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Preface

Thank you and congratulations on your new Pozi-Loc
tripod from Vinten
We want you to get the most from your new Pozi-Loc tripod, and therefore encourage you to read this
operators guide to familiarise yourself with its many features, some of which may be new to you. It also

covers essential health and safety information and a section on maintenance that will ensure you keep your
new product in perfect condition.

Features and benefits of your new Pozi-Loc tripod

Designed to meet the demands of the professional camera operator, the Pozi-Loc tripod range combines
an innovative clamping system with new advances in manufacturing technology. Pozi-Loc tripods are
available with aluminium or carbon fibre legs in single-or two-stage configuration and with 75 mm, 100 mm
or 150 mm bowl mounting.

» Cam-operated clamping system requires low effort with a 90° turn from on
to off, providing the user with a positive indication that the tripod is
securely locked.

* The profile of the knob ensures that camera cables cannot snag.

+ Lighter than earlier models and with an increased payload capacity of
25kg (55Ib).

+ Extensive height range and unrivalled torsional stiffness.

Once again, thank you for choosing the Pozi-Loc tripod.

We are confident it will give you many years of reliable
performance.
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Safety - Read This First

Warning Symbols in this Operators Guide

Where there is a risk of personal injury, injury to others, or damage to the tripod or
fji associated equipment, comments appear, highlighted by the word WARNING! and

supported by the warning triangle symbol.

Typical Vision Pozi-Loc Tripod (Fig 1)

(1) e Tripod bowl
()« vt e e e e Clamp knob
(B) vt et e e e Floor spreader
(B) e e e Floor spreader adjuster
(B) v Leg tie strap
5 Spread-Loc attachment point
(7) e Tie down hook

Typical Vision Pozi-Loc Baby-Legs Tripod (Fig 2)

(1) e e e e e e Tripod bowl
() e Clamp knob
(7) e Tie down hook
(B) et Cleat rope spreader
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Technical data

Levelling Maximum Minimum Recommended
Bowl Height with | Height with Max. Load Transport

Type Diameter Spreader Spreader Weight Length
V4086-0001 150 mm 157.1 cm 52 cm 100 kg 5.8 kg 76 cm
Two-stage (61.91in.) (20.5in.) (2201b) (12.81b) | (29.9in.)
Aluminium
EFP
3880-3 150 mm 157.1 cm 52 cm 45 kg 5.8 kg 76 cm
Two-stage (61.9in.) (20.51in.) (99 Ib) (12.81b) | (29.9in.)
Aluminium
EFP
3881-3 150 mm 157.1 cm 52 cm 100 kg 5.5 kg 76 cm
Two-stage (61.91in.) (20.5in.) (2201b) (12.11b) | (29.91in.)
Carbon Fibre
3770-3 100 mm 156.2 cm 41.6 cm 25 kg 3.2kg 71cm
Two-stage (61.51in.) (16.4in.) (55 Ib) (7.1 Ib) (28.01in.)
Aluminium
3771-3 100 mm 145.5 cm 64.7 25 kg 2.8 kg 86.4 cm
Single-stage (57.31in.) (25.51in.) (55 Ib) (6.2 Ib) (34.0in.)
Aluminium
3796-3 100 mm 201.5cm 98.5 25 kg 3.7 kg 115 cm
Single-stage (79.3in.) (38.81in.) (55 Ib) (8.1 Ib) (45.31in.)
Aluminium
2 metre
V4087-0001 100 mm 157.1 cm 52 cm 100 kg 5.8 kg 76 cm
Two-stage (61.91in.) (20.51in.) (220 Ib) (12.81b) | (29.9in.)
Aluminium
EFP
3883-3 100 mm 157.1 cm 52 cm 45 kg 5.8 kg 76 cm
Two-stage (61.9in.) (20.51in.) (99 Ib) (12.81b) | (29.91in.)
Aluminium
EFP
3772-3 100 mm 156.2 cm 41.6 cm 25 kg 2.6 kg 71cm
Two-stage (61.5in.) (16.4in.) (55 Ib) (5.7 Ib) (28.01in.)
Carbon Fibre
3773-3 100 mm 145.5 cm 64.7 25 kg 2.3 kg 86.4 cm
Single-stage (57.3in.) (25.51in.) (55 Ib) (5.0 Ib) (34.0in.)

Carbon Fibre
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Technical data

Levelling Maximum Minimum Recommended
Bowl Height with | Height with Max. Load Transport

Type Diameter Spreader Spreader Weight Length
3884-3 100 mm 157.1 cm 52 cm 100 kg 5.5 kg 76 cm
Two-stage (61.9in.) (20.5in.) (220 Ib) (12.11b) | (29.9in.)
Carbon Fibre
EFP
3774-3 75 mm 156.2 cm 41.6 cm 25 kg 3.2kg 71 cm
Two-stage (61.51in.) (16.4in.) (55 Ib) (7.0 Ib) (28.01in.)
Aluminium
3775-3 75 mm 145.5 cm 64.7 25 kg 2.8 kg 86.4 cm
Single-stage (57.3in.) (25.51n.) (55 Ib) (6.2 Ib) (34.0in.)
Aluminium
3776-3 75 mm 156.2 cm 41.6cm 25 kg 2.6 kg 71 cm
Two-stage (61.5in.) (16.4in.) (55 Ib) (5.64 Ib) (28.01in.)
Carbon Fibre
3777-3 75 mm 145.5 cm 64.7 25 kg 2.3 kg 86.4 cm
Carbon Fibre
3882-3 150 mm 50 cm 28 cm 100 kg 4 kg 36.3 cm
Two-stage (19.7in.) (11in.) (220 Ib) (8.8 Ib) (14.3in.)
Baby-Legs
3778-3 100 mm 51 cm 23.7 cm 25 kg 2.1kg 32.7 cm
Two-stage (20.11in.) (9.3in.) (55 Ib) (4.6 Ib) (12.91in.)
Baby-Legs
3779-3 75 mm 51 cm 23.7 cm 25 kg 2.1kg 32.7 cm
Two-stage (20.11in.) (9.3in.) (55 Ib) (4.6 Ib) (12.91in.)
Baby-Legs
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Introduction

The Vision Pozi-Loc range includes single- and two-stage tripods with either aluminium or carbon fibre
legs, fitted with 75 mm, 100 mm or 150 mm levelling bowls (See table on page 5). All are fitted with the
highly-efficient Pozi-Loc leg clamp, which provides quick set-up and easy adjustment.

The tripods are designed for use with Vinten floor spreaders and dollies. An optional mid-level spreader
may be used.

Low-level ‘baby-legs’ versions are also available, fitted with a simple cleat rope spreader.

Operation

NOTE: The following procedures refer to a two-stage tripod fitted with a Vision head and a floor
spreader. The procedure for single-stage tripods is essentially similar. When using a two-stage
tripod the bottom stages should be fully extended or fully retracted, unless conditions such as
split levels prevent this.

Lift the complete tripod and head out of the case using the finger holes just below the top clamps.

NOTE: Keep the spreader attached to the tripod

Set the pan bar.
Release the leg tie strap (5).

Still holding the finger holes, open out the legs. Gentle foot or hand pressure on the spreader (3) will ensure
that the legs are fully spread.

NOTE: Always use the spreader where possible as this increases rigidity of the tripod. Being flexible,
the spreader compensates for uneven ground. It can be removed and a dolly fitted. At the
fullest extension of the spreader and with all legs fully retracted, the tripod can be used at its
lowest operating height. Although the tripod can be set up lower than this without the spreader,
it is NOT recommended as the tripod geometry becomes unstable

Adjust the operating height by undoing the leg clamps (2) and pulling the tripod up to the desired height.
Adjust the spreader (4) if necessary. Level the head using the level bubble.

Tighten the clamps (2) until an audible click is heard and the knob is in the horizontal, locked position.

In the case of a ‘baby-legs’ tripod, tighten the cleat rope spreader (8).

NOTE: An optional, conventional floor spreader (3379-3) is available for the ‘baby-legs’ tripods.
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tilted payload falls outside the footprint of the tripod, leading to
instability.

Use a mid-level or floor spreader to ensure that the tripod legs are
spread sufficiently so that the centre-of-gravity of the tilted payload
remains within the footprint of the tripod.

Secure the tripod with the tie-down hook (7) or hang a suitable weight
from the hook.

2 WARNING! It is possible to set the tripod legs so that the centre-of-gravity of the

NOTE: The Vision spreader protects floors and carpets as well as preventing the tripod legs sinking
into soft ground and should be used at all times.
If the floor spreader cannot be used, use Vision carpet feet and a ‘Spread-Loc’ mid-level
spreader.

Optional equipment

'Spread-Loc' mid-level spreader
(Fig 3)

To install the spreader:

Grip the ends of each spreader arm in turn between thumb and fore-finger and press in the
attachment release buttons (9).

Push the arm into the tripod attachment (6) until the release engages.
Fit the carpet feet (10).

To remove the spreader, press in the attachment release buttons (9) and free each arm in turn.

Carrying strap
(Fig 4)
A carrying strap is available as an optional accessory and is installed as follows:

150 mm bowl tripods

On the underside of the tripod bowl, identify the M6 tapped hole (18).

Position the bowl strap anchor (17) on the underside of the tripod bowl, ensuring it is correctly
oriented. Using Loctite 221, secure the bowl strap anchor with the 25 mm M6 screw (16) supplied
with the strap.

On the lower moulding of the corresponding leg, drive in the 'knock-out' (15) using a suitable tool.
If possible, remove the blank from inside the moulding to prevent subsequent rattle.

Push a blind captive nut (14) into the hole in the lower moulding.

Using a suitable M5 screw, fully compress the blind captive nut. Remove the M5 screw.
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Install a washer (13) on the lower strap anchor (12) and screw into the captive nut (14). Ensure that
the hole in the strap anchor is oriented so that the karabiner (11.1) can be attached

Using the karabiners (11.1), clip the strap (11) to the strap anchors and adjust to length.
75 mm and 100 mm bowl tripods

On the lower moulding of the leg with the strap (5), drive in the 'knock-out' (15) using a suitable
tool. If possible, remove the blank from inside the moulding to prevent subsequent rattle.

Push a blind captive nut (14) into the hole in the lower moulding.
Using a suitable M5 screw, fully compress the blind captive nut. Remove the M5 screw.

Install a washer (13) on the lower strap anchor (12) and screw into the captive nut (14). Ensure that
the hole in the strap anchor is oriented so that the karabiner (11.1) can be attached

On the underside of the tripod bowl, remove and discard the screw (16) securing the corresponding
leg clamp (20). Do not remove the washer (19).

Position the bowl strap anchor (17) on the leg clamp, ensuring it is correctly oriented. Using Loctite
221, secure the bowl strap anchor with the 25 mm M6 screw (16) supplied with the strap. Tighten
screw to a torque of 4.5 Nm (40 Ibf in.).

Using the karabiners (11.1), clip the strap (11) to the strap anchors and adjust to length.
Servicing

General

Vision products are robustly made to high engineering standards and little attention is required to maintain
serviceability save regular cleaning. Attention to the following points will ensure a long and useful service
life with minimum need for repair.

Cleaning

During indoor use, the only cleaning required should be a regular wipe over with a lint-free cloth. Dirt
accumulated during storage may be removed using a semi-stiff brush. Particular attention should be paid
to the mounting bowl of the tripod.

All tripod, spreader and dolly parts are weatherproof. However, use out-of-doors under adverse conditions
will require special attention. Salt spray should be washed off with fresh water at the earliest opportunity.
Sand and dirt acts as an abrasive and should be removed using a semi-stiff brush or vacuum cleaner.

NOTE: Use only detergent-based cleaners. DO NOT use solvent- or oil-based cleaners, abrasives or
wire brushes to remove accumulations of dirt, as these damage the protective surfaces.

Routine checks

During normal use, check the effectiveness of the leg clamps and adjust as necessary.

10
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Adjusting ‘Pozi-Loc’ leg clamps

Bedding-in occurs with ‘Pozi-Loc’ leg clamps, which may necessitate resetting the clamp. Check the
effectiveness of each leg clamp as follows:

Extend all three tripod legs fully and apply the clamp(s).
Position each leg in turn vertically on a set of weighing scales.

Gradually apply body weight to the leg until either or both clamps begin to slip. Note the reading
on the scales at which this occurs.

A reading of less than 35 kg (77 Ib) will necessitate adjustment.

Top clamp
(Fig 5)
Adjust a top clamp as follows:
Turn the clamp knob (21) to the vertical, ‘off’ position

Remove screw (23). Using a suitable peg spanner, back off the threaded insert (22) slot by slot
until the leg is free to move under its own weight.

While sliding the leg in and out, gradually tighten the threaded insert (22) until the clamp begins to
grip.

If not aligned, back off the threaded insert (22) until a slot aligns with the hole for screw (23).
Carbon fibre tripods - back off the threaded insert (22) two slots.
Aluminium tripods - back off the threaded insert (22) three slots

Install screw (23) to secure the threaded insert (22).

Bottom clamp
(Fig 6)
Adjust a bottom clamp as follows:

Tighten the clamp (26) until an audible click is heard and the knob is in the locked position (Position

1).
Using a suitable instrument, such as a flat-bladed screwdriver, carefully remove the knob cap (29).
Remove the retaining screw (28) and washer (27), and pull off the clamp knob (26).

Examine the shaft (24). If there is an identifying groove (24.1) on the shaft, proceed as follows.
Otherwise, consult Vision Pozi-Loc Tripods - Spares and Repairs (Publication
Part No. 3770-9) or contact your local Vinten dealer.

Replace the clamp knob (26) and turn it to Position 2.

Using a 2.5 mm hexagonal wrench, slacken the grubscrew (24) until the leg is free to move under
its own weight.

11
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With the knob still in Position 2, slide the leg in and out and gradually tighten the grubscrew (24)
until the clamp begins to grip.

Back off the grubscrew (24) by a quarter-turn (90°).

Secure the clamp knob (26) with the washer (27) and retaining screw (28). Refit the knob cap (29).

12
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Parts list

The following lists include main assemblies and optional accessories. For further information regarding
repair or spare parts, please contact Vinten or your local distributor.

For information on-line, visit our website at

www.vinten.com

Tripods

Two-stage EFP tripod, black aluminium legs, 150 mmbowl. . ........ ... ... ... ....... V4086-0001
Two-stage tripod, aluminium legs, 150 mmbowl . ... ... .. ... . . . . 3880-3
Two-stage tripod, carbon fibre legs, 150 mmbowl . ....... .. ... ... ... 3881-3
Two-stage tripod, aluminium legs, 100 mmbowl . ... ... .. ... . . . . 3770-3
Single-stage tripod, aluminium legs, 100 mmbowl. . ... ... ... . . . 3771-3
Single-stage tripod, 2 metre, aluminium legs, 100 mmbowl. . ......... ... .. .. .. ... .. ... ... 3796-3
Two-stage EFP tripod, black aluminium legs, 100 mmbowl. . ........ ... ... ... ....... V4087-0001
Two-stage EFP tripod, aluminium legs, 100 mmbowl . ....... ... ... ... .. . ... 3883-3
Two-stage tripod, carbon fibre legs, 100 mmbowl . . ........ ... .. 3772-3
Single-stage tripod, carbon fibre legs, 100 mmbowl . ......... .. ... .. . . 3773-3
Two-stage EFP tripod, carbon fibre legs, 100 mmbowl . .. ........ .. ... ... . . ... 3884-3
Two-stage tripod, aluminium legs, 75 mmbowl . ........ ... ... .. . . 3774-3
Single-stage tripod, aluminium legs, 75 mmbowl. .. ... ... . 3775-3
Two-stage tripod, carbon fibre legs, 7S mmbowl . ........ ... . ... 3776-3
Single-stage tripod, carbon fibre legs, 75 mmbowl . ....... ... .. .. 3777-3
Two-stage baby-legs tripod, aluminium legs, 150 mmbowl .. ........ ... ... ... ... . ... .... 3882-3
Two-stage baby-legs tripod, aluminium legs, 100 mmbowl .. ........ ... ... ... ... ... . .... 3778-3
Two-stage baby-legs tripod, aluminium legs, 75 mmbowl . .......... ... ... ... ... .. ..... 3779-3
Floor spreaders

Floor spreader, for tripods with aluminiumilegs. . ......... ... . i 3313-3
Floor spreader, for tripods with carbon fibrelegs .. ....... ... ... ... ... . . . i 3363-3
Floor spreader, for Vision 3 systems. . .. ... ... 3394-3
Floor spreader, for baby-legs tripods. . . . ... 3379-3
Mid-level spreader

‘Spread-Loc’ mid-level spreader . . . ... ... 3781-3
Set of three feet (for use with mid-level spreaders). .. ........... ... ... ... .. i, 3378-902SP
Dollies

ENG (OB) dolly . . ..o 3319-3B
ENG (Studio) dolly. . .. ... 3319-3C
ENG (OB) dolly - small .. ... ... 3319-3ST
EFP (OB) dolly . . ..ot 3497-3E
EFP (Studio) dolly . . .. ... 3497-3G
Optional accessories

CarTYiNg SIrAD .« o . ot 3425-3P

13
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Vorwort

Vielen Dank und herzlichen Glickwunsch, dass Sie sich
fur ein Pozi-Loc Stativ von Vinten entschieden haben

Da wir mdchten, dass Sie alle Ausstattungsmerkmale Ihres neuen Pozi-Loc Dreibeinstativs nutzen, bitten
wir Sie, diese Bedienungsanleitung aufmerksam zu studieren, um sich mit den vielen Funktionen vertraut
zu machen, von denen einige sicher neu fir Sie sind. Ferner werden in der Bedienungsanleitung wichtige
Sicherheitshinweise gegeben, und Sie finden einen Abschnitt "Wartung", der Ihnen hilft, Ihr neues Stativ
in optimalem Zustand zu halten.

Ausstattungsmerkmale und Vorteile Ihres neuen
Pozi-Loc Stativs

Die Dreibeinstative der Pozi-Loc Reihe sind fiir die Anspriiche professioneller Kameraleute ausgelegt und
Uberzeugen durch die Kombination eines innovativen Klemmsystems mit den Vorteilen hochmoderner
Fertigungstechnologien. Sie sind wahlweise mit Aluminium- oder Kohlefaserbeinen, in 1- oder 2-stufiger
Ausflihrung sowie mit 75 mm-, 100 mm- oder 150 mm Halbschalen zur Aufnahme des Schwenk-/
Neigekopfes erhéltlich.

* Mit einem Hebel bedienbare Klemmsysteme benétigen nur wenig Kraftaufwand, um sie mit
einer 902Drehung zu schlieBen oder zu 6ffnen und s ignalisieren dariiber hinaus dem
Anwender, dass das Stativ sicher verriegelt ist.

¢ Die Konstruktion des Knopfes verhindert aul3erdem, das sich Kabel verfangen kénnen.
¢ Leichter als die Vorgédngermodelle und mit erhdhter Traglast von 25 kg.

» Erweiterter Hohenbereich und konkurrenzlose Verwindungssteifigkeit.

Nochmals herzlichen Dank, dass Sie sich fir ein
Pozi-Loc Stativ entschieden haben.

Wir sind Uberzeugt, dass es Ihnen viele Jahre
zuverlassig gute Dienste leisten wird.

15
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Sicherheitshinweise - Unbedingt zuerst lesen!

Warnsymbole in dieser Bedienungsanleitung
Immer wenn ein Verletzungsrisiko fur Sie selbst oder andere Personen besteht, oder
das Stativ oder andere Gerate beschadigt werden kdnnten, erscheinen entsprechende
Warnhinweise, hervorgehoben durch das Wort "WARNUNG!" und das dreieckige
Warnsymbol.

Typisches Vision Pozi-Loc Stativ (Abb. 1)

) Halbschale
() e Klemmung
(B) oo Bodenspinne
(B) oo e Einsteller fir Bodenspinne
(B) v i e Sicherungsband
(B) - oot e Aufnahme fir "Spread-Loc" Mittelspinne
() e Sicherungshaken

Typisches Vision Pozi-Loc Baby-Stativ (Abb. 2)

(B - e Halbschale
() e Klemmung
(7)o e Sicherungshaken
(B) v ot Seil-Bodenspinne mit Keilklemmung

16
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Technische Daten

Typ

Durchmesser
Halbschale

Max. Hohe
mit Boden-
spinne

Min. Héhe
mit Boden-
spinne

Max.
Traglast
(empfohlen)

Gewicht

Trans-
portlange

V4086-0001
EFP 2-Stufen
Aluminium

150 mm

157,1 cm

52 cm

100 kg

5,8 kg

76 cm

3880-3
EFP 2-Stufen
Aluminium

150 mm

157,1 cm

52 cm

45 kg

5,8 kg

76 cm

3881-3
2-Stufen
Kohlefaser

150 mm

157,1 cm

52 cm

100 kg

5,5 kg

76 cm

3770-3
2-Stufen
Aluminium

100 mm

156,2 cm

41,6 cm

25 kg

3,2 kg

71 cm

3771-3
1-Stufen
Aluminium

100 mm

145,5 cm

64,7

25 kg

2,8 kg

86,4 cm

3796-3
1-Stufen
Aluminium
2 metre

100 mm

201,5cm

98,5

25 kg

3,7 kg

115cm

V4087-0001
EFP 2-Stufen
Aluminium

100 mm

157,1 cm

52 cm

100 kg

5,8 kg

76 cm

3883-3
EFP 2-Stufen
Aluminium

100 mm

157,1 cm

52 cm

45 kg

5,8 kg

76 cm

3772-3
2-Stufen
Kohlefaser

100 mm

156,2 cm

41,6 cm

25 kg

2,6 kg

71 cm

3773-3
1-Stufen
Kohlefaser

100 mm

145,5 cm

64,7 cm

25 kg

2,3 kg

86,4 cm

3884-3
EFP 2-Stufen
Kohlefaser

100 mm

157,1 cm

52 cm

100kg

5,5 kg

76 cm

3774-3
2-Stufen
Aluminium

75 mm

156,2 cm

41,6 cm

25 kg

3,2 kg

71 cm

17
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Technische Daten

Durchmesser Max. Héhe Min. Héhe Max. Trans-
Typ Halbschale mit Boden- mit Boden- Traglast Gewicht | portlange
spinne spinne (empfohlen)

3775-3 75 mm 145,5 cm 64,7 cm 25 kg 2,8 kg 86,4 cm
1-Stufen
Aluminium
3776-3 75 mm 156,2 cm 41,6 cm 25 kg 2,6 kg 71cm
2-Stufen
Kohlefaser
3777-3 75 mm 145,5 cm 64,7 cm 25 kg 2,3 kg 86,4 cm
1-Stufen
Kohlefaser
3882-3 150 mm 50 cm 28 cm 100 kg 4 kg 36,3 cm
2-Stufen
Baby-Stativ
3778-3 100 mm 51cm 23,7 cm 25 kg 2,1 kg 32,7 cm
2-Stufen
Baby-Stativ
3779-3 75 mm 51cm 23,7 cm 25 kg 2,1 kg 32,7 cm
2-Stufen
Baby-Stativ

18
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EinfUhrung

Die Vision Pozi-Loc Reihe umfasst 1- und 2-stufige Stative, wahlweise mit Aluminium- oder
Kohlefaserbeinen und mit 75 mm-, 100 mm- oder 150 mm Halbschalen zur Aufnahme des Schwenk-/
Neigekopfes (siehe Tabelle Seite 17). Alle Stative verfigen tber die hochst effizienten "Pozi-Loc"
Hohenverriegelungen, die den schnellen Aufbau und die unkomplizierte Ausrichtung gewahrleisten.

Die Stative sind flir den Einsatz mit Vinten Bodenspinnen und Dollies ausgelegt.

Ferner stehen 3 extrem niedrige "Baby-Stative” zur Verfligung, die mit einfachen Seil-Bodenspinnen mit
Keilklemmung ausgestattet sind.

Bedienung

HINWEIS: Die folgenden Beschreibungen beziehen sich auf ein 2-Stufen Stativ mit einem Vision
Schwenk-/Neigekopf sowie einer Bodenspinne. Die Bedienung der 1-stufigen Stative ist
prinzipiell gleich. Beim Einsatz eines 2-stufigen Stativs sollten die unteren Stativbeine
entweder voll ausgezogen oder eingeschoben sein, es sei denn, die besondere
Arbeitssituation, wie z. B. auf Treppen o. &., verhindert dies.

Heben Sie das Stativ mit dem Schwenk-/Neigekopf an den beiden Griffmulden unterhalb der oberen
Hohenverriegelungen aus dem Transportkoffer.

HINWEIS: Belassen Sie die Bodenspinne mdéglichst immer am Stativ.

Montieren bzw. richten Sie den Schwenkarm aus.
Lésen Sie das Sicherungsband (5).

Offnen Sie die Stativbeine, wéahrend Sie das Stativ noch an den Griffmulden halten. Mit vorsichtigem Druck
per Hand oder mit dem Ful3 auf die Bodenspinne (3) erreichen Sie, dass die Stativbeine vollstandig
gedffnet werden.

HINWEIS: Verwenden Sie mdglichst immer die Bodenspinne, um die optimale Standfestigkeit des
Stativ zu gewabhrleisten. Die flexible Bodenspinne gleicht Bodenunebenheiten aus. Die
Bodenspinne kann demontiert und durch ein Dolly ersetzt werden. Indem die Bodenspinne
vollstandig ausgezogen und die Stativbeine vollig eingefahren werden, kann das Stativ in
seiner niedrigsten Arbeitshohe eingesetzt werden. Obwohl das Stativ ohne Bodenspinne
noch niedriger eingestellt werden kann, wird diese Arbeitsweise NICHT empfohlen, da durch
die fehlende Bodenspinne die Geometrie bzw. Standfestigkeit des Stativs verringert wird.
Eventuelle Gewahrleistungen bzw. Haftungen sind in diesem Fall ausgeschlossen.

Stellen Sie die Arbeitshéhe ein, indem Sie die Hohenverriegelungen (2) I16sen und die Stativbeine auf die
gewilinschte Hohe ausziehen. Stellen Sie ggf. die Bodenspinne (4) nach. Richten Sie den Schwenk-/
Neigekopf mit Hilfe der Nivellierlibelle aus.

Drehen Sie die Hohenverriegelungen (2) fest bis sie einen "Klick" héren und sich die Feststeller in der
horizontalen, verriegelten Position befinden.
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Beim Einsatz eines Baby-Stativs arretieren Sie die Seil-Bodenspinne (8).

HINWEIS: Eine herkdmmliche Bodenspinne (3379-3) ist (optional) fiir die "Baby-Stative" erhaltlich.

der Schwerpunkt der Traglast beim Neigen auf3erhalb der
Stativgrundflache liegt, was zur Instabilitat fuhre n kann.

Verwenden Sie eine Mittel- oder Bodenspinne, um sich  er zu stellen,
dass die Stativbeine ausreichend gespreizt sind, da  mit der
Traglastschwerpunkt beim Neigen stets innerhalb der

Stativgrundfléache bleibt.

Stabilisieren Sie das Stativ wenn moglich mit dem S icherungshaken
(7) oder héngen Sie ein geeignetes Gewichtan den H aken.

2 WARNUNG! Es besteht die Méglichkeit, die Stativbeine SO zu positionieren, dass

HINWEIS: Die Vision Bodenspinne schiitzt nicht nur den Bodenbelag und Teppiche, sondern
verhindert auch, dass die Stativbeine in weichem Boden einsinken. Sie sollte daher immer
verwendet werden.

Optionales Zubehor

~Spread-Loc* Mittelspinne
(Abb. 3)

Um die ,Spread-Loc" Mittelspinne zu montieren, gehen Sie wie folgt vor:

Driicken Sie nacheinander die Befestigungsentriegelung (9) an den Armenden zwischen Daumen
und Zeigefinger zusammen.

Driicken den Arm in die Aufnahme (6) am Stativ bis die Verriegelungen einrasten.
Montieren Sie die Bodenfif3e (10).
Um die ,Spread-Loc* Mittelspinne abzunehmen, driicken Sie nacheinander die
Befestigungsentriegelung (9) an den Armenden zwischen Daumen und Zeigefinger zusammen.
Tragegurt
(Abb. 4)
Der Tragegurt ist als (optionales) Zubehdr erhéltlich und wird wie folgt montiert:
Stative mit 150 mm Halbschale
Suchen Sie auf der Unterseite der Stativhalbschale das M6-Gewindeloch (18).

Achten Sie bei der Ausrichtung der kopfseitigen Tragegurt-Befestigung (17) auf die Unterseite der
Stativhalbschale auf die richtige Lage. Zur Sicherung der kopfseitigen Tragegurt-Befestigung (17)
verwenden Sie die mit dem Tragegurt gelieferte 25 mm M6 Schraube sowie Loctite 221.
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Driicken Sie den "Deckel" (15) auf der unteren Form des entsprechenden Stativbeins mit einem
geeigneten Werkzeug nach innen. Versuchen Sie mdglichst den herausgebrochenen "Deckel" aus
der Form zu entfernen, um ein evtl. Klappern zu verhindern.

Driicken Sie die GummidUbelmutter (14) in die Bohrung der unteren Form.

Driicken Sie mit Hilfe einer geeigneten M5-Schraube die Mutter vollstandig nach innen. Entfernen
Sie die M5-Schraube wieder.

Setzen Sie eine Unterlegscheibe (13) auf die untere Tragegurt-Befestigung (12) und drehen Sie
die Schraube in die Gummidibelmutter (14). Achten Sie darauf, dass die Bohrung in der
Tragegurt-Befestigung so ausgerichtet ist, dass der Karabiner (11.1) eingeklinkt werden kann.

Klinken Sie mit den Karabinern (11.1) den Tragegurt (11) in die Tragegurt-Befestigungen ein und
stellen Sie die Lange des Tragegurtes ein.

Stative mit 75 und 100 mm Halbschale

Dricken Sie den "Deckel" (15) auf der unteren Form des Stativbeins mit dem Gurt (5) mit einem
geeigneten Werkzeug nach innen. Versuchen Sie moglichst den herausgebrochenen "Deckel" aus
der Form zu entfernen, um ein evtl. Klappern zu verhindern.

Dricken Sie die GummidUbelmutter (14) in die Bohrung der unteren Form.

Driicken Sie mit Hilfe einer geeigneten M5-Schraube die Mutter vollstandig nach innen. Entfernen
Sie die M5-Schraube wieder.

Setzen Sie eine Unterlegscheibe (13) auf die untere Tragegurt-Befestigung (12) und drehen Sie
die Schraube in die Gummidibelmutter (14). Achten Sie darauf, dass die Bohrung in der
Tragegurt-Befestigung so ausgerichtet ist, dass der Karabiner (11.1) eingeklinkt werden kann.

Entfernen (und entsorgen) Sie die Schraube (16) aus der Unterseite der Stativhalbschale, welche
die entsprechende Stativbeinklemmung (20) sichert. Entfernen Sie nicht die Unterlegscheibe (19).

Achten Sie bei der Ausrichtung der Tragegurt-Befestigung (17) auf die Stativbeinklemmung auf die
richtige Lage. Zur Sicherung der Tragegurt-Befestigung (17) verwenden Sie die mit dem Tragegurt
gelieferte 25 mm M6 Schraube (16) sowie Loctite 221. Ziehen Sie die Schraube mit 4,5 Nm an.

Klinken Sie mit den Karabinern (11.1) den Tragegurt (11) in die Tragegurt-Befestigungen ein und
stellen Sie die Lange des Tragegurtes ein.
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Wartung

Allgemein

Die Vision Produkte sind sehr robust und nach héchstem Standard hergestellt. Mit nur wenig
Pflegeaufwand, gelegentlichem Reinigen und unter Beachtung der folgenden Punkte halten Sie die Gerate
stets einsatzbereit:

Pflege

Bei Gebrauch in geschlossenen Raumen gentigt ein gelegentliches Abwischen mit einem fusselfreien
Tuch. Staub- und Schmutzablagerungen kénnen mit einer weichen Burste entfernt werden. Achten Sie
dabei besonders auf die Halbschale des Dreibeinstativs.

Alle Vision Dreibeinstative, Spinnen und Rollwagen sind wetterfest. Verwenden Sie die Gerate aber unter
widrigen Au3enbedingungen, ist ein wenig mehr Pflege erforderlich. Salzwasser muss méglichst sofort mit
frischem (SuR-)wasser abgespilt werden. Sand und Schmutz wirken wie Schmirgel; sie sollten mit einer
weichen Birste oder einem Staubsauger entfernt werden.

HINWEIS: Verwenden Sie nur milde Reinigungsmittel, die auf Seife basieren. Auf KEINEN FALL
diirfen Reinigungsmittel benutzt werden, die auf Ol basieren oder aggressive Substanzen
enthalten (z.B. Losemittel). Ebenso dirfen keine Scheuermittel oder Stahlbirsten zum
Entfernen von Verschmutzungen verwendet werden, da hierbei die schiitzenden
Oberflachen beschadigt werden kdnnen.

Routine-Wartung

Uberpriifen Sie wahrend des Gebrauchs die einwandfreie Funktion der Hohenverriegelungen und stellen
Sie sie falls erforderlich nach.

Nachstellen der "Pozi-Loc" Hohenverriegelungen

Nach einer gewissen Zeit des Gebrauchs kénnen sich die "Pozi-Loc" Hohenverriegelungen einschleifen,
was ein Nachstellen der Verriegelungsfeststeller erforderlich macht. Uberpriifen Sie die Funktion aller
Hohenverriegelungen wie folgt:

Ziehen Sie alle drei Stativbeine vollstandig aus und ziehen Sie die Verriegelungen fest.
Stellen Sie jedes Stativbein der Reihe nach senkrecht auf eine Waage.

Belasten Sie das jeweilige Stativbein nach und nach mit einem Gewicht bis eine oder beide
Verriegelungen beginnen durchzurutschen. Beachten Sie das dabei angezeigte Gewicht.

Bei einem Wert unter 35 kg ist ein Nachstellen der Verriegelungsfeststeller erforderlich.

Oberer Verriegelungsfeststeller
(Abb. 5)
Nachstellen eines oberen Verriegelungsfeststellers:

Drehen Sie den Verriegelungsfeststeller (18) in die vertikale Position (entriegelt).
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Entfernen Sie die Schraube (20). Losen Sie mit dem bei der Vinten GmbH oder Ihrem Handler
erhéltlichen Spezialschlissel (Best.-Nr. 3770-900TL) den gekerbten Einsatz (19) Nut fur Nut, bis
sich das Stativbein nur durch sein Eigengewicht frei bewegt.

Wéhrend Sie das Stativbein ein- und ausschieben ziehen Sie den gekerbten Einsatz (19) langsam
an, bis der Verriegelungsfeststeller zu greifen beginnt.

Setzen Sie den gekerbten Einsatz (19) ggf. zuruick, bis eine Nut mit der Bohrung fiir die Schraube
(20) Ubereinstimmt.

Kohlefaser-Stative - setzen Sie den gekerbten Einsatz (19) ggf. um zwei Nuten zuriick.
Aluminium-Stative - setzen Sie den gekerbten Einsatz (19) ggf. um drei Nuten zuruck.

Befestigen Sie die Schraube (20), um den gekerbten Einsatz (19) zu sichern.

Unterer Verriegelungsfeststeller

(Abb. 6)
Nachstellen eines unteren Verriegelungsfeststellers:

Drehen Sie die Verriegelung (26) fest bis Sie einen "Klick" héren und sich die Feststeller in der
Verriegelungsposition (Position 1) befinden.

Entfernen Sie mit einem geeigneten Werkzeug (z. B. Schraubendreher mit flacher Klinge o. &.) die
Schutzkappe (29).

Entfernen Sie die Befestigungsschraube (28) und die Unterlegscheibe (27). Ziehen Sie den
Verriegelungsfeststeller (26) ab.

Prifen Sie den Bolzen (24). Wenn Sie eine Identifikationsnut (24.1) erkennen kénnen, fahren Sie
fort wie folgt. Falls nicht, schlagen Sie nach in Vision Pozi-Loc Stative - Ersatzteilliste und
Serviceanleitung (Best.-Nr. 3770-9) oder setzen Sie sich mit Ihrem Vinten Handler in
Verbindung.

Setzen Sie den Verriegelungsfeststeller (26) wieder auf und drehen Sie ihn in die Position 2.

Lésen Sie mit einem 2,5 mm Inbusschlissel die Madenschraube (24) so weit, bis sich das
Stativbein unter seinem eigenen Gewicht frei bewegen lasst.

Wahrend Sie das Stativbein hin- und herschieben, ziehen Sie die Madenschraube (24)
kontinuierlich an bis sie zu greifen anfangt. Achten Sie darauf, dass sich der
Verriegelungsfeststeller dabei immer noch in Position 2 befindet.

Drehen Sie nun die Madenschraube (24) um eine ¥ Umdrehung (909 zurtick.

Sichern Sie den Verriegelungsfeststeller (26) wieder mit der Unterlegscheibe (27) und der
Befestigungsschraube (28). Setzen Sie die Schutzkappe (29) wieder auf.
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Ersatzteilliste

Die folgende Liste enthélt die Hauptprodukte und das Sonderzubehér. Fur weitere Informationen Gber
Reparaturen und Ersatzteile, wenden Sie sich bitte an die Vinten GmbH, Ihren Vinten Handler oder
besuchen Sie unsere Internetseite

www.vinten.com
Dreibeinstative
EFP 2-Stufen Stativ, Aluminium-Stativbeine, 150 mm Halbschale . ..................... V4086-0001
EFP 2-Stufen Stativ, Aluminium-Stativbeine, 150 mm Halbschale . ......................... 3880-3
1-Stufen Stativ, Aluminium-Stativbeine, 150 mm Halbschale . ............................. 3881-3
2-Stufen Stativ, Aluminium-Stativbeine, 100 mm Halbschale .............................. 3770-3
1-Stufen Stativ, Aluminium-Stativbeine, 100 mm Halbschale . ............................. 3771-3
1-Stufen Stativ, 2 metre, Aluminium-Stativbeine, 100 mm Halbschale . ...................... 3796-3
EFP 2-Stufen Stativ, Aluminium-Stativbeine, 100 mm Halbschale . ..................... V4087-0001
EFP 2-Stufen Stativ, Aluminium-Stativbeine, 100 mm Halbschale . ......................... 3883-3
2-Stufen Stativ, Kohlefaser-Stativbeine, 100 mm Halbschale . .. ............ ... ... ....... 3772-3
1-Stufen Stativ, Kohlefaser -Stativbeine, 100 mm Halbschale. . ... .......... ... .. ......... 3773-3
EFP 2-Stufen Stativ, Kohlefaser-Stativbeine, 100 mm Halbschale . .. ....................... 3884-3
2-Stufen Stativ, Aluminium-Stativbeine, 75 mm Halbschale . ........ ... ... ... ... ... ...... 3774-3
1-Stufen Stativ, Aluminium-Stativbeine, 75 mm Halbschale .. ............................. 3775-3
2-Stufen Stativ, Kohlefaser-Stativbeine, 75 mm Halbschale . ... ........................... 3776-3
1-Stufen Stativ, Kohlefaser -Stativbeine, 75 mm Halbschale. . . ............. ... .. ... ..... 3777-3
2-Stufen Baby-Stativ, Aluminium-Stativbeine, 150 mm Halbschale. ... ...................... 3882-3
2-Stufen Baby-Stativ, Aluminium-Stativbeine, 100 mm Halbschale. ... ...................... 3778-3
2-Stufen Baby-Stativ, Aluminium-Stativbeine, 75 mm Halbschale. . . ........................ 3779-3
Bodenspinnen
Bodenspinne fur Dreibeinstative mit Aluminium-Stativbeinen . ........ ... ... ... ... ... ... 3313-3
Bodenspinne fur Dreibeinstative mit Kohlefaser-Stativbeinen . ............ ... ... ... ... ... 3363-3
Bodenspinne flr Vision 3 Systeme ... ... .. 3394-3
Bodenspinne fur "Baby-Stative . . . ... . ... 3379-3
Mittelspinne
~Spread-Loc* Mittelspinne, komplett mit BodenfiRRe-Set. . .......... ... ... .. . .. 3781-3
BodenfuRe-Set (3 Stck., fir Verwendung mit Mittelspinne). . .. ........... .. ... .. ..... 3378-902SP
Dollies/Rollwagen
ENG AU-ROIIWAGEN. . . ..ot e ettt e e e e e e e e e e e e 3319-3B
ENG Studio-Rollwagen . . . . ... e 3319-3C
ENG AU-Rollwagen (KIBINY . . . ..ottt ittt e et e e e e e e 3319-3ST
EFP AU-ROIWAGEN . . . .\ oo et ettt e e e e e e e e e e 3497-3E
EFP Studio-RolIWagen . ... ... 3497-3G
Sonderzubehor
TrAGEGUIT. o e 3425-3P
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Prefacio

Muchas gracias Yy felicidades por su nuevo tripode
Pozi-Loc de Vinten

Deseamos que saque el maximo partido de su nuevo tripode Pozi-Loc y por lo tanto le alentamos a que
lea la presente guia del operador con el objeto de que se familiarice con sus muchos elementos, algunos
de los cuales pueden resultarle nuevos. La guia incluye también informaciones esenciales sobre
seguridad e higiene, asi como una seccién acerca del mantenimiento que asegurara que su huevo
producto se mantenga en perfecto estado.

Caracteristicas y ventajas de su nuevo tripode Pozi  -Loc

Disefiado para satisfacer las demandas de los operadores profesionales de camaras, la gama de los
tripodes Pozi-Loc combina un sistema de sujecién innovador con nuevos avances en la tecnologia de la
fabricacion. Los tripodes Pozi-Loc estan disponibles con patas de aluminio o de fibra de carbono en
configuraciones de uno o de dos tramos y con montura de copa de 75 mm, 100 mm 6 150 mm.

» Elsistema de sujecion accionado por levas exigep  oco esfuerzo, con un giro de 90°de activado
a desactivado, proporcionando al usuario una indica cién positiva de que el tripode esta
bloqueado de una forma segura.

« El perfil del pomo garantiza que los cables dela  camara no puedan engancharse.
* Mas ligero que los modelos anteriores y conunacap  acidad de carga Util incrementada de
2

5 kg.
* Amplio margen de alturas y una rigidez a la torsi6 n que no tiene rival.

Una vez mas, gracias por haber elegido el tripode
Pozi-Loc.

Confiamos en que le proporcionara muchos afos de
fiable funcionamiento.
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Seguridad - Lea esto Primero

Simbolos de Advertencia en esta Guia para el Usuari 0

Donde exista riesgo de dafio personal, dafio a terceros o deterioro del tripode o equipo
relacionado, aparecen comentarios resaltados mediante la palabra jADVERTENCIA!
acompafiada del simbolo del triAngulo de advertencia.

Tripode Tipico Vision Pozi-Loc (Fig 1)

) T Base de la tripode
(2) e Placa de dispositivo de sujecion
(B) - e it Triangulo de suelo
(B) oo Regulador de Triangulo de suelo
(B) v i Brida de sujecion de patas
(B) « ot Punto de unién del separador Spread-Loc
() e Gancho de fijacion

Tipico Tripode de patas pequefias Vision Pozi-Loc
(Fig. 2)

(A o e Copadel tripode
(2) e Botén de sujecion
(1) e Gancho de sujecién
(B) v ot Separador de cuerda en cufia
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Datos técnicos

Tipo

Diametro de
la Base de
Nivelacion

Altura
Méaxima con
Triangulo de

suelo

Altura
Minimacon
Triangulo
de suelo

Carga Maxima
Recomendada

Peso

Longitud de
Transporte

V4086-0001
Aluminio,
dos tramos EFP

150 mm

157,21 cm

52cm

100 kg

5,8 kg

76 cm

3880-3
Aluminio,
dos tramos EFP

150 mm

157,1 cm

52 cm

45 kg

5,8 kg

76 cm

3881-3
Fibra de carbono,
dos tramos

150 mm

157,21 cm

52cm

100 kg

5,5 kg

76 cm

3770-3
Aluminio,
dos tramos

100 mm

156,2 cm

41,6 cm

25 kg

3,2 kg

71cm

3771-3
Aluminio, un
tramo

100 mm

145,5 cm

64,7

25 kg

2,8 kg

86,4 cm

3796-3
Aluminio, un
tramo, 2 metros

100 mm

201,5cm

98,5

25 kg

3,7 kg

115cm

V4087-0001
Aluminio, dos
tramos EFP

100 mm

157,21 cm

52cm

100 kg

5,8 kg

76 cm

3883-3
Aluminio, dos
tramos EFP

100 mm

157,1 cm

52 cm

45 kg

5,8 kg

76 cm

3772-3
Fibra de carbono,
dos tramos

100 mm

156,2 cm

41,6 cm

25 kg

2,6 kg

71cm

3773-3
Fibra de carbono,
un tramo

100 mm

145,5 cm

64,7 cm

25 kg

2,3 kg

86,4 cm

3884-3
Fibra de carbono,
dos tramos EFP

100 mm

157,1 cm

52 cm

100 kg

5,5 kg

76 cm

3774-3
Aluminio,
dos tramos

75 mm

156,2 cm

41,6 cm

25 kg

3,2 kg

71 cm
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Datos técnicos

Patas pequefas
de dos tramos

Altura Altura
Diametrode | Maximacon |Minimacon
la Base de |Triangulode | Triangulo | Carga Maxima Longitud de
Tipo Nivelacion suelo de suelo |Recomendada | Peso Transporte
3775-3 75 mm 145,5 cm 64,7 cm 25 kg 2,8 kg 86,4 cm
Aluminio,
un tramo
3776-3 75 mm 156,2 cm 41,6 cm 25 kg 2,6 kg 71 cm
Fibra de carbono,
dos tramos
3777-3 75 mm 145,5 cm 64,7 cm 25 kg 2,3 kg 8,64 cm
Fibra de carbono,
un tramos
3882-3 150 mm 50 cm 28 cm 100 kg 4 kg 36,3 cm
Patas pequefias
de dos tramos
3778-3 100 mm 51cm 23,7 cm 25 kg 2,1 kg 32,7cm
Patas pequefas
de dos tramos
3779-3 75 mm 51cm 23,7cm 25 kg 2,1kg 32,7 cm
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Introduccion

La gama Vision Pozi-Loc incluye tripodes de uno y de dos tramos con patas de aluminio o de fibra de
carbono, dotados de copas de nivelacion de 75 mm, 100 mm 6 150 mm. (Véase latabla en la pagina 29).
Todos van provistos de la altamente eficaz dispositivo de sujecion de pata Pozi-Loc, lo que proporciona
un rapido montaje y una facil regulacion.

Los tripodes han sido disefiados para ser utilizados con triangulos de suelo y plataformas méviles Vinten.

Hay también dos versiones disponibles de bajo nivel con 'patas pequefias', provistos con un simple
separador de cable con mordaza.

Funcionamiento

NOTA: Los siguientes procedimientos se refieren a un tripode de dos tramos provisto de un cabezal
Vision y un triangulo de suelo. El procedimiento en el caso de los tripodes de un sol0 tramo es
esencialmente similar. Al utilizar un tripode de dos tramos, los tramos inferiores deben estar
totalmente extendidos o completamente plegados, a menos que lo impidan situaciones tales
como diversos niveles.

Extraiga el tripode completo y el cabezal de la caja, utilizando los agujeros para los dedos que se hallan
inmediatamente debajo de los dispositivos de sujecion superiores.

NOTA: Mantenga el triangulo sujeto al tripode.

Coloque la barra del plato.
Suelte la brida que ata las patas (5).

Sin sacar los dedos de los agujeros, abra las patas. Una presién suave con el pie o la mano sobre el
separador (3) hara que las patas estén totalmente extendidas.

NOTA: Utilice el triangulo siempre que sea posible, ya que esto incrementa la rigidez del tripode. El
triangulo, al ser flexible, compensa las irregularidades del suelo. Puede quitarse y aplicarse
una plataforma movil. Con el triangulo totalmente extendido y todas las patas completamente
plegadas, el tripode puede ser utilizado con su menor altura de funcionamiento. Aunque el
tripode puede regularse ain mas bajo sin el triangulo, NO se recomienda hacerlo, ya que la
geometria del tripode resulta en este caso inestable.

Regule la altura de funcionamiento soltando los dispositivos de sujecion de las patas (2) y tirando del
tripode hacia arriba hasta alcanzar la altura deseada. En caso necesario, ajuste el separador (4). Nivele
el cabezal utilizando la burbuja de nivelacién.

Apriete los dispositivos de sujecién (2) hasta oir un clic y hasta que la placa se halle en la posicion
horizontal, bloqueada.
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En el caso del tripode de 'patas pequefias', ajuste el separador de cable con mordaza (8).

NOTA: Se encuentra disponible un separador de suelo convencional (3379-3) para los tripodes de
patas pequefias.

forma que el centro de gravedad de la carga inclina  da caiga fuera
de la proyeccion horizontal del tripode sobre el su elo, dando lugar
con ello a una situacién de inestabilidad.

Utilizar un separador de nivel medio o un separador de suelo para
asegurar que las patas del tripode estén lo suficie ~ ntemente
abiertas, de forma que el centro de gravedad de la  carga inclinada
se mantenga dentro de la proyeccion horizontal del tripode.
Asegurar el tripode con el gancho (7) de amarre o ¢ olgar un peso
adecuado del gancho.

2 iADVERTENCIA! Cabe la posibilidad de que las patas d el tripode sean ajustadas de

NOTA: El separador Vision protege los suelos y las alfombras, asi como también evita que las patas
del tripode se hundan en suelos blandos, y debe ser utilizado en todo momento.

Equipo opcional

Separador de nivel medio Spread-Loc
(Fig. 3)

Para instalar el separador:

Sujetar por turno los extremos de cada brazo del separador entre el pulgar y el indice apretando
hacia adentro los botones de liberacion (9) del acoplamiento.

Empujar el brazo hacia el interior del acoplamiento (6) del tripode hasta que el dispositivo de
liberacién quede acoplado.

Montar los pies (10) para moqueta.

Para retirar el separador, apretar hacia adentro los botones de liberacion (9) del acoplamiento y
soltar de forma sucesiva cada uno de los brazos.

Correa de transporte

(Fig. 4)
Como accesorio opcional, se encuentra disponible una correa de transporte, que se instala como sigue:

Tripodes con copa de 150 mm

Identificar en la cara inferior de la copa del tripode el agujero roscado M6 (18).
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Colocar el anclaje para correa (17) de la copa en la cara inferior de la copa del tripode,
asegurandose de que quede orientado correctamente. Utilizando Loctite 221, asegurar el anclaje
de correa de la copa con el tornillo M6 de 25 mm (16) que se suministra junto con la correa.

En la pieza moldeada de la pata correspondiente, empujar el 'obturador removible' (15) utilizando
una herramienta adecuada. Si es posible, retirar el trozo de obturador del interior de la pieza
moldeada para evitar que después haga ruidos.

Empujar una tuerca cautiva ciega (14) dentro del agujero de la pieza moldeada inferior.
Utilizando un tornillo M5 adecuado, apretar a fondo la tuerca cautiva ciega. Retirar el tornillo M5.

Colocar una arandela (13) en el anclaje inferior (12) de la correa y enroscarlo en la tuerca cautiva
ciega (14). Asegurarse de que el agujero del anclaje de la correa esté orientado de forma que se
pueda acoplar el mosqueton (11.1).

Utilizando los mosquetones (11.1), sujetar la correa (11) a los anclajes para la misma y ajustarla
a la longitud requerida.

Tripodes con copa de 75 mmy de 100 mm

En la pieza moldeada inferior de la pata que lleva la correa (5), empujar el ‘'obturador removible'
(15) haciendo uso de una herramienta adecuada. Si es posible, retirar el trozo de obturador del
interior de la pieza moldeada para evitar que después haga ruidos.

Empujar una tuerca cautiva ciega (14) dentro del agujero de la pieza moldeada inferior.
Utilizando un tornillo M5 adecuado, apretar a fondo la tuerca cautiva ciega. Retirar el tornillo M5.

Colocar una arandela (13) en el anclaje inferior (12) de la correa y enroscarlo en la tuerca cautiva
ciega (14). Asegurarse de que el agujero del anclaje de la correa esté orientado de forma que se
pueda acoplar el mosqueton (11.1).

En la cara inferior de la copa del tripode, quitar y desechar el tornillo (16) que fija el dispositivo de
sujecion (20) de la pata correspondiente. No quitar la arandela (19).

Colocar el anclaje para correa (17) en el dispositivo de sujecion de la pata, asegurandose de que
guede orientado correctamente. Utilizando Loctite 221, asegurar el anclaje de correa de la copa
con el tornillo M6 de 25 mm (16) que se suministra junto con la correa. Apretar el tornillo con un
par de apriete de 4,5 Nm.

Utilizando los mosquetones (11.1), sujetar la correa (11) a los anclajes para la misma y ajustarla
a la longitud requerida.

rea (5), apretar hacia adentro el "disco removible" (11) haciendo uso de una herramienta
adecuada. Si es posible, retirar el obturador del interior de la pieza moldeada para evitar ruidos
posteriores.
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Mantenimiento

Generalidades

Los productos Vision son fabricados con una resistencia de acuerdo con los mas altos estandares
técnicos, y se requieren pocos cuidados para mantenerlos utilizables, excepto una limpieza periddica.
Prestar atencion a los siguientes puntos garantiza una vida Util prolongada y provechosa, con una
necesidad de reparaciones minimas.

Limpieza

Con uso en interiores, la Unica limpieza requerida es pasar un pafio sin pelusa. El polvo acumulado
durante su almacenamiento puede eliminarse utilizando un cepillo semirrigido. Debe prestarse especial
atencion al plato de montaje del tripode.

Tanto el tripode como el triangulo y las piezas de la plataforma estan a prueba de intemperie. No obstante,
si se utilizan al aire libre en condiciones climatoldgicas adversas requieren cuidados especiales. Las
salpicaduras de sal deben ser eliminadas con agua dulce lo antes posible. La arenay el polvo actian como
abrasivo y deben ser eliminados utilizando un cepillo semirrigido o una aspiradora.

NOTA: Utilice solamente detergentes. NO emplee limpiadores a base de disolventes o aceite,
abrasivos ni cepillos metélicos para eliminar las acumulaciones de suciedad, ya que dafian las
superficies de proteccion.

Controles rutinarios

Durante un uso normal, compruebe el funcionamiento de los dispositivos de sujecion de las patas y
ajustelas en la medida necesaria.

Ajuste de los dispositivos de sujecion de las patas del 'Pozi-Loc'

Las patas pueden colapsarse con los dispositivos de sujecion 'Pozi-Loc' y éstos pueden necesitar un
reajuste. Compruebe la efectividad de cada dispositivo de sujecion de pata tal como sigue:

Extienda del todo las tres patas del tripode y aplique el/(los) dispositivo(s) de sujecion.
Por turnos, coloque cada pata verticalmente sobre una bascula.

Aplique gradualmente el peso del cuerpo sobre la pata hasta que uno o ambos dispositivos de
sujecion empiece(n) a ceder. Anote la lectura de la bascula cuando esto ocurre.

Una lectura inferior a 35 kg necesitara un ajuste.

Dispositivo de sujecion superior
(Fig. 5)
Ajuste el dispositivo de sujecion superior tal como sigue:
Girar el pomo (18) del dispositivo de sujecion hasta la posicion vertical de 'desconexion’

Quitar el tornillo (20). Haciendo uso de una llave de clavija, hacer retroceder el inserto roscado
(19) ranura por ranura hasta que la pata quede libre para moverse bajo su propio peso.
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Mientras se hace deslizar la pata hacia adentro y hacia fuera, apretar gradualmente el inserto
roscado (19) hasta que el dispositivo de sujecion empiece a agarrar.

Si no queda encarado, aflojar el inserto roscado (19) hasta que una de las ranuras quede
encarada con el agujero para el tornillo (20).

Tripodes de fibra de carbono - aflojar el inserto roscado (19) en dos ranuras.
Tripodes de aluminio - aflojar el inserto roscado (19) en tres ranuras.

Instalar el tornillo (20) para asegurar el inserto roscado (19).

Dispositivo de sujecion inferior
(Fig. 6)

Ajuste el dispositivo de sujecion inferior tal como sigue:

Apriete el dispositivo de sujecién (26) hasta que se oiga un clic y el pomo quede en la posicién de
bloqueado (Posicién 1).

Usando una herramienta adecuada, como un destornillador de punta plana, retire
cuidadosamente la tapa del pomo (29).

Retire el tornillo de retencion (28) y la arandela (27), y saque el pomo de sujecion (26).

Examine el eje (24). Si hay una ranura de identificacion (24.1) en el eje, proceda como sigue. En
otro caso, consulte Tripodes Vision Pozi-Loc - Piezas de repuesto y Rep  araciones (N° de
Pieza de Publicacion 3770-9) o pdngase en contacto con su distribuidor local de Vinten.

Reponga el pomo de sujecion (26) y girelo a la Posicién 2.

Utilizando una llave Allen de 2,5 mm, afloje el tornillo prisionero (24) hasta que pueda moverse
libremente por su propio peso.

Con el pomo aun en la Posicién 2, deslice la pata hacia adentro y hacia fuera y apriete
gradualmente el tornillo prisionero (24) hasta que el dispositivo de sujecién empiece a agarrar.

Haga retroceder el tornillo prisionero (24) un cuarto de vuelta (909.

Asegure el pomo de sujecion (26) con la arandela (27) y el tornillo de retencién (28). Vuelva a
poner la tapa del pomo (29).
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Lista de piezas

Las siguientes listas incluyen los principales montajes y accesorios opcionales. Para obtener méas
informacién sobre reparaciones o piezas de recambio, por favor, pdngase en contacto con Vinten o su
distribuidor local.

Para obtener informacién on-line, visite nuestra web en

www.vinten.com

Tripodes

Tripode de dos tramos, EFP patas de aluminio, platode 150 mm .. .................... V4086-0001
Tripode de dos tramos, EFP patas de aluminio, platode 150 mm . . .............. .. ........ 3880-3
Tripode de dos tramos, patas de fibra de carbono, platode 150 mm ...................... 3881-3
Tripode de dos tramos, patas de aluminio, platode 100 mm . . ... ... ... 3770-3
Tripode de un tramo, patas de aluminio, plato de 100 mm. . . ... ...ttt 3771-3
Tripode de un tramo 2 metros, patas de aluminio, platode 100 mm . ....................... 3796-3
Tripode de dos tramos EFP, patas de aluminio, plato de 100 mm . . .................... V4087-0001
Tripode de dos tramos EFP, patas de aluminio, plato de 100 mm . .. ........ ... . ... o u... 3883-3
Tripode de dos tramos, patas de fibra de carbono, platode 100 mm ...................... 3772-3
Tripode de un tramo, patas de fibra de carbono, plato de 100 mm .......... ... ... ......... 3773-3
Tripode de dos tramos EFP, patas de fibra de carbono, plato de 100 mm  .................. 3884-3
Tripode de dos tramos, patas de aluminio, platode 75mm............. ... ..., 3774-3
Tripode de un tramo, patas de aluminio, platode 75 mm. ... ... ... ... i 3775-3
Tripode de dos tramos, patas de fibra de carbono, platode 75 mm. ......... ... ... ... ..... 3776-3
Tripode de un tramo, patas de fibra de carbono, platode 75 mm . ......................... 3777-3
Tripode de patas pequefias de dos tramos, patas de aluminio, plato de 150 mm . ............. 3882-3
Tripode de patas pequefias de dos tramos, patas de aluminio, plato de 100 mm . ............. 3778-3
Tripode de patas pequefias de dos tramos, patas de aluminio, platode 75 mm ............... 3779-3
Separadores de suelo

Triangulo de suelo, para tripodes con patas de aluminio . .. ............. .. ... 3313-3
Triangulo de suelo, para tripodes con patas de fiborade carbono........................... 3363-3
Triangulo de suelo, para sistemas Vision 3 . . ... ... 3394-3
Triangulo de suelo, para tripodesde patas pequefias. . .. ...t 3363-3

Separador de nivel medio Spread-Loc

Separador de nivel medio Spread-Loc, completo con un juego detrespies .................. 3781-3
JUEQO 0B trES PIES. o ottt et e 3378-902SP
Plataformas mdviles

Plataforma ENG (OB) . . . ..o 3319-3B
Plataforma ENG (EStUudio). . . . .. ..o e e 3319-3C
Plataforma ENG (OB) - peqUERA . . . . .ottt e e e 3319-3ST
Plataforma EFP (OB) . .. ..ot e 3497-3E
Plataforma EFP (EStudiO) . . . ...ttt 3497-3G
Accesorios opcionales

Correa de tranS POt . . . . . ottt e e e 3425-3P
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Préface

Vous venez d'acheter un trépied Pozi-Loc de Vinten.
Nous vous félicitons de votre choix et nous vous
remercions de votre confiance.

Nous voulons vous voir tirer le meilleur parti de votre nouveau trépied Pozi-Loc. Nous vous encourageons
donc a lire ce guide de l'utilisateur, pour vous familiariser avec toutes les fonctions de ce trépied ; c'est
peut-étre la premiére fois que vous en utilisez certaines. Le manuel contient aussi des informations
essentielles concernant la santé et la sécurité, et aussi une section concernant la maintenance, qui vous
aidera a maintenir votre nouveau produit en parfait état.

Caractéristiques et avantages de votre nouveau trép  ied
Pozi-Loc.

Congue pour répondre aux exigences des cadreurs professionnels, la gamme de trépieds Pozi-Loc intégre
un systeme de blocage novateur et marque un grand pas en avant dans les technologies de fabrication.
Les trépieds Pozi-Loc sont disponibles avec des jambes en aluminium ou en fibre de carbone, dans des
configurations simple extension ou double extension et avec des bols de 75 mm, 100 mm ou 150 mm.

» Le systéme de blocage actionné par cames ne nécess ite qu'un faible effort de la part de
I'opérateur ; il suffit de tourner la commande sur 90 °pour passer du blocage au déblocage,
et I'action positive de ce systéme indique claireme nt le blocage du trépied.

« Grace au profil du bouton, les cables de la caméra ne risquent pas de s'y accrocher.
» Plus Iéger que les modéles précédents, avec une ca  pacité de charge plus élevée : 25 kg.

* Une plage de réglages de hauteur étendue, et une r  ésistance incomparable a la torsion.

Nous vous remercions une fois de plus d'avoir chois ile
trépied Pozi-Loc.

Nous sommes persuadés que vous en tirerez de
nombreuses années de bons et loyaux services.
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Sécurité - A lire avant tout

Symboles d'avertissement figurant dans ce Guide de I'Utilisateur

Lorsqu'il existe un risque de blessure de l'utilisateur ou d'autres personnes, ou bien si la
téte fluide ou ses accessoires risquent d'étre endommagés, des commentaires sont
insérés dans le texte ; ils sont mis en évidence par le mot « ATTENTION ! » et renforcés
par le symbole « Triangle d'avertissement ».

Trépied Vision Pozi-Loc typique (Fig 1)

(A - et Bol du trépied
(2) e Bouton de blocage
(B) oo Triangle au sol
(B) o o Réglage du triangle au sol
(B) v i Courroie de blocage des jambes
(B) - oot e Point de fixation du triangle Spread-Loc
() e Crochet d'attache

(A -t Bol du trépied
(2) oo Bouton de blocage
(7)o Crochet d'attache
(B) « v it e e Triangle haubanné
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Caractéristiques techniques

Diamétre Hauteur Hauteur
du bol de maximum minimum Charge Longueur
mise a avec le avec le maximum de

Type niveau triangle triangle conseillée Poids transport
V4086-0001 150 mm 157,1 cm 52 cm 100 kg 5,8kg 76 cm
Double-extension,
en aluminium EFP
3880-3 150 mm 157,1cm 52 cm 45 kg 5,8 kg 76 cm
Double-extension,
en aluminium EFP
3881-3 150 mm 157,1 cm 52 cm 100 kg 5,5kg 76 cm
Double-extension,
en fibre de carbone
3770-3 100 mm 156,2 cm 41,6 cm 25 kg 3,2kg 71cm
Double-extension,
en aluminium
3771-3 100 mm 145,5 cm 64,7 25 kg 2,8 kg 86,4 cm
Simple-extension,
en aluminium
3796-3 100 mm 201,5cm 98,5 25 kg 3,7kg 115cm
Simple-extension
2 metres,
en aluminium,
V4087-0001 100 mm 157,1 cm 52 cm 100 kg 5,8 kg 76 cm
Double-extension,
en aluminium EFP
3883-3 100 mm 157,1 cm 52 cm 45 kg 5,8 kg 76 cm
Double-extension,
en aluminium EFP
3772-3 100 mm 156,2 cm 41,6 cm 25 kg 2,6 kg 71 cm
Double-extension,
en fibre de carbone
3773-3 100 mm 145,5 cm 64,7 cm 25 kg 2,3 kg 86,4 cm
Simple-extension,
en fibre de carbone
3884-3 100 mm 157,1 cm 52 cm 100 kg 5,5 kg 76 cm

Double-extension,
en fibre de carbone
EFP
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Caractéristiques techniques

Diamétre Hauteur Hauteur
du bol de maximum minimum Charge Longueur
mise a avec le avec le maximum de

Type niveau triangle triangle conseillée Poids transport
3774-3 75 mm 156,2 cm 41,6 cm 25 kg 3,2 kg 71cm
Double-extension,
en aluminium
3775-3 75 mm 145,5 cm 64,7 cm 25 kg 2,8 kg 86,4 cm
Simple-extension,
en aluminium
3776-3 75 mm 156,2 cm 41,6 cm 25 kg 2,6 kg 71cm
Double-extension,
en fibre de carbone
3777-3 75 mm 145,5 cm 64,7 cm 25 kg 2,3 kg 8,64 cm
Simple-extension,
en fibre de carbone
3882-3 150 mm 50 cm 28 cm 100 kg 4 kg 36,3 cm
Baby-Legs
double-extension
3778-3 100 mm 51cm 23,7 cm 25 kg 2,1 kg 32,7 cm
Baby-Legs
double-extension
3779-3 75 mm 51cm 23,7 cm 25 kg 2,1 kg 32,7 cm
Baby-Legs

double-extension
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Introduction

La gamme Vision de trépieds Pozi-Loc comprend des trépieds simple extension ou double extension, avec
des jambes en aluminium ou en fibre de carbone et avec des bols de mise a niveau de 75 mm, 100 mm
ou 150 mm (voir tableau page 41). Tous les trépieds sont équipés du blocage de jambes Pozi-Loc, un
dispositif extrémement efficace qui permet une préparation rapide et facilite les réglages.

Les trépieds sont congus pour une utilisation avec les triangles au sol et les supports a roulettes de Vinten.

Trois versions " Baby-legs " ultra-basses sont également disponibles ; elles sont équipées d'un simple
triangle haubanné.

Utilisation

REMARQUE : Les opérations présentées ci-dessous s'appliquent & un trépied double-extension
équipé d'une téte Vision et d'un triangle au sol. La marche a suivre pour les trépieds
simple-extension est quasiment identique. Lorsque vous utilisez un trépied double-
extension, les colonnes inférieures doivent étre allongées a fond ou rétractées a fond,
sauf si les conditions d'utilisation l'interdisent, par exemple en cas de travail sur deux
niveaux.

Soulevez I'ensemble du trépied et de la téte pour les sortir de la valise, en enfongant vos doigts dans les
trous de prise situés juste en dessous des blocages du haut.

REMARQUE : Laissez le triangle monté sur le trépied.

Ajustez le manche.
Desserrez la courroie de blocage des jambes (5).

En laissant vos doigts dans les trous de prise, ouvrez les jambes. Appuyez doucement sur le triangle (3)
avec vos pieds ou vos mains, pour vous assurer que les jambes sont écartées a fond.

REMARQUE : Utilisez le triangle dans toute la mesure du possible, car il augmente la rigidité du
trépied. Comme il est souple, le triangle compense un sol inégal. Vous pouvez retirer le
triangle pour monter un support a roulettes. Lorsque le triangle est écarté a fond et
lorsque toutes les jambes sont rétractées a fond, vous pouvez utiliser le trépied a sa
hauteur la plus basse. Bien qu'il soit possible d'abaisser davantage le trépied sans le
triangle, cela n'EST pas conseillé, car la géométrie du trépied devient alors instable.

Réglez la hauteur d'utilisation, en desserrant les blocages des jambes (2) et en tirant le trépied vers le haut
jusqu'a la hauteur désirée. Ajustez le triangle (4) si nécessaire. Mettez la téte de niveau a l'aide de la bulle
de niveau.

Serrez les blocages (2) jusqu'a ce que vous entendiez un déclic et que le bouton se trouve a I'horizontale,
qui est la position de verrouillage.
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Sur un trépied " Baby-legs ", tendez le triangle haubanné (8).

REMARQUE : Un triangle au sol classique (3379-3) est disponible en option pour les trépieds " Baby
Legs ".

centre de gravité de la charge, lorsqu'elle estinc  linée, se trouve hors
de sa base au sol, et rende ainsi la charge instabl e.

Utilisez un triangle a mi-hauteur ou un triangle au sol pour vous
assurer que les jambes du trépied sont suffisamment étendues pour
gue le centre de gravité de la charge inclinée rest e a l'intérieur de la
base au sol.

Fixez le trépied a l'aide du crochet (7) ou pendez  a ce dernier un poids
adéquat.

2 ATTENTION! Il est possible de régler les jambes des  trépieds de telle sorte que le

REMARQUE : Le triangle Vision protége les sols et les tapis, et il empéche aussi les jambes du trépied
de s'enfoncer dans les sols meubles ; il faut donc toujours I'utiliser.

Matériel disponible en option

Triangle mi-hauteur Spread-Loc
(Fig. 3)

Pour monter le triangle, procédez ainsi :

Tout en tenant les extrémités de chaque bras du triangle entre le pouce et I'index, a tour de réle,
pressez les boutons de déblocage des fixations (9).

Poussez le bras pour I'enfoncer dans la fixation du trépied (6), jusqu'a ce que le déblocage
s'enclenche.

Montez les embouts en caoutchouc (10).
Pour retirer le triangle, pressez les boutons de déblocage des fixations (9) et libérez chaque bras
a tour de role.

Sangle de transport

(Fig 4)

Une sangle de transport est disponible en option ; pour la mettre en place, procédez ainsi :

Trépieds a bol de 150 mm

Sur le dessous du bol du trépied, localisez le trou taraudé M6 (18).
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Montez l'attache de sangle du bol (17) sur le dessous du bol du trépied, en veillant a I'orienter
correctement. En utilisant du Loctite 221, bloquez en place I'attache de sangle du bol avec la vis
M6 de 25 mm (16) qui a été fournie avec la sangle.

Sur le moulage inférieur de la jambe correspondante, enfoncez un outil adéquat dans le " trou a
évider " (15). Si possible, retirez la section évidée de l'intérieur du moulage, sinon vous I'entendrez
se déplacer par la suite.

Enfoncez un écrou prisonnier aveugle (14) dans le trou du moulage inférieur.
A l'aide d'une vis M5 adéquate, comprimez & fond I'écrou prisonnier aveugle. Retirez la vis M5.

Montez une rondelle (13) sur 'attache de sangle du bas (12) et vissez-la dans I'écrou prisonnier
(14). Veillez a orienter le trou de I'attache de sangle de maniére a pouvoir monter le mousqueton
(11.1).

A l'aide des mousquetons (11.1), accrochez la sangle (11) sur les attaches de sangle et réglez-en

la longueur.

Trépieds a bols de 75 mm et de 100 mm

Sur le moulage inférieur de la jambe sur laquelle se trouve la sangle (5), enfoncez un outil adéquat
dans le " trou a évider " (15). Si possible, retirez la section évidée de l'intérieur du moulage, sinon
vous I'entendrez se déplacer par la suite.

Enfoncez un écrou prisonnier aveugle (14) dans le trou du moulage inférieur.
A l'aide d'une vis M5 adéquate, comprimez & fond I'écrou prisonnier aveugle. Retirez la vis M5.

Montez une rondelle (13) sur 'attache de sangle du bas (12) et vissez-la dans I'écrou prisonnier
(14). Veillez a orienter le trou de l'attache de sangle de maniére a pouvoir monter le mousqueton
(11.1).

Retirez et jetez la vis de fixation (16) du blocage de jambe correspondant (20), située sur le
dessous du bol du trépied. Ne retirez pas la rondelle (19).

Montez |'attache de sangle du bol (17) sur le blocage de jambe, en veillant a l'orienter
correctement. En utilisant du Loctite 221, bloquez en place I'attache de sangle du bol avec la vis
M6 de 25 mm (16) qui a été fournie avec la sangle. Serrez la vis a un couple de 4,5 Nm.

A l'aide des mousquetons (11.1), accrochez la sangle (11) sur les attaches de sangle et réglez-en
la longueur.
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Entretien

Informations générales

Les produits Vision sont des articles solides dont la fabrication respecte des normes techniques séveres,
et a I'exception d'un nettoyage régulier, ils ne nécessitent qu'un entretien minime pour rester en bon état.
En tenant compte des points suivants, vous garantirez une grande longévité de ces produits et vous en
tirerez beaucoup d'avantages, tout en réduisant les réparations requises au minimum.

Nettoyage

Si le trépied est utilisé en intérieur, le nettoyage requis devrait se limiter & un essuyage régulier a l'aide
d'un chiffon non pelucheux. Vous pouvez éliminer la saleté accumulée durant le stockage avec une brosse
de dureté moyenne. Accordez un soin particulier au bol de montage du trépied.

Les trépieds, les triangles et les supports a roulettes sont tous a I'épreuve des intempéries. Toutefois, s'ils
sont utilisés a I'extérieur, dans des conditions défavorables, ils nécessiteront des soins spéciaux. Les
projections salines doivent étre rincées dés que possible a I'eau douce. Le sable et la saleté ont des
propriétés abrasives, et doivent étre éliminés a l'aide d'une brosse de dureté moyenne ou d'un aspirateur.

REMARQUE : N'utilisez que des produits de nettoyage a base de détergents. N'UTILISEZ ni solvants,
ni produits huileux ou abrasifs, ni brosses métalliques pour éliminer la saleté
accumulée, car vous abimeriez les surfaces de protection.

Vérifications de routine

En cours d'utilisation normale, vérifiez I'efficacité des fixations des jambes et réglez ces fixations le cas
échéant.

Réglage des blocage de jambes « Pozi-Loc »

Les blocage des jambes "Pozi-Loc" sont sujettes au grattage, ce qui peut nécessiter leur réajustement.
Vérifiez I'efficacité de chaque fixation de la maniére suivante :

Etendez complétement chaque jambe du trépied et appliquez la (ou les) fixation(s).
Placez tour a tour chaque jambe en position verticale sur un jeu de plateaux de balance.

Pesez progressivement avec votre corps jusqu'a ce qu'une jambe ou les deux commencent &
glisser. Lorsque cela se produit, notez la valeur indiquée par la balance.

Une mesure inférieure a 35 kg nécessite un réglage.

Blocage du haut
(Fig 5)

Procédez comme suit pour régler une blocage du haut:

Tournez le bouton de blocage (18) jusqu'a la position verticale, qui est la position de
déverrouillage.
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Retirez la vis (20). A l'aide d'une clé a ergots adéquate, rétractez la piece filetée (19), fente par
fente, jusqu'a ce que la jambe puisse se déplacer librement sous son propre poids.

Tout en déplagant la jambe alternativement vers l'intérieur et vers I'extérieur, serrez
progressivement la piece filetée (19), jusqu'a ce que le blocage commence a serrer.

Si elle n'est pas alignée, rétractez la piece filetée (19), jusqu'a ce qu'une fente s‘aligne sur le trou
de la vis (20).

Trépieds en fibre de carbone (jambes noires) - rétractez la piece filetée (19) de deux fentes.
Trépieds en aluminium (jambes grises) - rétractez la piece filetée (19) de trois fentes.

Enfoncez la vis (20) pour bloquer la piéce filetée (19) en place.

Blocage du bas

(Fig 6)

Procédez comme suit pour régler une blocage du bas:

Serrez la blocage (26) jusqu'a ce gu'un déclic se fasse entendre et que le bouton soit en position
de blocage (position 1).

A l'aide d'un instrument approprié, par exemple un tournevis a lame plate, retirez délicatement le
capuchon du bouton (29).

Retirez la vis de retenue (28) et la rondelle (27), puis le bouton de la fixation (26).

Examinez I'arbre (24). S'il comporte une rainure d'identification (24.1), suivez les instructions ci-
dessous. Sinon, consultez le document Trépieds Vision Pozi-Loc (Publication n°3770-9) ou
adressez-vous a votre revendeur local Vinten.

Replacez le bouton de la fixation (26) et tournez-le sur la position 2.

A l'aide d'une clé hexagonale de 2,5 mm, desserrez la vis sans téte (24) jusqu'a ce que la jambe
se meuve librement sous son propre poids.

Le bouton étant toujours sur la position 2, faites glisser la jambe vers l'intérieur et I'extérieur et
serrez progressivement la vis sans téte (24) jusqu'a ce que la fixation commence a mordre.

Ramenez la vis (24) en arriére d'un quart de tour (909.

Fixez le bouton de la fixation (26) avec la rondelle (27) et la vis de retenue (28). Replacez le
capuchon du bouton (29).
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Liste des pieces de rechange

Les listes ci-dessous comprennent les principaux ensembles et les accessoires optionnels. Sivous désirez
un complément d'information sur les réparations ou sur les piéces de rechange, contactez Vinten ou votre
distributeur local.

Vous trouverez des informations en ligne sur notre site Web a l'adresse :

www.vinten.com
Trépieds
Trépied EFP double-extension, jambes en aluminium, bolde 150 mm .................. V4086-0001
Trépied EFP double-extension, jambes en aluminium, bolde 150 mm ...................... 3880-3
Trépied double-extension, jambes en fibre de carbone, bolde 150 mm ..................... 3881-3
Trépied double-extension, jambes en aluminium, bolde 100 mm . ......................... 3770-3
Trépied simple-extension, jambes en aluminium, bolde 100 mm . ......................... 3771-3
Trépied simple-extension 2 metres, jambes en aluminium, bolde 100 mm . .................. 3796-3
Trépied EFP double-extension, jambes en aluminium, bolde 200 mm .................. V4087-0001
Trépied EFP double-extension, jambes en aluminium, bolde 200 mm ...................... 3883-3
Trépied double-extension, jambes en fibre de carbone, bolde 100 mm ..................... 3772-3
Trépied simple-extension, jambes en fibre de carbone, bolde 100 mm...................... 3773-3
Trépied EFP double-extension, jambes en fibre de carbone, bol de 100 mm ................. 3884-3
Trépied double-extension, jambes en aluminium, bolde 75 mm .. .......... ... . ... ... ..... 3774-3
Trépied simple-extension, jambes en aluminium, bolde 75 mm ........................... 3775-3
Trépied double-extension, jambes en fibre de carbone, bolde 75mm ...................... 3776-3
Trépied simple-extension, jambes en fibre de carbone, bolde 75 mm....................... 3777-3
Trépied Baby-legs double-extension, jambes en aluminium, bolde 150 mm ................. 3882-3
Trépied Baby-legs double-extension, jambes en aluminium, bolde 100 mm ................. 3778-3
Trépied Baby-legs double-extension, jambes en aluminium, bolde 75 mm................... 3779-3
Triangles au sol
Triangle au sol, pour trépieds équipés de jambes en aluminium ........................... 3313-3
Triangle au sol, pour trépieds équipés de jambes en fibre de carbone. . ... .................. 3363-3
Triangle au sol, pour Systemes ViSioN 3 . . . .. ..ot 3394-3
Triangle au sol, pour les trépieds Baby Legs . ... e 3379-3
Triangle mi-hauteur Spread-Loc
Triangle mi-hauteur Spread-Loc, avec jeude troispieds . ............ ... 3781-3
Jeu de trois pieds (a utiliser avec les triangles mi-hauteur) ........................... 3378-902SP
Supports a roulettes
Support aroulettesS ENG (OB). . ... oottt et 3319-3B
Support a roulettes ENG (Studio) . . .. .. oo 3319-3C
Support a roulettes ENG (OB) - petite taille . ............ i 3319-3ST
Supportaroulettes EFP (OB) . . ... oottt 3497-3E
Support aroulettes EFP (Studio) .. ... ... 3497-3G
Accessoires optionnels
Sangle de tranSPOrt. . . .. ..ttt 3425-3P
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Premessa

Ringraziamo per la preferenza data ai prodotti Vint  en
acquistando il treppiede Pozi-Loc

Per ottenere le migliori prestazioni dal treppiede Pozi-Loc, leggere attentamente la presente guida che
illustra le numerose funzionalita dell'apparecchiatura, alcune delle quali possono rappresentare una novita
per gli utenti. Nella guida sono anche contenute informazioni sulla salute e sulla sicurezza. La parte
riservata alla manutenzione dell'apparecchiatura spiega come mantenerla in perfette condizioni.

Funzionalita e caratteristiche del treppiede Pozi-L  oc

La gamma dei treppiede Pozi-Loc é stata concepita per soddisfare le esigenze specifiche degli operatori
professionisti. Il prodotto viene fabbricato mediante tecnologie costruttive d'avanguardia. Il sistema di
bloccaggio € innovativo. | treppiede Pozi-Loc sono disponibili in varie versioni: con gambe di alluminio o
fibra di carbonio, a una o due sezioni, con attacco a coppa da 75 mm, 100 mm o 150 mm.

¢ | blocchi a camma si chiudono facilmente. La diffe renza angolare tra la posizione chiusa e
quella aperta é di 90, fornendo una chiara indicaz  ione del bloccaggio del treppiede.

+ Laforma della manopola & appositamente studiatap  er impedire che i cavi si impiglino.
* Il peso ¢ inferiore a quello dei modelli precedent i mentre la portata & superiore di 25 kg.

» E disponibile un'ampia gamma di altezze. L'attrezz 0 vanta una stabilita torsionale eccellente.

Grazie ancora della fiducia accordataci acquistando il
treppiede Pozi-Loc.

Siamo sicuri che fornira molti anni di prestazioni
affidabili.
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Note sulla sicurezza (leggere prima questa parte de  lla guida)
Segnali di avvertimento in questa guida dell'operat  ore
Nelle situazioni in cui sono presenti rischi potenziali all'incolumita personale propria o degli
altri e si possono verificare danni al treppiede o alle apparecchiature accessorie appare il
triangolo di segnalazione pericolo, con la scritta ATTENZIONE, accompagnato da una nota
di avvertimento.

Treppiede Vision Pozi-Loc (Fig 1)

(A - e Coppa
(2) oo e Blocco
(B) oo Supporto a stella
(B) oo Dispositivo di regolazione supporto a stella
(B) - e it Fascetta gamba
(B) - oot Punto di attacco supporto a stella Spread-Loc
() e Gancio di attacco

) T Coppa
(2) oo Blocco
(7)o e Gancio di attacco
(B) o ot Supporto a fune
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Specifiche tecniche

Altezza mas- Altezza
sima con minima con
Diametro supporto a supporto a Carico Lunghezza
Tipo coppa stella stella massimo | Peso di trasporto
V4086-0001 150 mm 157,1cm 52cm 100 kg | 5,8 kg 76 cm
In alluminio, a
sezione doppia EFP
3880-3 150 mm 157,1cm 52cm 45 kg 5,8 kg 76 cm
In alluminio, a
sezione doppia EFP
3881-3 150 mm 157,1cm 52cm 100 kg | 5,5kg 76 cm
In fibra di carbonio,
a sezione doppia
3770-3 100 mm 156,2 cm 41,6 cm 25 kg 3,2kg 71cm
In alluminio,
a sezione doppia
3771-3 100 mm 145,5cm 64,7 25 kg 2,8 kg 86,4 cm
In alluminio,
a sezione unica
3796-3 100 mm 201,5cm 98,5 25 kg 3,7 kg 115cm
In alluminio, 2 metri
a sezione unica
V4087-0001 100 mm 157,1cm 52cm 100 kg | 5,8 kg 76 cm
In alluminio, a
sezione doppia EFP
3883-3 100 mm 157,1cm 52cm 45 kg 5,8 kg 76 cm
In alluminio, a
sezione doppia EFP
3772-3 100 mm 156,2 cm 41,6 cm 25 kg 2,6 kg 71cm
In fibra di carbonio,
a sezione doppia
3773-3 100 mm 145,5 cm 64,7 cm 25 kg 2,3 kg 86,4 cm
In fibra di carbonio,
a sezione unica
3884-3 100 mm 157,1cm 52cm 100 kg | 5,5kg 76 cm

In fibra di carbonio,
a sezione doppia
EFP
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Specifiche tecniche

sezione doppia

Altezza mas- Altezza
sima con minima con
Diametro | supporto a supporto a Carico Lunghezza
Tipo coppa stella stella massimo | Peso di trasporto
3774-3 75 mm 156,2 cm 41,6 cm 25 kg 3,2 kg 71cm
In alluminio,
a sezione doppia
3775-3 75 mm 145,5 cm 64,7 cm 25 kg 2,8 kg 86,4 cm
In alluminio,
a sezione unica
3776-3 75 mm 156,2 cm 41,6 cm 25 kg 2,6 kg 71cm
In fibra di carbonio,
a sezione doppia
3777-3 75 mm 145,5 cm 64,7 cm 25 kg 2,3 kg 8,64 cm
In fibra di carbonio,
a sezione unica
3882-3 150 mm 50 cm 28 cm 100 kg 4 kg 36,3 cm
Baby-Legs a
sezione doppia
3778-3 100 mm 51cm 23,7 cm 25 kg 2,1 kg 32,7 cm
Baby-Legs a
sezione doppia
3779-3 75 mm 51cm 23,7 cm 25 kg 2,1 kg 32,7 cm
Baby-Legs a
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Introduzione

| treppiede Vision Pozi-Loc sono disponibili in varie versioni: a una o due sezioni, con gambe di alluminio
o fibra di carbonio, con attacco a coppa da 75 mm, 100 mm o 150 mm (vedi tabella a pag. 53). | treppiede
sono forniti di blocchi gambe Pozi-Loc di elevata funzionalita che consentono di montare e regolare
rapidamente l'attrezzatura.

Le caratteristiche di progettazione dei treppiede ne prevedono l'utilizzo con supporti a stella e carrelli
Vinten.

Sono anche disponibili due versioni del treppiede Baby-Legs di altezza inferiore completi di semplice
supporto a fune.

Utilizzo

NOTA BENE: le istruzioni seguenti si riferiscono a treppiede a sezione doppia completi di testata
Vision e supporto a stella inferiore. Le modalita di utilizzo dei treppiede a sezione unica
sono simili. Quando si utilizzano treppiede a doppia sezione, chiudere o aprire
completamente la sezione inferiore, tranne in presenza di condizioni particolari quali
superfici irregolari.

Estrarre completamente il treppiede e la testa dalla cassa facendo presa sui fori appena al di sotto dei
blocchi superiori.

NOTA BENE: lasciare il supporto a stella attaccato al treppiede.

Montare la barra panoramica.
Aprire la fascetta (5).

Aprire le gambe, sempre tenendo il treppiede per i fori. Fare leggermente pressione con il piede o la mano
sul supporto a stella (3) per aprire completamente le gambe.

NOTA BENE: ove possibile, utilizzare sempre il supporto a stella, in quanto mantiene stabile il
treppiede. Il supporto a stella e flessibile, assicurando la stabilita anche su superfici
accidentate. Per montare il carrello togliere il supporto a stella. Per utilizzare il
treppiede all'altezza minima, aprire interamente il supporto a stella e ritirare
completamente le gambe. Togliendo il supporto a stella il treppiede pud raggiungere
un'altezza ancora inferiore: si sconsiglia vivamente comunque di utilizzare I'attrezzo in
questo assetto, in quanto rimane instabile.

Regolare l'altezza allentando i blocchi delle gambe (2) e alzando il treppiede fino a raggiungere il livello
richiesto. Regolare anche il supporto a stella (4) se necessario. Livellare la testa mediante la bolla di
livellamento.

Serrare i blocchi (2) finché non si ode un clic e la manopola non si porta nella posizione orizzontale di
bloccaggio.
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Se viene impiegato un treppiede Baby-Legs, serrare il supporto a fune (8).

NOTA BENE: e disponibile un supporto a stella opzionale (3379-3) per i treppiede tipo 'baby-legs'.

gravita del carico di lavoro inclinato cada all'est erno dello spazio
occupato dal treppiede stesso, compromettendo cosi la stabilita.
Utilizzare un distanziatore a livello diterraoin  termedio per garantire
che le gambe del treppiede siano distanziate a suff  icienza in modo
che il centro di gravita del carico di lavoro incli nato rimanga all'interno
dello spazio occupato dal treppiede stesso.

Fermare il treppiede con I'aggancio di blocco oppur e appendere un
peso appropriato all'aggancio (7).

2 ATTENZIONE! E possibile regolare le gambe del treppi  ede in modo che il centro di

NOTA BENE: il supporto a stella Vision protegge pavimenti e moquette, oltre a impedire che |l
treppiede sprofondi nei terreni cedevoli, e va utilizzato sempre.

Accessori opzionali

Supporto a stella intermedio Spread-Loc
(Fig. 3)

Montaggio supporto a stella :

afferrare I'estremita di un raggio del supporto a stella con il pollice e I'indice e premere il pulsante
di rilascio del meccanismo di attacco (9);

inserire il raggio nell'attacco del treppiede (6) finché il meccanismo non scatta;
montare il piede da moquette (10);
Per smontare il supporto a stella, togliere (uno alla volta) i raggi dal treppiede premendo il pulsante di

rilascio del meccanismo di attacco (9) e tirandoli.

Cinghia da trasporto

(Fig 4)
Disponibile come accessorio opzionale, viene installata nel modo sotto descritto.

Treppiede con coppa da 150 mm

Nella parte inferiore della coppa si trova il foro maschiato M6 (18).

Posizionare I'elemento di attacco (17) sotto la coppa, accertandosi che sia orientato correttamente.
Fissare I'elemento di attacco con la vite M6 da 25 mm (16) fornita con la cinghia applicando
Loctite 221.
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Nella modanatura inferiore della gamba corrispondente, aprire il foro parzialmente aperto (15) con
un attrezzo adatto. Se possibile, pulire il foro dall'interno della modanatura per evitare che faccia
rumore.

Inserire un dado cieco prigioniero (14) nel foro della modanatura inferiore.
Stringere a fondo il dado cieco con una vite M5 adatta. Togliere la vite M5.

Inserire una rondella (13) nell'elemento di attacco inferiore (12) e avvitarlo al dado cieco (14).
Accertarsi che il foro dell'elemento di attacco sia orientato in modo da consentire il montaggio del
moschettone (11.1).

Attaccare la cinghia (11) agli elementi di attacco con i moschettoni (11.1) e regolarne la lunghezza.
Treppiede con coppa da 75 mm e 100 mm

Nella modanatura inferiore della gamba dove viene montata la cinghia (5), aprire il foro
parzialmente aperto (15) con un attrezzo adatto. Se possibile, pulire il foro dall'interno della
modanatura per evitare che faccia rumore.

Inserire un dado cieco prigioniero (14) nel foro della modanatura inferiore.
Stringere a fondo il dado cieco con una vite M5 adatta. Togliere la vite M5.

Inserire una rondella (13) nell'elemento di attacco inferiore (12) e avvitarlo al dado cieco (14).
Accertarsi che il foro dell'elemento di attacco sia orientato in modo da consentire il montaggio del
moschettone (11.1).

Nella parte inferiore della coppa, togliere e gettare la vite (16) che fissa il blocco della gamba
corrispondente (20). Non togliere la rondella (19).

Posizionare I'elemento di attacco (17) sul blocco gamba, accertandosi che sia orientato
correttamente. Fissare I'elemento di attacco con la vite M6 da 25 mm (16) fornita con la cinghia
applicando Loctite 221. Avvitare la vite alla coppia di serraggio di 4,5 Nm.

Attaccare la cinghia (11) agli elementi di attacco con i moschettoni (11.1) e regolarne la lunghezza.
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Manutenzione

Premessa

| prodotti Vision sono fabbricati con materiali resistenti e secondo le tecniche di produzione piu esigenti.
Non occorre quindi dedicare molto tempo alla loro manutenzione, fatta eccezione per la pulizia.
Rispettando le raccomandazioni seguenti si garantira una lunga durata del prodotto, riducendo al minimo
gli interventi di riparazione.

Pulizia

Quando l'attrezzo viene utilizzato in ambienti interni, e sufficiente pulirlo regolarmente con uno straccio che
non lasci peli. Togliere lo sporco accumulatosi durante i periodi di inattivita con una spazzola di media
durezza. Pulire con particolare attenzione l'attacco a coppa.

Tutti i componenti dei treppiede, dei supporti a stella e dei carrelli sono resistenti agli agenti atmosferici.
Quando vengono utilizzati all'aperto in condizioni avverse, hanno comunque bisogno di cure particolari.
Lavarne con acqua corrente le parti eventualmente inumidite da acqua salata (non appena possibile) e
togliere sabbia e sporco accumulatisi con una spazzola di durezza media 0 con un'aspirapolvere, in quanto
graffiano le superfici delle attrezzature.

NOTA BENE: usare solo prodotti di pulizia a base detergente, NON USARE PRODOTTI SOLVENTI
O AOLIO, SPAZZOLE ABRASIVE O DI FERRO per togliere lo sporco accumulatosi, in
guanto danneggerebbero lo strato protettivo.

Controlli rutinari

Durante 'utilizzo dell'attrezzatura, verificare la chiusura dei blocchi delle gambe e registrarli se necessario.

Regolare i morsetti blocca-gambe di "Pozi-Loc"

Le gambe del treppiede potrebbero scivolare: in questo caso potrebbe essere necessario riposizionare e
bloccare le gambe con i morsetti. Controllate I'efficacia di ogni morsetto blocca-gambe nel modo seguente:

Estendete al massimo tutte e tre le gambe del treppiede e applicate il morsetto o i morsetti.
A turno posizionate ogni gamba in verticale su una bilancia.

Applicate gradualmente il peso del vostro corpo finché uno o entrambi i morsetti cominciano a
scivolare. Quando questo avviene, leggete il peso sulla bilancia.

Se il peso risultante € minore di 35 kg sara necessaria la regolazione.

Morsetti superiore
(Fig 5)
Regolate il morsetto superiore nel modo seguente:
Portare la manopola (18) del blocco in posizione verticale (blocco disinserito).

Togliere la vite (20). Svitare l'inserto filettato (19) con una chiave a spina adatta, una fessura alla
volta, finché la gamba non é libera di muoversi sotto il proprio peso.
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Muovendo la gamba in dentro e in fuori, serrare lentamente l'inserto filettato (19) finché il blocco
non inizia a far presa.

Se non viene ottenuto I'allineamento, svitare indietro I'inserto filettato (19) finché una delle fessure
non si allinea con il foro della vite (20).

Treppiedi in fibra al carbonio - Svitare indietro l'inserto filettato (19) di due fessure.
Treppiedi in alluminio - Svitare indietro l'inserto filettato (19) di tre fessure.

Avvitare la vite (20) per assicurare l'inserto filettato (19).

Morsetti inferiore

(Fig 6)

Regolate il morsetto inferiore nel modo seguente:

Stringete il morsetto (26) finché sentite uno scatto udibile e il pomello si trova nella posizione
bloccata (Posizione 1).

Utilizzando un utensile adatto, come un cacciavite con testa piatta, rimuovete con attenzione la vite
di chiusura del pomello (29).

Rimuovete la vite seguente (28) e la rondella (27) e staccate il pomello del morsetto (26).

Esaminate il fusto (24). Se vedete una scanalatura identificativa (24.1) sul fusto, procedete come
segue. Altrimenti consultate Treppiede Vision Pozi-Loc - Pezzi di ricambio (Parte n. 2770-9 della
Pubblicazione) oppure contattate il vostro rivenditore Vinten di fiducia.

Sostituite il pomello del morsetto (26) e giratelo in Posizione 2.

Utilizzando una chiave esagonale da 2,5 mm, allentate il fondello (20.5) finché la gamba ¢ libera
di muoversi sotto il proprio peso.

Con il pomello sempre in Posizione 2, fate scorrere la gamba dentro e fuori e stringete
gradualmente il fondello (24), finché il morsetto comincia a fare presa.

Svitate il fondello (24) di un quarto di giro (909 .

Assicurate il pomello del morsetto (26) con la rondella (27) e la vite (28), quindi rimettete la vite di
chiusura (29).
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Elenco parti

L'elenco seguente riporta le attrezzature principali e gli accessori opzionali. Per ulteriori informazioni sulle
parti di ricambio o sulle procedure di riparazione, rivolgersi a Vinten o al proprio rivenditore.

Per informazioni on-line, visitare il nostro sito web:

www.vinten.com
Treppiede
Treppiede a sezione doppia EFP con gambe in alluminio e coppada 150 mm............ V4086-0001
Treppiede a sezione doppia EFP con gambe in alluminio e coppada 150 mm................ 3880-3
Treppiede a sezione doppia con gambe in fibra di carbonio e coppada 150 mm .............. 3881-3
Treppiede a sezione doppia con gambe in alluminio e coppada 100 mm.................... 3770-3
Treppiede a sezione unica con gambe in alluminio e coppada 100 mm ..................... 3771-3
Treppiede a sezione unica 2 metri, con gambe in alluminio e coppada 100 mm............... 3796-3
Treppiede a sezione doppia EFP con gambe in alluminio e coppada100 mm............ V4087-0001
Treppiede a sezione doppia EFP con gambe in alluminio e coppada 100 mm................ 3883-3
Treppiede a sezione doppia con gambe in fibra di carbonio e coppada 100 mm .............. 3772-3
Treppiede a sezione unica con gambe in fibra di carbonio e coppada 100 mm ............... 3773-3
Treppiede a sezione doppia EFP con gambe in fibra di carbonio e coppada 100 mm .......... 3884-3
Treppiede a sezione doppia con gambe in alluminioe coppada75mm..................... 3774-3
Treppiede a sezione unica con gambe in alluminio e coppada75mm ...................... 3775-3
Treppiede a sezione doppia con gambe in fibra di carbonio e coppada75mm ............... 3776-3
Treppiede a sezione unica con gambe in fibra di carbonio e coppada 75mm ................ 3777-3
Treppiede Baby-Legs a doppia sezione con gambe in alluminio e coppada 150 mm........... 3882-3
Treppiede Baby-Legs a doppia sezione con gambe in alluminio e coppada 100 mm........... 3778-3
Treppiede Baby-Legs a doppia sezione con gambe in alluminio e coppada75mm............ 3779-3
Supporti a stella
Supporti a stella per treppiede con gambe in alluminio. . . ............ ... . i 3313-3
Supporti a stella per treppiede con gambe in fibradicarbonio. . ............. ... ... .. ... ... 3363-3
Supporti a stella per attrezzature VIsion 3. . . . . ... 3394-3
Supporto a stella per treppiede tipo "baby-legs’ . . .. .. ... 3379-3
Supporto a stella intermedio Spread-Loc
Supporto a stella intermedio Spread-Loc completo ditre piedi. . ............ .. ... .. ....... 3781-3
Serieditre pledi .. ... 3378-902SP
Carrelli
Carrello ENG (OB = riprese @SterNe) . . ...ttt e e e e e e e 3319-3B
Carrello ENG (StUdiO) . . ..o vt e e 3319-3C
Carrello ENG (OB =riprese esterne) piCColo . .. ...t e 3319-3ST
Carrello EFP (OB = Hprese €Sterne) . . . . ..ottt e e e e 3497-3E
Carrello EFP (StudiO) . .. ..ot e 3497-3G
Accessori opzionali
CiNghia da trasSporto . . . . ...t 3425-3P
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Prefacio

Agradecemos e felicitamo-lo pela compra do seu novo
tripé Pozi-Loc da Vinten

Queremos que tire o maior beneficio do seu novo tripé Pozi-Loc e portanto aconselhamo-lo a ler este guia
dos operadores para se familiarizar com as varias caracteristicas do mesmo, algumas das quais podem
ser totalmente desconhecidas para si. O guia também fornece informacdes essenciais sobre salde e
seguranga e uma secgao sobre manutencgao, para assegurar que mantém o seu novo produto em perfeitas
condicdes.

Caracteristicas e beneficios do seu tripé Pozi-Loc

Concebido para satisfazer as exigéncias de operadores de camara profissionais, o tripé Pozi-Loc alia um
sistema de travamento inovador a novos avan¢os na tecnologia de fabricagdo. Os tripés Pozi-Loc existem
disponiveis com pernas de aluminio ou fibra de carbono, em configuracdes de uma ou duas colunas, e
montagem para copos de 75 mm, 100 mm ou 150 mm.

» O sistema de travamento operado por came requer po  uco esfor¢o, bastando uma rotacéo de
90°para o activar ou desactivar e dando ao utiliza  dor uma indicac¢éo positiva de que o tripé
esta travado com seguranca.

» O perfil do botéo assegura que os cabos da camara ndo ficam presos nele.
¢ Modelo mais leve que os modelos anteriores e com um a capacidade de carga Util de 25 kg.

» Grande gama de alturas e rigidez a tor¢ao iniguala  vel.

Mais uma vez, agradecemos a sua escolha do tripé
Pozi-Loc.

Estamos confiantes de que ele |he ir4 proporcionar
muitos anos de desempenho fiavel.
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Seguranca - Leia Isto em Primeiro Lugar

Simbolos de Adverténcia deste Guia de Operadores

Sempre que houver risco de lesdo, para si ou para outros, ou de dano para o tripé ou para
0 equipamento associado, apresentam-se comentarios realgados pela palavra
ADVERTENCIA! e assinalados pelo simbolo triangular de adverténcia.

Tripé Vision Pozi-Loc Tipico (Fig. 1)

(A - e Copo de fixacao do tripé
(2) oo Botéo do grampo
(B) oo e Espacador da base
(B) oo e Ajustador do espacador da base
(B) - et Cinta de retencéo da perna
(B) - oot Ponto de fixagcdo do espacador Spread-Loc
() e Gancho de fixagdo

Tripé "Baby-Legs" (Tripé Bebé)
Vision Pozi-Loc Tipico (Fig. 2)

(A - e Copo de fixacao do tripé
(2) oo Botéo do grampo
(7)o e Gancho de fixagao
(B) v ot Espacador de cabo com cunho
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Dados técnicos

Tipo

Diametro do
Copo de
Nivelamento

Altura
Maxima
com
Espacador

Altura
Minima
com
Espacador

Carga
Méaxima
Recomen-
dada

Peso

Compri-
mento de
Trans-
porte

V4086-0001
Duas colunas,
aluminio EFP

150 mm

157,21 cm

52 cm

100 kg

5,8 kg

76 cm

3880-3
Duas colunas,
aluminio EFP

150 mm

157,1 cm

52 cm

45 kg

5,8 kg

76 cm

3881-3
Duas colunas,
fibra de carbono

150 mm

157,1 cm

52 cm

100 kg

5,5 kg

76 cm

3770-3
Duas colunas,
aluminio

100 mm

156,2 cm

41,6 cm

25 kg

3,2kg

71 cm

3771-3
Uma coluna, alu-
minio

100 mm

145,5cm

64,7

25 kg

2,8 kg

86,4 cm

3796-3
Uma coluna,

2 metros, aluminio

100 mm

201,5cm

98,5

25 kg

3,7 kg

115cm

V4087-0001
Duas colunas,
aluminio EFP

100 mm

157,1 cm

52 cm

100 kg

5,8 kg

76 cm

3883-3
Duas colunas,
aluminio EFP

100 mm

157,1 cm

52 cm

45 kg

5,8 kg

76 cm

3772-3
Duas colunas,
fibra de carbono

100 mm

156,2 cm

41,6 cm

25 kg

2,6 kg

71 cm

3773-3
Uma coluna,
fibra de carbono

100 mm

145,5cm

64,7 cm

25 kg

2,3 kg

86,4 cm

3884-3

Duas colunas,
fibra de carbono
EFP

100 mm

157,1 cm

52 cm

100 kg

5,5 kg

76 cm
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Dados técnicos

Altura Altura Carga Compri-
Diametro do Maxima Minima Maxima mento de
Tipo Copo de com com Recomen- Trans-
Nivelamento | Espacador | Espacgador dada Peso porte
3774-3 75 mm 156,2 cm 41,6 cm 25 kg 3,2 kg 71cm
Duas colunas,
aluminio
3775-3 75 mm 145,5 cm 64,7 cm 25 kg 2,8kg | 86,4cm
Uma coluna, alu-
minio
3776-3 75 mm 156,2 cm 41,6 cm 25 kg 2,6 kg 71cm
Duas colunas,
fibra de carbono
3777-3 75 mm 145,5 cm 64,7 cm 25 kg 2,3kg | 8,64cm
Uma coluna,
fibra de carbono
3882-3 150 mm 50 cm 28 cm 100 kg 4 kg 36,3 cm
Tripé "Baby-Legs"
(Tripé Bebé)
de Duas Colunas
3778-3 100 mm 51cm 23,7cm 25 kg 2,1kg | 32,7cm
Tripé "Baby-Legs"
(Tripé Bebé)
de Duas Colunas
3779-3 75 mm 51 cm 23,7 cm 25 kg 2,1kg | 32,7cm
Tripé "Baby-Legs"
(Tripé Bebé)
de Duas Colunas
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Introducéao

A gama de tripés Vision Pozi-Loc inclui tripés de uma e duas colunas com pernas de aluminio ou de fibra
de carbono, equipados com copos de nivelamento de 75 mm, 100 mm ou 150 mm (consulte a tabela da
pagina 65). Todos eles estédo equipados com o grampo de perna Pozi-Loc de alta eficiéncia, que
proporciona uma montagem rapida e um ajuste facil.

Os tripés foram concebidos para utilizacdo com os espagadores da base e carros porta-camara Vinten.

Também existem disponiveis duas versdes de tripés "baby-legs" curtos instalados com um espagador
simples de cabo com cunho.

Funcionamento

NOTA: Os procedimentos seguintes referem-se a um tripé de duas colunas equipado com uma
cabeca Vision e um espacador da base. O procedimento para os tripés de uma e duas colunas
é essencialmente idéntico. Quando se usa um tripé de duas colunas, as colunas inferiores
devem estar totalmente estendidas ou totalmente retraidas, a ndo ser que isto seja impedido
pela presenca de pisos com ressaltos

Retire todo o tripé e cabeca da caixa, pegando pelos orificios para os dedos situados imediatamente
abaixo dos grampos superiores.

NOTA: Mantenha o espacgador ligado ao tripé.

Ajuste o punho de camara.
Solte a cinta de retencéo da perna (5).

Agarrando ainda no tripé pelos orificios para os dedos, abra as pernas do tripé. Exercendo uma pressao
ligeira com o pé ou a médo sobre o espacador (3) ird assegurar que as pernas ficam totalmente abertas.

NOTA: Use o espagador sempre que for possivel porque isto aumenta a rigidez do tripé. Uma vez que
o espacador é flexivel, ele compensa o piso irregular. Pode retirar o espacador e em seu lugar
montar um carro porta-camara. Na posic¢éo de abertura méxima do espacador, e com todas as
pernas totalmente retraidas, o tripé pode ser utilizado com a sua altura de funcionamento
minima. Embora o tripé possa ser ajustado numa altura inferior a esta sem o espagador, NAO
se recomenda que o faga porque a geometria do espagador passa a ser instavel.

Ajuste a altura de funcionamento desapertando os grampos das pernas (2) e levantando o tripé até a altura
desejada. Ajuste o espacador (4), se for necessario. Nivele a cabec¢a usando a bolha de nivel.

Aperte os grampos (2) completamente até ouvir um estalido e o bot&o ficar na posigao travada, horizontal.
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No caso de um tripé "baby-legs", aperte o espagador de cabo com cunho (8).

NOTA: Para tripés "baby-legs” (tripés bebés) existe um espacador da base opcional tradicional
(3379-3).

gravidade da carga inclinada caia fora da base dot  ripé, provocando
instabilidade.

Utilize uma plataforma ou nivelador para garantir q ue as pernas do
tripé estdo suficientemente afastadas de modo que o centro de
gravidade da carga inclinada caia dentro da base do tripé.

Prenda o tripé com o gancho de fixag&o ou pendure u m peso
adequado do gancho (7).

2 ADVERTENCIA! E possivel montar as pernas do tripé de modo que o centro de

NOTA: O espacador Vision protege os pisos e alcatifas e também impede que as pernas do tripé se
afundem em piso mole, devendo por isso usa-lo sempre.

Equipamento opcional

Espacador intermédio Spread-Loc

(Fig. 3)
Para instalar o espagador :

Segure as extremidades de cada brago do espacador entre o polegar e o indicador, um de cada
vez, e prima os botbes de libertacdo do acessorio (9).

Empurre o brago encaixando o acessorio no ponto de fixag&o do tripé (6) até engatar o dispositivo
de libertagéo.

Instale os pés proprios para alcatifa (10).
Para retirar o espagador, prima os bot6es de libertagédo do acessorio (9) e retire os bragos, um de
cada vez.

Correia de transporte

(Fig. 4)

Como acessorio opcional existe uma correia de transporte que se instala do modo seguinte:

Tripés de copos de 150 mm

Procure o orificio roscado M6 (18) na parte inferior do copo de fixagao do tripé.
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Posicione o dispositivo de fixac&o da correia (17) do copo de fixagdo na parte inferior do copo de
fixagao do tripé assegurando-se de que fica correctamente orientado. Fixe o dispositivo de fixacdo
da correia do copo com o parafuso M6 de 25 mm (16) fornecido com a correia, utilizando para esse
fim Loctite 221.

Na peca moldada inferior da perna correspondente carregue no furo preformado (15) usando uma
ferramenta adequada. Se possivel, retire o pedago do interior da pe¢a moldada para impedir que
chocalhe.

Encaixe uma porca cativa (14) dentro do furo da pega moldada inferior.
Usando um parafuso M5 adequado comprima totalmente a porca cativa. Retire o parafuso M5.

Instale uma anilha (13) no dispositivo de fixagdo inferior da correia (12) e aparafuse na porca
cativa (14). Certifique-se de que o orificio do dispositivo de fixag&o da correia esta orientado de
modo a poder prender o mosquetéao (11.1).

Utilizando os mosquetdes (11.1) encaixe a correia (11) nos seus dispositivos de fixa¢&o e ajuste
0 comprimento.

Tripés de copos de fixacdo de 75 mm e 100 mm

Na peca moldada inferior da perna que tem a correia (5) carregue no furo preformado (15) usando
uma ferramenta adequada. Se possivel, retire o pedacgo do interior da pe¢ca moldada para impedir
gue chocalhe.

Encaixe uma porca cativa (14) dentro do furo da pega moldada inferior.
Usando um parafuso M5 adequado, comprima totalmente a porca cativa. Retire o parafuso M5.

Instale uma anilha (13) no dispositivo de fixagdo inferior da correia (12) e aparafuse na porca
cativa (14). Certifique-se de que o orificio do dispositivo de fixag&o da correia esta orientado de
modo a poder prender o mosquetdo (11.1).

Na parte inferior do copo de fixagdo do tripé retire o parafuso (16) que prende o grampo da perna
correspondente (20) e descarte-se dele. Nao retire a anilha (19).

Posicione o dispositivo de fixa¢éo da correia (17) do copo de fixagdo no grampo da perna,
assegurando-se de que fica correctamente orientado. Fixe o dispositivo de fixacao da correia do
copo com o parafuso M6 de 25 mm (16) fornecido com a correia, utilizando para esse fim Loctite
221. Aperte o parafuso com um binario de 4,5 Nm.

Utilizando os mosquetdes (11.1) encaixe a correia (11) nos seus dispositivos de fixacéo e ajuste
0 comprimento.

70



Portugués

Manutencao

Generalidades

Os produtos Vision, de construcdo robusta, séo fabricados de acordo com padrdes de engenharia de alta
gualidade necessitando de pouca atencgéo para serem mantidos em boas condi¢g6es de servigo, para além
dos cuidados associados a limpeza efectuada com regularidade. A atengéo aos pontos seguintes ira
assegurar uma vida Util longa com um minimo de reparagdes.

Limpeza

Durante a utilizagdo em interiores a Unica limpeza necesséria deve ser uma limpeza geral efectuada com
regularidade utilizando um pano sem pélo. A sujidade acumulada durante o armazenamento pode ser
removida com uma escova semi-rigida. Deve dar atencéo especial ao copo de montagem do tripé.

Todos os tripés, espacgadores e pecas do carro porta-camara séo a prova de intempérie. Contudo, a
utilizagdo em exteriores em condi¢des adversas exige cuidados especiais. Os salpicos de sal devem ser
lavados com agua doce o mais cedo possivel. A areia e a sujidade actuam como abrasivos e devem ser
removidas com uma escova semi-rigida ou com um aspirador de po.

NOTA: Use apenas agentes de limpeza & base de detergentes. NAO use agentes de limpeza & base
de solventes ou 6leos, abrasivos ou escovas de arame para remover a sujidade acumulada,
uma vez que estes danificam as superficies de proteccao.

VerificacBes de rotina

Durante a utilizagdo normal, verifique a eficacia dos grampos de pernas e ajuste como necessario.

Ajustar os dispositivos de fixacdo das pernas 'Pozi -Loc'

Ocorre um abaixamento com os dispositivos de fixagdo de pernas 'Pozi-Loc', o que podera obrigar ao
reajustamento do dispositivo de fixagao. Verifique a eficacia de cada dispositivo de fixagcdo da perna, da
seguinte maneira:

Estenda completamente as trés pernas do tripé e aplique o(s) dispositivo(s) de fixag&o.
Posicione cada perna, de cada vez, verticalmente num conjunto de balancas.

Gradualmente, aplique o peso do corpo sobre a perna até que um ou ambos os dispositivos de
fixag@8o comecem a encaixar. Observe a leitura indicada nas balangas.

Uma leitura inferior a 35 kg necessitara de ajuste.

Dispositivo de fixacéo superior

(Fig. 5)
Ajuste um dispositivo de fixagao superior da seguinte maneira:

Rode o botao do grampo (18) para a posicgao vertical "off".
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Retire o parafuso (20). Com uma chave de cavilha adequada, desenrosque a inser¢éo roscada
(19) ranhura a ranhura até a perna ficar completamente livre para se movimentar por acgéo do
seu proprio peso.

Enquanto desliza a perna para dentro e para fora, aperte gradualmente a inser¢édo roscada (19)
até o grampo comegar a prender.

Se nao estiver alinhada, desenrosque a inser¢éo roscada (19) até uma das ranhuras alinhar com
o furo do parafuso (20).

Tripés de fibra de carbono - desenrosque a insergéo roscada (19) duas ranhuras.
Tripés de aluminio - desenrosque a insergao roscada (19) trés ranhuras.

Instale o parafuso (20) para prender a inser¢éo roscada (19).

Dispositivo de fixac&o inferior

(Fig. 6)
Ajuste um dispositivo de fixacao inferior da seguinte maneira:

Aperte o dispositivo de fixa¢ao (26) até se ouvir um clique, e o botéo fica na posi¢éo de bloqueio
(Posigéo 1).

Utilizando um instrumento adequado, tal como uma chave de parafusos de lamina chata, retire
cuidadosamente a cabeca do botdo (29).

Retire o parafuso de fixagéo (28) e a anilha (27), e puxe pelo botao do dispositivo de fixagéo (26).

Examine o eixo (24). Se existir uma ranhura identificadora (24.1) no eixo, proceder da seguinte
maneira. Caso contrario, consulte Tripés Vision Pozi-Loc - Pecas Sobressalentes e Reparagdes
(Publicagao de Pegas N°. 3770-9) ou contacte o revendedor Vinten local .

Substitua o bot&o do dispositivo de fixagéo (26) e rode-o para a Posi¢éo 2.

Utilizando uma chave de porcas hexagonal de 2,5 mm, afrouxe o parafuso sem cabeca (24) até
soltar a perna para esta se mover sob 0 seu proprio peso.

Com o botéo ainda na Posicéo 2, faga deslizar a perna para dentro e para fora e, gradualmente,
aperte o parafuso sem cabeca (24) até que o dispositivo de fixagdo comece a apertar.

Retire o parafuso sem cabeca (24) num quarto de volta (909.

Prenda o bot&o do dispositivo de fixagdo (26) com a anilha (27) e o parafuso de fixa¢édo (28).
Reajuste a cabeca do botédo (29).
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Lista de pecas

A lista seguinte inclui os conjuntos principais e os acessorios opcionais. Para mais informagdes relativas
a reparagOes ou pecgas sobresselentes, contacte a Vinten ou o seu distribuidor local.

Para obter informacdes em linha, visite 0 nosso website em

www.vinten.com

Tripés

Tripé EFP de duas colunas, pernas de aluminio, copo de fixagdo de 150 mm ............ V4086-0001
Tripé EFP de duas colunas, pernas de aluminio, copo de fixagdo de 150 mm . ............... 3880-3
Tripé de duas colunas, pernas de fibra de carbono, copo de fixacdode 150 mm . ............. 3881-3
Tripé de duas colunas, pernas de aluminio, copo de fixacdo de 100 mm .................... 3770-3
Tripé de uma coluna, pernas de aluminio, copo de fixagdode 100 mm. . .................... 3771-3
Tripé de uma coluna, 2 metros, pernas de aluminio, copo de fixagdo de 100 mm. .. ........... 3796-3
Tripé EFP de duas colunas, pernas de aluminio, copo de fixagdo de 100 mm ............ V4087-0001
Tripé EFP de duas colunas, pernas de aluminio, copo de fixagdo de 100 mm . ............... 3883-3
Tripé de duas colunas, pernas de fibra de carbono, copo de fixacdode 100 mm . ............. 3772-3
Tripé de uma coluna, pernas de fibra de carbono, copo de fixagdo de 100 mm ............... 3773-3
Tripé EFP de duas colunas, pernas de fibra de carbono, copo de fixagdode 100 mm .......... 3884-3
Tripé de duas colunas, pernas de aluminio, copo de fixagdode 75 mm ..................... 3774-3
Tripé de uma coluna, pernas de aluminio, copo de fixaggdode 75 mm....................... 3775-3
Tripé de duas colunas, pernas de fibra de carbono, copo de fixacdode 75 mm ............... 3776-3
Tripé de uma coluna, pernas de fibra de carbono, copo de fixagdode 75mm ................ 3777-3
Tripé "baby-legs" de duas colunas, pernas de aluminio, copo de fixagdo de 150 mm........... 3882-3
Tripé "baby-legs" de duas colunas, pernas de aluminio, copo de fixagdo de 100 mm........... 3778-3
Tripé "baby-legs" de duas colunas, pernas de aluminio, copo de fixaggdode 75mm............ 3779-3
Espacadores da base

Espacador da base, para tripés com pernas de aluminio. .. .......... ... . . ... 3313-3
Espacador da base, para tripés com pernas de fibrade carbono. . .. .......... ... ... o 3363-3
Espacador da base, para os sistemas Vision 3 .. ... .. .. 3394-3
Espacador da base para tripés com pernas "baby-legs" . ......... ... o 3379-3

Espacador intermédio Spread-Loc

Espacador intermédio Spread-Loc, completo com um conjunto de tréspés . ................. 3781-3
CoNJUNEO e trBS PSS . . o ettt e e e e e e e 3378-902SP

Carros porta-camara

Carro porta-cAmara ENG (OB) . . .. ... 3319 -3B
Carro porta-cAmara ENG (EStUdio). . . . . ..ot 3319-3C
Carro porta-camara ENG (OB) - PEQUENO . . ..o vttt ettt et e e 3319-3ST
Carro porta-cAmara EFP (OB) . ... ... o 3497-3E
Carro porta-cAmara EFP (EStUdio) . . . . . ..o oot 3497-3G

Acessorios opcionais
Correia de tranSPOIe . . . .ot 3425-3P
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Pozi-Loc =ZHIZZIRLTUWV=FEZ, HUYNESTENET

REICOE->TEBROEITH1ERE BT HLZHNE
L\T: L/i-g_o
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H A

REDEHIZ —RDITHEHEA LS W
ABESAEOTRESIZONT

BEWVICHEIACHAANDEE. HDHWE/RA-FIL bAy FOBEEHBADIEFTERR
IS oI, TRERIZALSELL L oA Y FARBBEIATVET,

F=HT 43> Pozi-Loc =) (B 1)

) LY UG R—)L
(Q) . iyl
B) . JOF7RATLy S —
) . . JAF7RATLy A -/ T
BY . AT TR ) v T
B) . . . ATy K099 - ATy F—BRYEFIFRS >V ~
() o 7299
RFR2 T 4V a v Pozi-Loc R —=1 (X 2)
Q) =IAR—IL
Q) . 952777
) . BAEHIUTYY
(B) . . . s)—ra—7 RATLySH—
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F itk

247

R—L &

ATLyH—
EEBORK
ms

ATy &—
EBBFOR/N
mE

=2
i=-}

B
R

V4086-0001
SBRAT7 L=
SU=H EFP

150

mm

157.1 cm

52 cm

5.8 kg

76 cm

3880-3
3BEAT7ILE
=P EFP

150

mm

157.1 cm

52 cm

76 cm

3881-3
SEAH—R
V=R

150

mm

157.1 cm

52 cm

100 kg

76 cm

3770-3
SEBATIL=
|

100

mm

156.2 cm

41.6 cm

25 kg

71 cm

3771-3
27
H=H

100

mm

145.5 cm

64.7

25 kg

86.4 cm

3796-3
27
=M
24—k

100

mm

201.5 cm

98.5

25 kg

115 cm

V4087-0001
SERAT7IE
=P EFP

100

mm

157.1 cm

52 cm

100 kg

76 cm

3883-3
SEATILE
=R EFP

100

mm

157.1 cm

52 cm

45 kg

76 cm

3772-3
sk h—~R
VEI=H

100

mm

156.2 cm

41.6 cm

25 kg

71 cm

3773-3
2R Hh—R
VEIZH

100

mm

145.5 cm

64.7 cm

25 kg

86.4 cm

3884-3
s Hh—~R
VEI=R EFP

100

mm

157.1 cm

52 cm

100 kg

76 cm
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m
1)
o

Fritx

ATy E— | ATy E—
ERBOZK | ERFOR/N EREEO

a4 7 R—IL&E B = BRAEHES EE &S
3774-3 75 mm 156.2 cm 41.6 cm 25 kg 3.2 kg 71 cm
SEAT7IE
H=p
3775-3 75 mm 145.5 cm 64.7 cm 25 kg 2.8 kg 86.4 cm
2B 7S
H=p
3776-3 75 mm 156.2 cm 41.6 cm 25 kg 2.6 kg 71 cm
3B Hh—R
VE=H
3777-3 75 mm 145.5 cm 64.7 cm 25 kg 2.3 kg 8.64 cm
2K Hh—R
VE=H
3882-3 150 mm 50 cm 28 cm 100 kg 4 kg 36.3 cm
IERARE—
3778-3 100 mm 51 cm 23.7 cm 25 kg 2.1 kg 32.7 cm
JERARE—
3779-3 75 mm 51 cm 23.7 cm 25 kg 2.1 kg 32.7 cm
JERARE—
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K=y
BIEEZ . . . 75
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ThEEE . . . e e e e e e 11
= o A e 80
WMURLVASE . . . . 80
TFoa iR
Ry R QYR Ty — . . 81
T YUTRANSIYT 81
BFAN
R s 82
SER . 82
BRI F T YT . . 83
Pozi-Loc BIZ SV TMEREE. . . . . . 83
BREUR R, 85
...................................... 109
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H A

[FLC&HIZ

g4 23> Pozi-loc 12X, FILZZOLFERFEA—RUIT7A413—D 2 BHE LU 3 BHOESZASH
Y. 75, 100 Ff=Ix 150 mm DKFER—ILI I bASEIRTEET TTR—UBH), IRTOETILIC
BEULMEEEME®D Pozi-Loc ¥ S v THhEHINTHEYREL Y b7y TEHELRBEERBELE L,

Pozi-Loc ZHIIETRTD T4 Vo F U I7ATFRATLYE—E LV RY —CEFIFZ2ENTEET,

RE—=fIZE, PU—bA—TFRTLyE—DFNTWE 2BEOO—LARL - 24 THAESIIQT
WEY,

Y kWL

FE UTOFIERT42avAy FELUTAT7RTLy A —FE3BEA=ZMITOLTHALTL
FY. 2EX=ZHOFIEEZIEX=ZMOFIREERMICRILTY ., SKRX=ZMWOTERZERES &
EETEMEZLICEHEETH, EFLETLICMODILSITLTLESL,

ZHERERL LT T —XAMLHLET,

FE: ATy A —BZMICBRYFF=EFILTEEET,

NonR—%Ey rLET,
AT TR o)y T 6) #RLET,
BMELIFET, ALY E— Q) 2BNFTECHIT L. HIXELICEHETT,

R CHOREMEROLOICHRILFRTLyF—2FALTLEIL, RTILYF—FEEK
ELRHYETOTESTHVMETLAN—TEET, RITILyF—2—BR{BIELEBZE
REICEFSE, ZHERHEVSSTERT LI EATEET, RTLyF—%EbAITh
EFCh&EYEL LB Y FTvTTHIENTRETTA, ZHOBRNTREICHLZIDTH
BoHTEFEEA,

9507772 ERBH. ZHOBESERABLETS, BEICHLTRTILy ST — @) 1HABLET,
KEREHE>TAY FEKFEIZLET,

JUVOEBNEICZBETISIUT (2) #@H2H5 L. 7 TEO VI Shi-KEBIZHEVET,
RE—ZHOHEE. V—bO—TXTLy 45— (8) &HHET,

AXE: AT arvOIAFTRTILYE— (B319-3) &, NE—=ZHICERATEET,

80



Y

2 Fr'! ZFE! CHOMZEtEY FAEREIC, ERLAEHEOELA=ZHOROHEE

MPoNNTFREICEDCENBYET,
EEFLEIOTFRAILUYAEZEALT,. ZSHORZ+HSICEIF. ERLT

FHENZHOROREEANITIESLSITLTLESL,

ZHEEERTYY () TEET SN, vV ICEULERDY A FERD

FIFTL2EL,

FE: J4 P23 RTLYF—ERONVMBEISEARTOER CEFTHESRYLD—Ry FHRE
LETOTHESEIFFERALTLESL,

AT a iEER

ALy F-Ay YdBRATLy F—
(A 3)
XLy R -0y HERTLyS—0mY FI1+FIE -

ATy E—DT7—LEIXTOROAETRYMTET, FTT7—LOEHERIEEAZL
e THIEEH, EHEVU—RKRE2Y (9) ZHLAAET,

T—LE=HBIORYFFRS K (6) 12, VY—RKREZ VARV I TEETELRAAET,
ZERT74—F (10) ZHITET,
ATy EF—FWYNTICIE, EFEVY—RARE2Y (9) Z2RLAATT—LZEI1EXTDHRT
WEET,

XY YGRS T

(A 4)

T30 T, FNXVUITRMNSYTZUTOAETRY AT THERTZENATEET,
150 mm K—IL =R

ZHOR—ILOTRIZHD M6 =R (18) ZRDITET,

R—LR Sy T7oA— (D) £, ELOARICANTNGZ L EEBLT, ZHOK—LO
TRIZERYMITEST. o484 rEFERALT. R—ILRASYTF7UoN—%R Sy THED
25 mm M6 =< (16) TERELET .

RCHOTRIDE—LT VI, BYLBLIEEERLT/ vy 7D MR (5) ZFTET. &
BETHNIE, TORICTEHIALASITEMILET S50, E—LT4 VTABMITEIRERE
MYHLET,

TEOE—ILFDORIZ, DHEELDT Y+ (14 ZEHEALFET,
EYE M ROEFEALT, 2BRELEDT Y FEFOFTET M ROERYSNLET,
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Y

Tyiw (13) EFEOR LTy T7oh— (12) [ZBYFFIF, 2BELDHF v + (14) 1T LA
HET RSV TTUoA—ORM. ASEF (1.1) BBYFFITShZARICEANTNSZ &
EHEELTCESL,

AZEF (1.1 Z2FEHELT, RSy T () RS9 TT7oh—ICRMYFIT, BRSZHE
LFEYS
75 mm B&U 100 mm A—)L=

HOFHOE—LT 4 VJIZA S5y T 6 ZRYMH, BULGIRZEALT/ vIT7 I+
R (15) ZRITES, TORICTEHIAZALFTEHILET 5. E—ILT 14 2 TABM T HIR
EREMYHLET,

TEOE—ILFDORIZ, DHEELDT Y+ (14 ZEHEALFET,
EYE M ROEFEALT, 2BREUEDT Y FEFOFTFET M ROERYSNLET,

Tyiw (13) EFEODR LTy T7oh— (12) [ZBYFFIF, D2HELEDHF v + (14) 1T LRA
HEFT ALTVT FUA—ORM, AZEF (1.1) ARYMFFEnIAEICANTNSC &
EHEELTESL,

ZHOR—LOTRNS, ARCHZEELTHWSRY (16) ZBYSMNLET, Tviv (19) &
mYSHEHENTLESL,

R=IWRX Sy T7oh— 01 2. MOV F U TEICELVWARZERL &S ICBRYFFES,
Ay%24)L 221 #ERALT, R—VR SV TF7Uoh—%2X Ty TRHED 25 mm M6 =2
(16) TEELET., #TI& 4.5 Nm (40 Ibf in.) @ kLY THHFFIFTET,

AZEF (L) Z2ERALT, AFv T AN 2R Sy TTUoA—IZBMYMHT, RSEHE
LET.

BFAN

— &

T4 PavERIBELGEMHITLOMNYESATVETA. UTORFELTEN GV EREDRE L
BYFETOTITEFELLEE,

=12

/A

RLCTRTHOATERMCHONTLEZSIVD, HITEHOLARY U TR—IL, Ay RO M.
ANy FAKROBHEICIEEREZL > TS,

SHERTUY T =BV R —HREFZTATHEEAHY ES, LALENL, BEHTORITD
FERICEFNGIFENDETT B EEALLAENI N0 EF . TESHEITRS KD EETAEHR
TESEZREM>TLE SV, BEEDFAIDLLAHSD TS OMEREEE > TRYRKRWLT S
(AN
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Y

R ERIRN—RDV Y —FT—DHEFALTKEEV. REREEEODHTESTDTHRAAN—RHD
WERR—ZADY ) —F—ZFEOHENTLLIEEWN, Ff ESBENOREICHERICT A
Y—JSV&EFALBEVTIEEL,

EHMHEFT VY
ERBEVE L ERI S TOMEEREF v o L. BECH L THABLTEEL,

Pozi-Loc 1V 5 > T DHE

Pozi-Loc DIV SV THIEEYRL ZENHY . COBEEFI SV TEERETILENHYET., &
DY S5 T0HRE, LTOFIBTRELTIEIL,

ZHIO I AOHETATERICHBIEL, VSV TE2EHESEET,
EMEIEEIC. EEICHEROLICELEEY,

WFhh—A, FEEADI TV INBYIILHEET, Bo< Y ERKDERZHIZHAIT
TWEET, BYRKLHILEITHERNRIEZEHRLET,

FAED 35 kg (77 KU F) RBOBEZABNBETT,
N
(B 5)
RELY S TORERZ. UEDFIETTVETS,

950777 (18) #BEICLTAH IOEEILEDEET,

*T(20) EHLFET, BUBARTRANF—EHE>T, RPRAHAH—F (19 1ROy
FTOTIFTWE, HIABETEHICEICKSIZLET,

ERBIERFMICR S FESEEAL, VS50 THMCETHRIURAAS o —F (19) %
RRIZEFITETS

SELHDLGENEEE, ROy FERD (20) DRDBE S EFTHRERAHFA oY —+ (19) &2FIF
FY,

Hh—RUB=H =TAHA Y —F (19) 2RAY L2259 TFIFET,
TFIVSEEZH RORAHBA Y —k (19) X8y L3 D2RTIFET .
T (20) ERFIT T, *URAHRA Y —F (19 ZEELET,
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HAEE
T#YI ST

(% 6)
RELY S TORER. UTOFIETTVET,

JJEEAEME (ME 1) £TENMNLTI UV IBENBEZASETY ST (26) RO,
Oy EICLET,

RAFTRARSANGEDBEYHIEZFERL T, EEIZ/ Txvv T (29 2HLET,
mFFRT (28) £ETvivw 2D &HL. 950F7 T (26) FWMYSNLET,

Sr Tk (28) ERNET, Dy 7 MHAAOHE (24.1) AHBEAICE. UTOFIRER
fILET. ZLMBAICIE, Vision Pozi-Loc =M - RX7 AL BE (RTHRES 37709 %
HARBh. HEOY ¢ 2T REECHHVEDE LS,

95277 T (26) EXHL.

952777 (26) EBEISLT [47) OHEILADEFET, 25 WABLUFEEST,
Sr TR (20) OEELESF IR (25) HEICES. WABETHALHLSISLE
I

MERBSEEAS, 9557 (Av) BHCETI ST 28) ERRISHOOTET,
BODIFRIZTS TS (24) £ NERLET.

o507 (Avy) OnEwROEI ST/ T (26) 46 EDEE (KA L POSITION 2) (<
BHETHBEI S LZEBOLET,

Tyiy 2D RULHFT (28) E—#IH 50T/ T (26) 2EELET.

/%% T (29) £LUACTHELET. X BEEEFNF. E{EETIEEFIFEAL
TTTFELY,
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;R

UTORRBELUVF T a o7 o9 )—2O0TOFMIET s T2 Ov /v ELEEEE DRSS

BIZBBLEHECEEL,

oS54 UERIZCDONTIEAR—LR— www. vinten.com. ZZEBEL &L,

=i
SERXTFZILIHEFP = (150 mm K—JL)
SERKXTI I EEFP =H) (150 mm R—JL)
SEAN—ARUBE= (150 mm R—)L)
SEAT7IZIHE=/ (100 mm R—)L)

2B 7ILSE=M (100 mm R—)L)
2ERKXT7ILIEZM., 2 A—FJL (100 mm 7R—)L)
SERX7ILIHEFP =) (100 mm 7K—JL)
SERKX T IS EFP =H) (100 mm R—JL)
SEAN—ARUBE= (100 mm R—)L)
2B h—ARE=/ (100 mm R—)L)
3EBEXH—R B EFP =B (100 mm A—JL)
SEAT7IZIHE=/ (75 mm R—)L)

2B T7ILSE=H (75 mm R—JL)
SERKXA—ARE=H (75 mm R—JL)
2EERA—ARUBE = (75 mm R—)L)
3K T7ILIBARE—=/150mm ;R—)L
3K T7ILIBARE—=/100mm ;R—)L
SRR 7 IS HARE—Z=HI 75mm ;R— )L
JAFRATLyH—
JAa7RILyE—(TL—)
JAFRILYE—(TS59Y)
IJAFRTLyE—(T42av3AIL—)
RE—ZHAIRT7RAIL vy S —
ATy ROy @R Ty &F—
ATy ROy IRBRTLyE— (ZHW7 11— 3BHE 1K)
EWI— bty b

FIJ__

Riy— (p#EA)

RYy—(RESHRA)

ST K1y—

EFP K1) — (chftA )

EFP FU— (X2 A RA)
AFoavroeyy—

Xy YGRS T

V4086-0001
3880-3
3881-3
3770-3
3771-3
3796-3

V4087-0001
3883-3
3772-3
3773-3
3884-3
3774-3
3775-3
3776-3
3777-3
3882-3
3778-3
3779-3

3313-3
3363-3
3394-3
3379-3

3781-3
3378-902SP

3319-3B
3319-3C
3319-3ST
3497-3E
3497-3G

3425-3P
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§ 3¢

il

FF

REMEBR R (Vinten) FliERFTE Pozi-Loc ZAZR. iL&MTF
ALEIERTRNE !

BMNBEI Pozi-Loc ZAREENERERAYA, Bit, ENHMERIEE (BERE) BRBESH
IhEE : Heop—LIhabmTREERITHI. B, & (REER) TEEXTREREZEMERER, URX
THIFRFHET, BREFEFRAFERERS.

#r 8 Pozi-Loc = FAZRRYMERE S s R 1R M1

Pozi-Loc RFIZAREEEZWRZIMNER, EETEUMNRENEERIFTHFIETE. Pozi—Loc &JI
BIERARMRE=AE, BESMERFERE, EH 75 EX. 100 ZKEH 150 ERFIEIK -
c OREDHERNEGBERE, MAFESESXANEZEE 00, iHEREEREN=ARER
ZHYE.

c REHEBHFRFH/NBATES.
- LLRYBSER, MAENEME 252F (558)
- BEREX, HiERETSELE.

BREBHEIE T Pozi—Loc =238,
BNREEFFRBEAGRESEPTERIL.
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§ 3¢

REEW - HEMER
& R & ORERS

REASBMAGE. MEAGE. SHRFZMRREEXIREHOTE, REEHRBHR
B, L B85 FHNZARESERMUETR.

MBI 4] Pozi-Loc =A% (B 1)

(1) o = =373
() i & e $8
() i T S 4 23
(B) o TR 4 28 A AR 2R
(B) e bR & 4 7
(B) o e e e e Spread-Loc L&
(1) EE
HMEBRFL] Pozi-Loc E=FAZ (E2)
(1) o = RRIkE
) Fi 3% e $1
(1) EE
(8) i BT
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§ 3¢

AR EE

RIEMEBAT | REMH R

BE HREERR HNRARE  HNRMEE | BiIXBRXAEXE BE B E
V4086-0001 150 ZHKEKREE | 157.1 2% | 52 &% 100 AF |58 A | 76 &%
MEEAE=RE
SMRA
3880-3 150 ZREKR | 157.1 &% | 52 &% 45 NF 5.8 2FF | 76 &%
AEEAE=RE
SMRA
3881-3 150 ZHKEKREE | 157.1 2% | 52 &% 100 AF |55 & | 76 &%
ARBERAR=AF
3770-3 100 ZHKEKEE | 156.2 2% | 41.6 % 25 »FF 3.2 2| Mayn
AEEAE=RE
3771-3 100 ZKIKEE | 145.5 A9 | 64.7 2% 25 N 2.8 AFF | 86.4 %
ERBEEE=AE
3796-3 100 ZKIKEE | 201.5 &% | 98.5 4% 25 NFF 3.7 AF | 1154%
BREAE=AE,
[k 3]
V4087-0001 100 ZK3KkME | 157.1 &% | 52 &% 100 2 |5.8 A | 76 &%
AEEAE=RE
SMRA
3883-3 100 EHKEKRE | 157.1 29 | 52 2% 45 N 5.8 AF | 76 A%
MREBEE=AL
SMRA
3772-3 100 ZKIKEE | 156.2 2% | 41.6 2% 25 NP 2.6 AF | T12%
MRBERTR=FHS
3773-3 100 ZHKEKEE | 145.5 % | 64.7 % 25 »FF 2.3 AT | 86.4 A%
ERHRRAE=AR
3884-3 100 Rk | 157.1 2% | 52 &% 100 AF |55 & | 76 &%
MRBERTR=FHSE
SRR
3774-3 75 EKIKBE | 156.2 % | 41.6 % 25 »FF 32 2| Mayn
AEEAE=RAE
3775-3 75 ZREKBE | 145.5 0% | 64.7 % 25 NP 2.8 AFF | 86.4 2%
ERBEEE=aE
3776-3 75 ZHRERBE | 156.2 2% | 41.6 &% 25 N 2.6 27| 1A%
HARBERAR=AF
3777-3 75 EKIKBE | 145.5 0 | 64.7 % 25 »FF 2.3 AT | 86. 4%

REBRRAR=RAR
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§ 3¢

AR HE

RIEMEBAT | SRR
BE HEER |NERARE | NRMEE | BiIXBRXAEXE
3882-3 150 = K EK R 50 A% 28 Ny 100 2FF
WRE=ME
3778-3 100 ZXKIKEE | 51 2% 23.7 N5 25 N
ARE=RE
3779-3 75 ZEARIKBE 51 &% 23.7 9 25 N
WRE=ME
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=k
- DR
=5 87
REBI - FEAR. . . . 88
BABIE . . . . . . 89
MR . . s 92
BUE . . 92
Alikic Rig &
Spread-Loc R EEEMEE . . . . . . 93
BH s 93
Htip
HEFPORED . . . . L 94
TEIE . . . 94
BERE. . . . . . . 94
PR Pozi-Loc BB . . . . . .. 94
FBEMEBE ... . 96
WE . . . 109
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§ 3¢

TR

4] (Vision) Pozi-Loc RIIBIFRFHNME=ME, BEENBERALEE, BBHE 75 K. 100 E KL
150 EXRAITEE (ME TRE).

XE=HEREFSEMELEHEEMBRERS.

ERMESENE=ALE, EEHRENETEME.

#R1E

HEE: UTHREEFEHNETEORZAMAERSNMRRZME. BR=ZARNRERFES
HE. EERARR=AEN, BREGERE, SNTE—RBRELESHBHUILBED.

BZRARMEEIAEFENRE, ERATMAMERTAHFIEL.

HE: RELHRSS=ZHEMEE.

REFHATEEME.
MTFRRE S (5) .
EMMEFRAMRSTRARE. AHIFIEME Q) BEESN, BATHERETSKA.

EE: EAHMREHEZERLEMES . BAIHEMEESHRNREEY. B TEMBEREN, TiTaE
IMEHENRMRA—. EMERFT, UBRENARZ. EEMBTLKF, ZHERERT
EEEWRET, ZHRTEER/NMNRERETHA. REETHLEMBN, ZHETRIZS
iR, EsFHRNZEENARRERRE EIL# R XME%.

MARX ), BZHEKEEMTSE, NUSMRESENAR. MAKE, EFTEME 4).
EEKFERRREERBENKERE.

REBRE 2), HERH—AF#ES, BERABSFREHEME.
EERBR=ARNBELT, HTRETFEME 8.

EE: TEEMEHUGEEMESE (3379-3)EATF  ERE ' =A%,

92



§ 3¢

f BS ! ZARMREATERETY, ELTHARSHABHECEEZARBREIMU

5, RHEATBE.

AEAPEREMBNMEERE BR=ARNRERSKF, ELFHMREN
RABHELEE=RRBRELA.

RAEEH ) BEZAR, HEXTAFLEE—QEEY.

AR TORVEMHBATRIPHEMGE, R EZHEMREBNIEE, SNEMAHETE
M.

iR A&

Spread-Loc & & 2 {1 23
(HE3)
RREMBHOSENOT :
ABEREERAIEEEREMENREL, AR TREREE 9.
BEHEEA=ZRARLNZES 6), EEBHREESN.
%2 FIESBIEE (10) o
EHTEME, MR TTERBRA 9, ABKRIFTEREMHE.

B
(H4)
EHRTREONE HRERFNT -

150 EXHmM=fA%
= Rk T RERE M6 BBL7L (18).

BEHEETEER (17) ETZALKBHNTRE, WREIERER. EAKXE (Loctite) 221 &
HE, ASEH—REa 25 K M6 822 (16) BIEKM S HEE2.

EHEEBENTER, AAEITETMATRHE (15). MATEE, MABREBEXEB= 04, UBFIE
B8z,

FIRME (14) AT HERREFHTL.
RAEERI NS 122, ERZIBME. REEMMS IR,

EEFTTIHREE®R (12) b E—1N2E (13), FEHRNEE 14). BESTEERF NS
EIEH, WUEE B (11.1),

EAMAIF (11.1), #HEF (1) XBEFEERL, RAFETKE.
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§ 3¢

75 A0 100 TR KB = faZe

EREEREYT O) PRENTFR, BEEIAETMATRESE (15). MAETRE, MREEER=E
D, ABTIELUEERED

HIENE (14) EANTHEBREE S L.

RAEH M5 842, £ XZIENE. RIEEM NS B4,

ERHFTHEER (12) fEE—12E (13), FEHRENERE (14) . BEESHFEETRPHTLE
EIE#, MMER EAE (11.1).

E=ZARKBNTRE, XMRFINEEEHEMLBER (20) R824 (16) . FERTEE (19),

BHBEHEER (17) EFRRZ L, BREEEER. EAKRR (Loctite) 221 EHE, AS
B —ERME 25 2R M6 8L (16) BIEKME T EER . R RIRLEMIEIXET] 4.5 N (40 Ibf

in.)o

EAMIF (1.1, #EF (1) XBEFEERL, RAFETKE.

HEIF
He47 T

BRI REEENRAGEE” , MEEE, BTEANEEZIN, BXEXTFHINERFTREF.
BT, MAHAKASHNERFGM/ILFLETEE.

JEE
B
ENEAN, BE—IETHEE, REERA—RAHEENGERRE. BFHERAMRMRE, TA—E
FEHRITFER. MERIMNERZ AEMIRITRD.

FAORFIMMEZAR. EHEEMBREBHHESHNEEE. T, ERIIVERNBEARRFER,
TEREERMNEE. WEBRIEK, RRRARKERTE. Wi, REEEMER, EEALENR T
BFEZHFERER.

EE: RATERREFIRERFERR. M2BABETISCAENERT BRASHEERE TR ERER
HkE, URRTIRERTDHRIFE.

BERE
EXEASE, TRERRORERE. MALE. LHTHR.

AR Pozi—Loc P&

Pozi-Loc BT AE & HIIAF A SXHUA L EXH ST ENQE. TH FIERRES— 1 HERNAHE
B

EFAZREBE ML FHURESE.
BEFREZ-—SEREFRL.
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§ 3¢

BEFI AAER TERE, EE—THETREFRITE. IETHNSTLRIEH.
BILEHNT 35 AF 77 8) . #iiAELERTIER.

T B R e

(@ 5)

AR R INT -
BRERE (18) REEE ' XMW E.
IRTIEL 20). EAAENRFRTBLET (19, EERETELAETABBE.
ERHBENRN, ZHREBAET (19, HEREFHEKE.
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BcTtynneHue

Bnarogapum 3a nokynky HoBoro wraTtusa Pozi-Loc
npousBoacTBa komnaHum Vinten

MbI x0TUM, 4TOOBI BbI nonyy4nnu oT UCNosb30BaHUSA HOBOTO WTaTuBa Pozi-Loc makcumansHoe
yaoBneTBopeHue, U HaCToATeNbHO peKoMeHayeM BHUMaTENbHO Npo4eCTb HaCcTosALee pykKoBOACTBO MO
aKkcnnyartauuu, 4YTO6bI 03HAKOMUTBLCH CO BCEMM €r0 (*)yHKLlI/ISIMVI, HEKOTOpPbIe N3 KOTOPbIX MOTYyT OKa3aTbCH
BaM B HOBUHKY. Kpome Toro, B HacTosiLLeM OOKyMeHTe oCcBelleHbl OCHOBHblIE Tpe6OBaHVIF| No TeXHUKe
6e3onacHoCTU 1 OoXpaHe 300pOoBbS, a TaKkkKe eCTb pasfen, NOCBALLEHHbIV O6CJ'Iy)KVIBaHMIO YCTPOWCTBA, YTO
No3BONINT BaM coAepXaTb CBOe HOBOE npvlo6peTeHV|e B OTIIMMHOM COCTOAHUMN.

PyHKUMU N NpenmMyLlecTBa HoBoro wtaTtuea Pozi-Loc

LLtaTe cnocobeH Pozi-Loc yaosneTsBoputb NoTpebHOCTN NpodeccnoHanbHOro oneparopa kamepbl
N coyeTaeT B cebe MHHOBALMOHHYHO CUCTEMY 3aXXKMMa U HOBbIV NMOAXOA K TEXHONOMMU U3rOTOBMNEHUS.
Mpepnaratorcs wratuebl Pozi-Loc ¢ HoxKkamu, M3roTOBMEHHBIMY U3 anOMUHWUSI UMW YINEBOMNOKHA,

B KOH(Urypaumm ¢ O4HUM Unn ABYMSI KOfleHaMu, a Takke ¢ vallen guameTtpom 75, 100 unu 150 mm.

+ MMpocTas cuctema 3axkuMa c NOBOPOTOM Ha 90° U3 OTKPbLITOro B 3aKpbITOE NONOXEHUE
TpebyeT MMHUMAaNbHbLIX YCUMUIA, B TO e BpeMs Nonb3oBaTeslb BCEraa MoXeT YeTKO BUAETb,
Korpa LTaTMB HaAeXHOo 3apMKCMPOBaH.

* Mpodounb pyyku npenoTBpallaeT 3auensneHune kabeneun kKamepsolt.

* Jlerye, 4yem Gonee paHHUe MoAENU C yBeNTMYEHHOMN NONE3HOW Harpy3kon Ao 25 kr
(55 doyHTOB).

* PacluumpeHHbI Anana3oH perysampoBKu Mo BbICOTe U HENPeB30WAEeHHas XeCTKOCTb Npu
KpYy4YeHuUu.

Ewe pa3 bnarogapvum 3a To, YTO BbiOpanu wraTuBe
Pozi-Loc.

Mbi yBepeHbl, 4YTO 3TO yCTPOVICTBO HaAeXHO NPOCIYXUT
B Te4eHne MHOIrmx rerT.
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TexHMKa 6e30MacHOCTU — O3HAaKOMbTEChb B NEpPBYIO
ouyepeab

Mpepynpexaalowme CUMBONbI, UCNOJb3yeMble B HACTOALLEM PYKOBOACTEE NO
3KcnnyaTtaumm

Ecnu cyuiectByeT onacHOCTb TpaBMbl, HAHECEHUSI TEMECHbBIX NMOBPEXAEHWUIA UMK
NOBPEXAEHMS LITaTUBa UK yCTaHOBMEHHOTro 060pYyA0BaHUs, TO KOMMEHTapui
conposoxgaaetca cnosom MPEAYNPEXAOEHUE! — n oTmevaeTcs COOTBETCTBYHOLLMM
TPEYronbHbIM 3HAYKOM.

LlWraTtue Pozi-Loc Typical Vision (pucyHok 1)

(1) e e e e e Yawa wratuea
() et e e e e Pyuyka 3axuma
(B) e HanonbHasi pactsikka
(B) oo Perynsatop HanonbHOW pacTsixKku
(B) v PemeLlok Ans CTArMBaHUsSt HOXEK
(B) v v vt e e e PacnopHoe ycTporictBo Spread-Loc
(7) e e e e Kprouok ansa cymkm

LlUTaTtueB ¢ KopoTkumun Hoxxkamu Pozi-Loc
Typical Vision (pucyHok 2)

(1) o e Yawa wraTtuea
()« it Pyuka 3axuma
(7) e e e e Kprouok ansa cymkum
(B) v v et e e LLIHypoBas pacTsaxka C 3aKumMom
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TexHUYecKne xapakTepUCTUKH

OnameTtp PekomeH OnvHa B
yawm Makcumanb- | MuHumanb- ayemas CIOXeH-
BblpaBHU- | HasA BbicOTa | Has BbicoTa Makc. HOM
Tvn BaHuA C PacTSXXKOW | C pacTsXKOM | Harpyska Bec cocTos-
HUN
V4086-0001 150 Mm 157,1 cm 52 cm 100 «kr 5,8 kr 76 cm
O ByXxko- (61,9 pronma) | (20,5 gronma) (220 (12,8 (29,9
TNeHHbIW anto- dyHTOB) dbyHTa) atorima)
MuHueBbIn EFP
3880-3 150 mm 157,1 cm 52 cm 45 kr 5,8 kr 76 cm
O ByxkKo- (61,9 orovma) | (20,5 gronma) (99 (12,8 (29,9
NeHHbIW anto- yHTOB) dyHTa) arorima)
MuHueBbI EFP
3881-3 150 mm 157,1 cm 52 cm 100 kr 5,5 kr 76 cm
[Byxko- (61,9 grovima) | (20,5 groima) (220 (12,1 (29,9
TNeHHbIN Kap6o- dyHTOB) dyHTa) atorima)
HOBbIA
3770-3 100 mm 156,2 cm 41,6 cm 25 kr 3,2 kr 71 cm
L Byxko- (61,5 oroima) | (16,4 gronma) (55 (7,1 (28,0
TNeHHbIW anto- dyHTOB) dyHTa) OI0NMOB)
MWHUEBbIN
3771-3 100 mm 145,5cm 64,7 25 kr 2,8 kr 86,4 cm
OpaHoko- (57,3 provima) | (25,5 gronma) (55 (6,2 (34,0
NEeHHbIN anto- yHTOB) dyHTa) atorima)
MUWHUEBbLIN
3796-3 100 mm 201,5¢cm 98,5 25 kr 3,7 kr 115 cm
OpaHoko- (79,3 grovima) | (38,8 grovima) (55 (8,1 (45,3
JIeHHbIX ank- (PyHTOB) dyHTa) natorima)
MUWHUEBLIN 2 M
V4087-0001 100 mm 157,1 cm 52 cm 100 kr 5,8 kr 76 cm
[ByxKo- (61,9 gronma) | (20,5 gronma) (220 (12,8 (29,9
NeHHbIW anto- dyHTOB) dyHTa) aronva)
MuHueBbin EFP
3883-3 100 mm 157,1 cm 52 cm 45 kr 5,8 kr 76 cm
[ByXKONEHHbIN (61,9 grovima) | (20,5 grovima) (99 (12,8 (29,9
anvoMUHUeBbIN yHTOB) dyHTa) atorima)
EFP
3772-3 100 mm 156,2 cm 41,6 cm 25 Kkr 2,6 kr 71 cm
[BYyXKONeHHbIN (61,5 grovima) | (16,4 grovima) (55 (5,7 (28,0
Kap6oOHOBbIN yHTOB) dyHTa) OI0AIMOB)
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TexHn4yeckne xapakTepucTuKu

OnameTtp PekomeH OnvHa B
Yawm Makcumanb- | MuHumanb- nyemas CIOXeH-
BbIpaBHU- | Hasl BbICOTa | Hasi BbicoTa Makc. HOM
Tvn BaHuA C PacTSXXKOW | C pacTsXKOM | Harpyska Bec cocTos-
HUK
3773-3 100 mm 145,5 cm 64,7 25 kr 2,3 kr 86,4 cm
OpgHoko (57,3 proima) | (25,5 gronma) (55 (5,0 (34,0
TNeHHbIN Kap6o hyHTOB) yHTOB) aronma)
HOBbIN
3884-3 100 mm 157,1 cm 52 cm 100 «kr 5,5 kr 76 cm
[ByXxko- (61,9 groma) | (20,5 groma) (220 (12,1 (29,9
NeHHbIN Kap6o- dyHTOB) dyHTa) atorima)
HoBbI EFP
3774-3 75 Mm 156,2 cm 41,6 cm 25 kr 3,2 kr 71 cm
[ByXKONEHHbIN (61,5 grovima) | (16,4 grovima) (55 (7,0 (28,0
antoM1UHUEBbIN dyHTOB) dyHTOB) | AHOMIMOB)
3775-3 75 MM 145,5 cm 64,7 25 kr 2,8 kr 86,4 cm
OpHoko- (57,3 porovima) | (25,5 gronma) (55 (6,2 (34,0
NeHHbIX anto- dyHTOB) dyHTa) Aronva)
MWHUEBbIN
3776-3 75 MM 156,2 cm 41,6 cm 25 Kkr 2,6 kr 71 cm
O ByXxkKo- (61,5 pgrovima) | (16,4 pronma) (55 (5,64 (28,0
TNeHHbIN Kap6o- yHTOB) dyHTa) OI0IMOB)
HOBbIN
3777-3 75 MM 145,5 cm 64,7 25 Kkr 2,3 kr 86,4 cm
OpHoKo (57,3 grovima) | (25,5 grovima) (55 (5,0 (34,0
NeHHbIIi Kap6o (yHTOB) | cbyHTOB) | [Atoiima)
HOBbIN
3882-3 150 mm 50 cm 28 cm 100 kr 4 kr 36,3 cm
[ByXKOneHHbIN (19,7 provima) | (11 grovimoB) (220 (8,8 (14,3
C KOPOTKMMM dyHTOB) dyHTa) atorima)
HOXKaMu
3778-3 100 mm 51 cm 23,7 cm 25 kr 2,1 kr 32,7 cm
[ByXKONEHHbIN (20,1 provima) | (9,3 aronma) (55 (4,6 (12,9
C KOPOTKMMM dyHTOB) dyHTa) aronva)
HOXKaMu
3779-3 75 Mm 51 cm 23,7 cm 25 kr 2,1 kr 32,7 cm
[ BYXKOSEHHbIN (20,1 grovima) | (9,3 aonma) (55 (4,6 (12,9
C KOPOTKMMM yHTOB) dyHTa) atorima)

HOXKamMu
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BBeneHue

JlnHenka Pozi-Loc Vision Bknto4YaeT 0gHOKONEHHbIe U ABYXKOMEHHbIE WTaTuBbl C antoMUHUEBLIMU

1 kKap6OHOBLIMM HOXaMW, OCHALLAeMble YallaMu AN BelpaBHUBaHUS guameTpom 75, 100 nnm 150 mm
(cm. Tabn. Ha page 99). Bce oHM ocHalaloTcs BbICOKOI(PMEKTUBHBIM 3a>KMMOM Hoxek Pozi-Loc,
ob6ecneymBatoLLMM BbICTPYIO YCTAHOBKY M MPOCTYIO PErYIMPOBKY.

3T wraTuBbl npefHasHayeHbl 4N UCMONb30BaHMSA C HANOMbHBLIMU pacTsXkamn 1 Tenexkamu Vinten.
MoXHO ncnonb3oBaTh AOMONHUTENBHYIO CPEAHION PaCTSXKY.

MpeanaratoTcsa Takke BEPCUMN LUTATUBOB C KOPOTKMMU HOXKaMM, OCHALLEHHbIE MPOCTOW LUHYPOBOW
PacTSHKKOW C 3aXKMMOM.

AKkcnnyaTtauusa

NMPUMEYAHUE. Cnepgytowme npoLeaypbl OTHOCATCS K ABYXKONIEHHOMY LUTaTMBY, OCHALLEHHOMY
ronoskow Vision 1 HanonbHOM pacTsbkkon. [Npoueaypa Ana 04HOKONEHHbIX LWTaTUBOB
no cyTu Ta xe. [pu ncnonb3oBaHMKN ABYXKONEHHOTO LUTATUBA HWXKHME CEKLIMK
[OOIKHbI ObITb MOMHOCTLIO BbIABUHYTbI UM NMOMHOCTbLIO 3aABUHYTHI 38 UCKITIOYEHUEM
cny4yaes, KOra 3To He NO3BOSAT cAenaTb YCrNoBUsi CbeMKM, HanpUMep Koraa HOXKY
YCTaHOBMEHbI HA Pa3HbIX YPOBHSIX.

BbIiHbTE BECb LUTATMB M FOMOBKY U3 Yexra, UCMOonb3ys OTBEPCTUSA NoA nasnbLbl NPSMO NOA BEPXHUMU
3aXxnmamu.

NMPUMEYAHUE. PacTsixka Bcerga AomkHa ObITb NPUKPENeHa K LWTaTtuey

YcTaHoBUTE NaHOPaMHYHO PYUKY.
OcBoboanTe peMeLloK Ans CTArMBaHUs HoXeK (5).

YaepxuBas WTaTuB, UCMOMNb3ys OTBEPCTUSA NOA Nanblbl, Pa3aBUHbLTE HOXKU LWTaTUBa. Crnerka HaxmuTe
HOrOM UK PYKOW Ha pacTsxKy (3), YTOObl y6eauTLCA B TOM, YTO HOXKM MOMHOCTLIO Pa3aBUHYTHI.

NMPUMEYAHUE. Bcerga ncnonb3yniTe pacTsbkKy, MOCKONbKY OHA MOBbILLAET XECTKOCTb LUTAaTMBA.
Bnarogaps rMbKocTM pacTsxka KOMNEHCUPYET HEPOBHOCTY NOBEPXHOCTU, Ha KOTOPOM
YCTaHOBMEH WTaTWB. PacTsXKy MOXHO CHATb
1 YCTaHOBUTb Tenexky. Mpn MakcuManbHON ANHe PacTsiKKe U NOSTHOCTHIO
3aABMHYTLIMU HOXKaMW LUTATUB MOXHO MCMOMb30BaTb HAa MUHUMarnbHOW paboyei
BblcOTe. HecMoTps Ha To, YTO 6€3 pacTSHKKM LITAaTMB MOXHO YCTaHOBUTL HUXE, 3TO
HE pekomeHayeTcsi, NOCKOMbKY B 3TOM Criyyae reoMeTpusi lWTaTea ctaHeTt
HEeyCTON4YnBOM

Otperynupyiite pabouyio BbICOTY, pacKpblB 3a>KUMbl HOXEK (2) U BbITSIHYB LUTATUB Ha XXenaeMyto BbICOTY.
OTperynupyiite pacTaxky (4), ecnm Heobxoaumo. BelpoBHANTE NaHOPaMHYI0 rOfI0BKY MO Ny3blPbKOBOMY
YPOBHIO.
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3aTaHuTe 3aXuUMbl (2) 40 Lenyka, YTobbl pyyka HaXoAUIack B ropM3oHTanbLHOM 3a6roKMPOBaHHOM
MONOXeHUM.

B cnyyae wraTtnBa ¢ KOPOTKMMWN HOXKKAMW 3aTSHUTE 3aXKUM LLHYPOBOW PacTsKKuM (8).

NMPUMEYAHUE. [nsa wtaTMBOB C KOPOTKUMW HOXKaMU NpeanaraeTcs AononHuTensHasa yaobHas
HanonbHasi pacTtaxka (3379-3).

NPEOQYNPEXOEHUE! Hoxku wraTvBa MOryT CTOSITb Tak, YTO LEHTP TSHXKECTU Harpysku
B HAKMOHHOM MONOXEHUW BbIXOAUT 3a Npeaernbl y4acTka yCTaHOBKM
LWTaTUBa, YTO NPMBOAUT K €r0 HEYCTOMYMBOCTM.
Mcnonb3yiiTe cpeaHIon U HanomnbHY PacTsXkKy, YTOObI
o6ecneunTb JOCTATOUHYK PACTSXKKY HOXEK, YTOObI LLEHTP TSHXKECTU
Harpysku nog HaknmoHOM Bceraa octasarsicsl B npeaenax yydactka
YCTaHOBKM LUTATUBA.
3akpenuTe WTaTMB, UCNOMb3Ys MOABECHON KPIOYOK (7) Unn noeeckTe
Ha Hero NoOAXoasLLNIA rpys3.

NMPUMEYAHME. Pactsaxka Vision 3awuwiaer HanosibHOe NOKPbITUE U KOBPbI, a Takxe He faet
HOXKaMW YTOHYTb B MSrKOM rpyHTe. Ee cnefyeT nocTositHHO MCNonb30BaTh.
Ecnn HEBO3MOXHO MCNONb30BaTh HAMOMbHY PACTSKKY, UCMNOMNb3YATE HOXKU A
koBpa Vision n cpegHtoto pacTsbkky Spread-Loc.

OononHutenbHoe o6opyaoBaHue

CpepHsas pacTtsbkka Spread-Loc
(puc. 3)

YT0Obl yCTAHOBUTL PACTSIKKY:

BosbMUTECH 3@ KOHLIbI KAXKA0rO Mrleya pacTsikkL GONbLUIMM U yKa3aTerbHbIM nansuamMu v
HaXXMUTe KHOMKK dmkcaTopos (9).

3aABuHbLTE NMNeYo B KpenneHve wratuea (6), Noka He 3alenkHeTcs dukcaTop.
YcTtaHoBuTe HOXKM Ans kospa (10).

YTOBbI CHATb PACTSIKKY, HAXMUTE KHOMKU chrKkcaTopos (9) 1 no ovepeam oceoboanTe Kaxaoe
nnevo.
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PemeHb gna nepeHoCKun

(puc. 4)

PemMeHb A8 NepeHoCcKy NpeasaraeTcs B Ka4ecTBe AOMNONTHUTENBHOrO akCeccyapa 1 yCTaHaBnMBaeTCs
criefyoLmmM obpasom:

LUTaTneebl co 150 mm vawien

HanguTte ¢ HWXHel CTOPOHbI Yalln oTBepcTue ¢ pesbboin M6 (18).

YcTaHoBWTe aHKkep AN peMeluka Yawm (17) ¢ HUXHen CTOpPOHbI Yalum LWTaTuea, npocneans 3a
npaeunbHoN ee opueHTtaumen. Vicnonbays Loctite 221, npukpenuTe aHkep AnsA peMeLuka Yaium
C nomMoLbto BUHTa M6 anuHon 25 mm (16), NnpunaraemMoro K pemeLuky.

Ha HWxHel nuTol feTann CoOOTBETCTBYIOLLEN HOXKN BCTaBbTe “BbIKONMOTKY” (15) ¢ nomoLLbo
NoAXOASLLEro UHCTPYMeHTa. 1o BO3MOXKHOCTU yaanuTe 3arnyLuKy U3HyTpu NMTon getanu, Ytobbl
npefoTBpaTUTb TPECK BNOCINEACTBUM.

BcTaBbTe raiiky B o6ovime (14) B OTBEPCTME B HWWKHEN NMTON AeTanm.
C nomouypbto noaxoasiero BuHTa M5 nonHoCTbI0 coxXMuUTe raviky B oborime. Yganute BuHT M5.

YcTtaHoBuTe Wanby (13) Ha HWXKHUI aHKep Ans pemeluka (12) n BBepHUTE B raiiky B obovime (14).
Y6eautecb B TOM, 4TO OTBEPCTME B aHKepe ANs peMeLlKa pacrnosioXeHo Takum obpasom, 4To
K HEMY MOXHO MOACOeAMHUTL kKapabuH (11.1)

C nomouupbto kapabuHoe (11.1) npukpenute pemMeluok (11) kK aHkepam u oTperynupyimTe ArnHy.
LTaTuBbl ¢ Yawen guameTpom 75 n 100 mm

Ha HuxXHeln nuTon aeTanu HOXKM ¢ pemellKkom (5) BcTaBbTe “BbIKONMOTKY” (15) € MOMOLLbIO
noaxoAsLLero MHCTpyMeHTa. 10 BO3MOXHOCTU yaanuTe 3arnyLuKy W3HyTpW NUTON AeTanw, YTobsbl
npeaoTBpaTUTL TPECK BNOCNEACTBUN.

BcTaBbTe ranky B o6ovime (14) B OTBEPCTME B HYDKHEW NMTON AeTanm.
C nomoLupbto noaxoasiero BuHTa M5 nomHoCTbI0 COXXMUTE raiiky B oborime. Yganute BUHT M5.

YctaHoBuTe wanby (13) Ha HKHUI aHkep Ans pemeluka (12) n BBepHUTE B raiiky B obonme (14).
Y6eauTtech B TOM, UTO OTBEPCTME B aHKepe Afsi peMeLlKa pacronoXeHO TakuM 06pa3om, YTo
K HEMY MOXXHO MOACOEeAMHUTL kapabuH (11.1)

C HWXHEeN CTOPOHbI Yalluu LITAaTUBa BbIBEPHUTE M yaanuTe BUHT (16), yaepXMBatoLLMIA 3aX1M
cooTBeTCcTBYIOLWEN HOXKM (20). He ynanante wanby (19).

YcTaHoBWTe aHKkep AN peMellka Yawwm (17) Ha 3axume HOXKW, NpocneamB 3a NpaBUibHOW ero
opueHTaumen. Ucnonbays Loctite 221, npukpennte aHkep AN peMeLlka Yalim ¢ NOMOLLbI0 BUHTa
M6 anuHon 25 mm (16), npunaraemoro k peMeLuKy. 3aTaHUTE BUHT C KPYTALLUMM MOMeHTOM 4,5 Hm
(40 dpyHTOB Ha AoNM).

C nomouupbto kapabuHoe (11.1) npukpenute pemMeluok (11) kK aHkepam n oTperynupyimTe AnnHy.
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TexHun4yeckoe obcnyxmBaHume

O6Lwue cBegeHus

WN3pnenus cepun Vision oTnnyaoTca BbICOKOW HaAEXHOCTbIO, OTBEYAIOT BbICOKMM TEXHUYECKUM
cTaHgapTam 1 TpebyoT MUHUMarbHOTO TEXHUYECKOro 06CnyXMBaHKS, KOTOPOe OrpaHNYMBaEeTCs
perynsipHov ouncTkow. [ns obecneyeHusi ANUTENbHOrO CpokKa crny0bl U HEOBXOAUMOCTM MUHUMATBHOTO
peMoHTa obpaTuTe BHUMaHWe Ha crefyloLlne MOMeHTbI.

OuuncTkKa

Mpwu akcnnyaTauum B nomeLLeHnmn TpebyeTcs TONbKo perynspHas npoTupka yctponcresa 6e3sopcoBoii
TKaHb10. 'PA3b, CKONMBLLIYIOCA BO BPEMS XPaHEHUS, MOXHO YAANUTb NpY MOMOLLY LLETKU C MOMY>XECTKUM
BOpPCOM. Yenute ocoboe BH/MaHVe YCTaHOBKe Yaluu wraTuea.

LLTaTnB, pacTsxka v Tenexka SBNSIOTCH BOAOHENPOHULaeMbiMu. OgHaKko Npu aKcnyaTaumm ronoskm

B HeONaronpusiTHbIX yCroBusix BHe nomMelleHusi Tpebyetcst ocobbint yxoa. ConeBon HaneT crnegyeT npuy
NepBOWi e BO3MOXHOCTV CMbIBaTb YACTOW BOAON. MNecok 1 rpsasb AENCTBYIOT Kak abpasunBHbIE BELLECTBa,
N NX HeOBXOANMO YAANSATbL LLETKON C HEXECTKOW LLETUHOWM UMK NblNIECOCOM.

NMPUMEYAHMUE. Vicnonb3yiiTe TONbKO OYMCTUTENN HA OCHOBE MOKOLNX cpeacTB. [ins yaaneHuns
ckonuBLerics- rpsian SAMNPELLAETCA ncnonb3oBaTe pacTBOPUTENb UK YUCTSLLNE
CpeAcTBa Ha MacnsiHoW ocHoBe, abpasuBHble MaTepuarnbl U NPOBOMOYHbIE LLETKM,
MOCKOJIbKY OHU MOTYT NMOBPEAUTb 3aLLUUTHBIE MOBEPXHOCTMY.

lNMnaHoBbLIe NPOBEPKU

B xone obbI4HOW aKkcnnyaTaumm cregyeTt NpoBepsTb U Npu HeobXoaAMMOCTY perynmpoBaTb
3P HEKTVBHOCTb 3aXKMMOB HOXEK.

PerynupoBka 3axxmmoB HoxekK Pozi-Loc

3axumbl Hoxek Pozi-Loc MoryT nputupaTthes, B pesynbTaTe Yero MoxXeT notpe6oBaThCcst 3aHOBO
OTperynmpoBath 3axum. MpoBepbTe 3DMEKTUBHOCTL 3aXNMa KaXZON HOXKM crieayoLmM ob6pasoMm:

[MonHOCTLIO BbIABMHBLTE BCE TPWU HOXKK LUTATUBA U 3aUKCUPYNTE C MOMOLLbIO 3aXKMMOB.
YcrtaHoBuTe KaXayt HOXKY Mo ovYepeanun BepTUKanbHO Ha HaMnoJsibHblE BEChI.

[MocTeneHHO nepeHocUTe BECb CBOErO Tena Ha HOXKY [0 Tex nop, Noka oanH unwu o06a 3axvma He
Ha4YHYT NpocCKanb3biBaTh. OTmeTbTe Ha Becax 3Ha4yeHue Beca, Npuv KOTOPOM 3TO NpoOUCXoauT.

Ecnu 3nayeHne Beca meHee 35 kr (77 dyHTOB), TpebyeTcsa perynnposka.

BepxHui 3axum
(puc. 5)
OTperynupyite BEepXHUIN 3aXUM cneayoLlmm o6pasom:

[MoBepHUTE pyyKy 3axknMa (21) B BepTuKarbHOe “BblKIOYEHHOE” NonoXxeHne

105



Pycckun

Ynanute BUHT (23). C NOMOLLbIO MOAXOASALLENO POXKKOBOTO KIto4a, BbIKPYTUTE pe3b60BYIO BCTaBKY
(22) no ouepeau U3 KaXkQoro OTBEPCTUS A0 TeX Nop, Noka Hoxka He ByaeT cBo6oaHO
nepemeLLaTbCs Mo CO6CTBEHHBIM BECOM.

3apgBuras v BolABUras HOXKY, NaBHO 3aTsHNUTE pe3bBoByIo BCTABKY (22) [0 TEX NOp, NOKa 3aXKUM
HE HayHeT 3aKkpennATbCA.

Ecnu wtaTnB He BbIPOBHEH, BbIBEPHUTE pe3bb0oBYIO BCTaBKY (22) 4O TeX Nop, NOKa BbleMka He
OyaeT BbIpOBHEHA C OTBEPCTUEM A4S BUHTA (23).

Kap6oHoBble WTaTUBbI — BbIBEPHUTE pe3b0oBY0 BCTaBKY (22) Ha ABE BbIEMKU.
AnoMuHMEBbIE WTAaTUBbl — BbIBEPHUTE Pe3b00BYIO BCTABKY (22) Ha TPWU BbIEMKU

YcTaHoBuTe BUHT (23), 4TobbI 3adhmkcupoBaTh pe3bboByto BCTaBky (22).

HuxHunn 3axum
(puc. 6)

OTperynupymTe HKHUIA 3aXXKMM criegyowmum odpasom:

3aTaHuTe 3axxuM (26) Jo wenyka, 4Tobbl pyyYka HaxoAunack B ropusoHTanbHOM
3a61OKMPOBAHHOM NOMOXEHUU (NonoxeHue 1).

C nomoLLbio NOAXOAALLEro MHCTPYMEHTA, HanpyMep OTBEPTKMU C MAOCKUM XXanoM, akkypaTHO
BbIBEPHUTE KPbILLKY Py4ku (29).

Ypaanute dukeupyowmin BUHT (28) u wainby (27), a 3aTem BbiTalLMTe PyyKy 3axuma (26).

OcmoTpuTe cTpexeHb (24). Ecnu Ha cTepxHe MMeeTca naeHTUdUKaLMoHHas kaHaBka (24.1),
BbINOMHUTE cnegytowne aencreusi. B npotuBHom cnyyae obpartutech k pykoBoacTsy LLTaTuBbl
Pozi-Loc Vision Pozi — 3anacHble 4YacTu 1 peMOHT (Homep AoKymeHTa 3770-9) nnu
NPOKOHCYNbTUPYNTECH Y MecTHoro aunepa Vinten.

3ameHuTe pyuky 3axuma (26) 1 NoOBEPHUTE ee B NOMoXeHue 2.

C nomoLLblo LIECTUIPaHHOrO Kioya Ha 2,5 MM ocriabbTe BUHT 6e3 ronoBku (24) go Tex nop, noka
HOXKa He ByaeT cBOoGOAHO NepemMeLLaTbcsi Nog CO6CTBEHHBIM BECOM.

Moka pyyka HaxoAMTCS B MONOXEHUW 2, 3aABUraiTe 1 BblABUranTe HOXKY, MOCTENEHHO 3aTsarveasi
BMHT 6€3 ronoBsku (24) 0o Tex nop, Noka 3aXMm He Ha4YHeT 3aKpennaTbCs.

BbiBepHUTE BUHT 6€3 ronoBku (24) Ha 4eTBepTb 06opoTa (90°).

Badukcupynte pyydky 3axuma (26) ¢ wanbon (27) n ukcupyowmm BUHTOM (28). YcTaHoBMTE Ha
MECTO KpbILLKY py4dKku (29).
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MNMepeyeHb petanen

B npuBeAeHHbIX HKe CrMckaXx ykasaHbl OCHOBHbIE Y3I1bl U AOMOMHUTENbHbIE NPUHAANEXHOCTU. [ns
nonyyYeHns AONONHUTENBHON MHPOPMaLIMKM O PEMOHTE UnK 3anyacTsix obpaTuteck B komnaHuto Vinten
Unu K MECTHOMY ANCTPUBLIOTOPY.

[ns nonyyeHus cBeeHU B UHTEPAKTUBHOM peXuMe NnoceTute Hal Beb-canT no agpecy:

www.vinten.com
LraTuebl
[ByxkoneHHbI Wwratne EFP, HOXKM 13 YepHOro antoMuHMS, Yawa gnametpom 150 mm . . . . V4086-0001
[BYXKOMEHHbI LUTATMB, antOMVHUEBbBIE HOXKM, Yalla anameTpom 150 MM . . . ... ... ... .. .. 3880-3
[1BYXKOMEHHbIV WITaTMB, KapOOHOBbLIE HOXKM, Yalla AMamMeTpoM 150 MM. . .. ................ 3881-3
[1ByXKONEHHbIN LUTATNB, antoMUHNEBBIE HOXKM, Yawia guametpoM 100 MM . . . . ... ..ot s 3770-3
OpOHOKOMEHHBIN LITATMB, antoMVHUEBbBIE HOXKM, Yawia anametpoM 100 MM ... ... ........... 3771-3
OpQHOKOMEHHBIN WTaTKB, 2 M, antoMUHUEBBIE HOXKM, Yalua anameTpom 100 MM. .. ........... 3796-3
[ByxkoneHHbI Wwratne EFP, HOXKM 13 YepHOro antoMuHmg, Yawa gunametpom 100 mm . . . . V4087-0001
[ByxkoneHHbI wratue EFP, antomuHneBble HOXKK, Yawa guametpom 100 MM .. ... . ... ... .. 3883-3
[1BYXKOMEHHbIV WITaTMB, KapbOHOBbLIE HOXKM, Yalla avametTpoM 100 MM. . ... ... ... ... .. .. 3772-3
OpQHOKOMEHHBIN WTaThB, KapGoOHOBLIE HOXKM, Yalla anametTpoM 100 MM . ... ............... 3773-3
[ByxkoneHHbI wratue EFP, kapboHoBbIe HOXKYM, Yala guametpom 100 MM . ... ... ... ... .. 3884-3
[1ByXKONEHHbIN LUTATNB, antOMUHUEBBIE HOXKM, Yalla ANamMeTpoM 75 MM . . . . ..o v v i et 3774-3
OpQHOKOMEHHBIN LWTaTMB, antoMUHUEBLIE HOXKM, Yalla AMaMETPOM 75 MM . ... ... ee et 3775-3
[BYXKOMEHHbIW LUTATMB, KAPOOHOBbLIE HOXKM, Yalla AMAMETPOM 75 MM. . . .. ..o it i e e e 3776-3
OpQHOKOMEHHBIN WTaTMB, KapGOHOBLIE HOXKM, Yalla AMAMETPOM 75 MM . . ... oo e e e e e 3777-3
[1ByXKOMNEHHbIN LUITATUB C KOPOTKUMUN antOMUHUEBBIMI HOXKaMK, Yalla guameTtpom 150 mm . ... 3882-3
[IByXKOMEHHBIN LUTATUB C KOPOTKUMM anioMUHUEBLIMU HOXKaMK, yawwa guametpom 100 mm . ... 3778-3
[1BYXKONEHHbIN LUTATUB C KOPOTKUMU antOMUHUEBBLIMU HOXKaMMU, Yalla AMaMeTpoM 75 Mm . . . . . 3779-3
HanonbHble pacTsiXku
HanonbHas pacTspkka Ans LUTAaTUBOB C artOMUHUEBBIMU HOXKKAMMY . . o . v v i v vi e i e e e e e 3313-3
HanonbHas pacTsikka Ans LUTATUBOB C KAPOOHOBLIMU HOXKKAMM . . . . oo v v e v e e e e e e e 3363-3
HanonbHas pactspkka, ANa cUCTEM ViSiION 3. . . ... e 3394-3
HanonbHas pacTspkka, ONs LUTATUBOB C KOPOTKUMM HOKKAMM . . o v v e e i e i e aee e e ae e 3379-3
CpenHAnA pacTsaxka
CpeaHsst pacTshkKa SPread-LoC . .. ..ot 3781-3
Habop 13 Tpex HoXek (4N MCNonb30BaHMs C pacnopHbIMU YCTPOMCTBAMM CPeaHero ypoBHs). . .. 3378-
902SP
Tenexku
Tenexka ENG (OB). . ... e e e e 3319-3B
Tenexka ENG (CTYAMIMHAN) . . . . oottt e e e et et e ettt e e s 3319-3C
Tenexka ENG (OB) —MameHBKaS. . . .. ..ot e e 3319-3ST
Tenexka EFP (OB) . . ..ot e e e 3497-3E
Tenexka EFP (CTYOUMHAR) . . .. .o e e e e e 3497-3G

JononHuTenbHble NPUHAANEXHOCTHU
PeMEHb ANSI MEPEHOCA . . . o .ottt e et et et e e e e 3425-3P
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B vision Pozi-Loc Tripods

Operating instructions
3770-8/9

for more information, visit
www.vinten.com
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