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Understanding these instructions

English

@ The original instructions presented in this operators guide were written in English, and
subsequently translated into other languages. If you are unable to understand these

instructions, contact Vinten or your distributor to obtain a translation of the original instructions
(EU Countries).

BbJITAPCKHN

OpWrvHanH1UTE UHCTPYKLUMK, NPEACTAaBEHN B HACTOSALLIOTO PBKOBOACTBO Ha NPOU3BOAUTENS,
6s1Xa HanMcaHu Ha aHrNUNCKN ek, a crep ToBa - NPeBeAeHN Ha ApYru e3num. AKo He

pa3bupaTe Te3n e3num, cBbpxeTe ce ¢ Vinten unu c Bawwus guctpubyTtop, 3a Aa nonyuute
OPUrMHaNHUTE MHCTPYKLMK (3a CTpaHuTe OT EBponenckns cbio3).

Cesky
@ Pokyny uvedené v této operatorské pfirucce byly plivodné napsany anglicky a nasledné byly

pielo_eny do ostatnich jazyku. Nerozumite-li témto pokyniim, kontaktujte spole¢nost Vinten
nebo svého distributora, abyste ziskali preklad originalnich pokynUl (Clenské staty EU).

Danish

De originale instruktioner, der preesenteres i denne betjeningsvejledning, er skrevet pa engelsk
og derefter oversat til andre sprog. Hvis du ikke forstar disse instruktioner bedes du kontakte
Vinten eller vor forhandler for at fa en overseettelse af de originale instruktioner (EU-lande).

Deutsch

Die Originalanleitung in diesem Bedienungshandbuch wurde auf Englisch verfasst und
anschlieBend in andere Sprachen Ubersetzt. Bei Verstandnisproblemen in einer der Uibersetzten
Sprachen kontaktieren Sie bitte Vinten oder Ihren Fachhandler; dort erhalten Sie eine
Ubersetzung der urspriinglichen Anleitung (EU-Staaten).

Eesti

@ Kéesoleva kasutajajuhendi algtekst on koostatud inglise keeles ning seejérel tolgitud teistesse
keeltesse. Kui juhend osutub teie jaoks arusaamatuks, votke juhendi emakeelse tolke
hankimiseks Ghendust Vinteni voi kohaliku esindajaga (Euroopa Liidu riigid).

EAANnvika

O1 apxIkég 0dnyieg autou Tou 0dnyou yia To XEIPIOTH GuvTAaxOBnkav oTta AyyAiKa Kai
METAPPACTNKAV OTN CUVEXEID OE AAAEG YAWOOEG. EQv BUCKOAEUEDTE va KATAAARBETE QUTEG TIG
odnyieg, emkoivwvAoTe Pe T Vinten ) To dlavopéa oag yia va AABETE pia HETAQPACT TWV
apxIKWv odnylwv (Xwpeg EE).

Espafiol
Las instrucciones originales que se indican en esta guia del operador se han redactado en
inglés y posteriormente se han traducido a otros idiomas. Si no entiende estas instrucciones,

pongase en contacto con Vinten o con su distribuidor para obtener una traduccion de las
instrucciones originales (para paises de la UE).

Francais

Les instructions originales présentées dans ce guide d'utilisation ont été écrites en anglais puis
traduites dans d'autres langues. Si vous ne comprenez pas ces instructions, contactez Vinten
ou votre revendeur pour obtenir une traduction des instructions originales (pour les pays de
I'UE).




Gaeilge
Scriobhadh na treoracha bunaidh don treoirleabhar oibritheora seo as Béarla, agus aistriodh iad
go teangacha eile ina dhiaidh sin. Mura bhfuil ti in ann na treoracha seo a thuiscint, téigh i

dteagmbhail le Vinten né le do dhaileoir, chun aistriichan de na treoracha bunaidh a fhail (Tiortha
an AE).

Italiano

Le istruzioni originali presentate in questa guida per I'operatore sono in lingua inglese e
successivamente tradotte nelle altre lingue. Qualora le istruzioni non fossero disponibili nella
lingua desiderata, potete contattare Vinten o il vostro distributore per ricevere la traduzione delle
istruzioni originali (Paesi UE).

LatvieSu

Saja operatora rokasgramata iek|autie noradijumi sakotngji tika sarakstiti anglu valoda un péc
tam partulkoti citas valodas. Ja nesaprotat Sos noradijumus sveSvaloda, sazinieties ar Vinten
vai tirgotaju, lai sanemtu noradijumu tulkojumu (kada no ES dalibvalstu valodam).

Lietuviy

Siame operatoriaus vadove pristatomos pirminés instrukcijos parasytos angly kalba ir véliau
iSverstos | kitas kalbas. Jei Siy instrukcijy nesuprantate, susisiekite su ,Vinten* arba savo
platintoju ir gaukite pirminiy instrukcijy vertimag (ES Salies kalba).

Magyar

@ A kezeloi utmutatéban talalhaté utasitasok angol nyelven irddtak, és utélag forditottak azokat
mas nyelvekre. Ha nem érti ezen utasitasokat, kérjik, vegye fel a kapcsolatot a Vintennel vagy
a helyi képviselettel, és igényelje az eredeti utasitasok forditasat (EU orszagok).

Malti

@ L-istruzzjonijiet originali ipprezentati f'din il-gwida ta' operaturi kienu miktuba bl-Ingliz, u
sussegwentement magluba fl-lingwi ohra. Jekk ma tistax tifhem dawn I-istruzzjonijiet, ikkuntattja
lil Vinten jew id-distributur tieghek biex tikseb traduzzjoni ta' I-istruzzjonijiet originali (Pajjizi ta'
UE).

Nederlands

@ De oorspronkelijke instructies in deze bedieningshandleiding zijn geschreven in het Engels en
vervolgens in andere talen vertaald. Als het onmogelijk is deze instructies te begrijpen, neemt u
contact op met Vinten of met uw distributeur om een vertaling te bemachtigen van de
oorspronkelijke instructies (EG-landen).

Polski

Oryginalne instrukcje zamieszczone w niniejszym podreczniku operatora zostaty napisane w
jezyku angielskim, a nastepnie przettumaczone na inne jezyki. Jesli nie rozumiejg Panstwo tych
instrukcji, prosimy skontaktowac sie z siedzibg lub dystrybutorem Vinten, aby uzyskaé
ttumaczenie oryginalnych instrukciji (kraje UE).

Portugués

@ As instrugdes originais apresentadas no guia do operador foram escritas em Inglés e traduzidas
para outros idiomas. Se nao conseguir compreender estas instru¢cdes contacte a Vinten ou o
seu distribuidor para obter a traducao das instrucoes originais (Paises da UE).




Romana

Instructiunile originale prezentate in acest ghid pentru operatori au fost scrise in limba engleza,
si traduse ulterior in alte limbi. Tn cazul in care nu intelegeti aceste instructiuni, contactati Vinten
sau distribuitorul dumneavoastra pentru a obtine o traducere a instructiunilor originale (Tarile
UE).

Slovensky

Pévodné pokyny, uvedené v tomto navode na obsluhu, boli napisané v anglictine a nasledne
prelozené do inych jazykov. Ak nerozumiete tymto pokynom, obratte sa na spolocnost Vinten
alebo vasho distributora, aby vam zaslal preklad originalnych pokynov (krajiny EU).

Slovenscina

@ Originalno besedilo teh navodil za uporabo je bilo napisano v angle$¢ini in prevedeno v ostale
jezike. Ce ne razumete teh navodil, se obrnite na podjetje Vinten ali lokalnega zastopnika, ki
vam bo posredoval originalna navodila (velja za dr_ave EU).

Suomi

® Téhéan kayttajan oppaaseen siséltyvat ohjeet on kirjoitettu alun perin englanniksi ja kdénnetty
sitten muille kielille. Ellet ymmarra naita ohjeita, ota yhteytta Vinteniin tai jalleenmyyjaéan ja
pyyda alkuperéisten ohjeiden k&anndsta (EU-maat).

Svenska

Instruktionerna i denna handbok skrevs ursprungligen pa engelska och har sedan éversatts till
flera sprak. Om du inte forstar dessa instruktioner, kontakta Vinten eller din aterforséljare fér en
ny éversattning av originalinstruktionerna (EU-lander).







English

Preface

Thank you and congratulations on your new Vector 950 OE
from Vinten

We want you to get the most from your new Vector 950 OE, and therefore encourage you to read this op-
erators guide to familiarise yourself with its many features, some of which may be new to you. It also covers
essential health and safety information and a section on maintenance that will ensure you keep your new
product in perfect condition.

To receive additional benefits, register with Vinten now, on line by visiting www.vinten.com, or by complet-
ing the enclosed form.

Features and benefits of your new Vector 950 OE

The Vector 950 OE has been specifically designed to meet the exacting demands of camera operators
working with full facility studio and OB cameras. The Vector 950 OE offers a high level of control with many
unique features.

¢ Suitable for a wide range of cameras, from 16-120 kg (35-264.5 Ib) at 150 mm (6 in.) C of G and
supplied with a wedge adaptor.

¢ The unique Perfect Balance system provides infinite adjustment, enabling you to achieve
perfect camera balance throughout the tilt range, regardless of drag setting.

¢ A retractable adjuster provides extensive camera fore and aft movement so that you can po-
sition the camera easily and perfectly.

The digital counterbalance display provides an LCD numerical display, indicating the level of
counterbalance chosen to balance the camera. This is particularly useful if you regularly
change your camera, lens, viewfinder or battery combination, as you can quickly ‘dial in' the
number that suits that particular combination.

¢ You can keep up with the action as it happens with the responsive TF Drag control. It pro-
vides a wide range of infinitely adjustable, frictionless drag from very light to extremely
heavy, suitable for operating conditions down to - 40°C and up to + 60°C. The TF drag system
also allows you to pan extremely quickly or “whip pan” from one position to another, recov-
ering instantly without any spring back.

¢ You can set up easily in low light conditions using the illuminated level bubble and back-lit
display.

¢ Easy to carry, with an integral, fold-away handle.

* High resolution pan and tilt encoder output

Once again, thank you for choosing the Vector 950 OE.

We are confident it will give you many years of reliable
performance.

Register your product to get One Extra Years Warranty and a
Free Vinten Quality Gift.

Please register now on-line at www.vinten.com/register—it's easy and fast.

Warranty Details and Terms and Conditions can be found on page 26.




English

Safety - read this first

English—Original Instructions

The original instructions presented in this operators guide were written in English, and subsequently trans-
lated into other languages. If you are unable to understand any of the translated languages, contact Vinten
or your distributor to obtain a translation of the original instructions (EU Countries).

Warning Symbols in this Operators Guide

Where there is a risk of personal injury or injury to others, comments appear high-
lighted by the word WARNING!—supported by the warning triangle symbol.
Where there is a risk of damage to the product, associated equipment, process or
surroundings, comments appear highlighted by the word CAUTION!

Warning symbols on the product

On encountering the warning trian- Where there is a risk of electric
gle and open book symbols it is im- shock, comments appear support-
perative that you consult this ed by the hazardous voltage warn-
operators guide before using this ing triangle symbol.

product or attempting any adjust-
ment or repair.

Regulatory information

This product conforms to the following European Directive:

c 2004/108/EC (Electromagnetic Compatibility Directive)

Compliance with this directive implies conformity to the following European standards:
EN 55103-1: Electromagnetic Interference (Emission)

EN 55103-2: Electromagnetic Susceptibility (Immunity)

This product is intended for the following Electromagnetic Environment:

E4 controlled EMC environment, including TV studios.

FCC:
CFR 47:2006 Class A
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WEEE directive

WEEE Directive 2002/96/EC mandates the treatment, recovery and recycling of electric
and electronic equipment. This product is subject to WEEE disposal regulations. Please
visit www.vinten.com/recycle for details.

Technical data

Weight (including wedge adaptor and telescopic pan bar) 17.6 kg (38.8 Ib)

Height to wedge adaptor mounting face
Length

Width

Typical payload

Tilt range

Pan range

Tilt encoder resolution

Pan encoder resolution

Supported protocols

External power requirements

Internal power requirement - axis encoders
Operating temperature range
Maximum operating humidity

Pedestal/tripod fixing

24.8 cm (11.31in.)

22.5cm (8.91in.)

34.2cm (13.5in.)

16-120 kg (35-264.5 Ib) - See balance graph (Fig 3)
60 kg payload to +90°, 120 kg payload to +60°
360°

2,207,598 counts per 360°

2,000,723 counts per 360°

RS232/RS422

12V dc (supplied from Active Serial Box)

5V dc 5% 120 mA

- 40°C to + 60°C (- 40°F to + 140°F)

< 80% RH

Four-hole flat base
“Quickfix' adaptor
Mitchell adaptor

Usage

The Vector 950 OE pan and tilt head is designed for use in television studios and on location to support
and balance a camera and ancillary equipment weighing up to 120 kg (264.5 Ib), and to provide digital po-
sitional output for Vinten Active systems. This product is intended for use by television camera operators.
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WARNING! 1. Do NOT attempt to use this product if you do not understand how to
operate it.

2. Do NOT use this product for any other purpose than that specified in the
Usage statement above.

3. Maintenance beyond that detailed in this Operators Guide must be per-
formed only by competent personnel in accordance with the procedures
laid down in the Maintenance Manual.

Further information

For further information or advice regarding this pan and tilt head, please contact Vinten, your local Vinten
distributor (see back cover) or visit our website.

For details on maintenance and spare parts, please refer to the Vector 950 OE Pan and Tilt Head Mainte-
nance Manual and lllustrated Parts List (Publication Part No. V3984-4990) This is obtainable from Vinten
or your local Vinten distributor. For information on-line, visit our website at

www.vinten.com
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Associated publication

Vector 950 OE Pan and Tilt Head
Maintenance Manual
Publication Part No. V3984-4990
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Vector 950 OE Pan and Tilt Head
(Right-Hand Side)
(Fig 1)
Wedge adaptor operating lever
Sliding plate adjustment handle
Carrying handle
Centre lock plunger
Balance knob
Tilt brake lever
Pan brake lever
Centre lock release lever
llluminated level bubble
Timer button
Digital display
Illumination button
Graduated sliding plate
Wedge adaptor
Wedge adaptor mounting screw

Vector 950 OE Pan and Tilt Head
(Left-Hand Side)

(Fig 2)
Sliding plate clamp lever
Pan bar mounting
Tilt drag adjustment knob
Pan drag adjustment knob
Battery cover
Mitchell adaptor key way
Bracket mounting holes
Pan data indicator

13
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(24)

Tilt data indicator
Four-hole mounting plate

Encoder connector
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Introduction

The Vector 950 OE (Fig 1 and Fig 2) combines a manually-operated pan and tilt head with electronic en-
coders to provide precise real-time digital electronic positioning, which, when combined with an ‘Active’ Se-
rial Box and an appropriate lens, greatly reduces unwanted image movement from a shot.

The Vector 950 OE pan and tilt head also embodies a unique and patented spring counterbalancing mech-
anism, thin film (TF) drag assemblies for pan and tilt motions and an adjustable camera mounting plate.

Perfect balance

The spring counterbalancing mechanism comprises four springs operating against a three-dimensional
cam connected to the camera mounting platform. The balance mechanism is adjusted by a knob (5), situ-
ated on the right front lower part of the main body, which varies the mechanical advantage between the
cam and the springs. The knob has a ‘push in and turn’ action and is fitted with a clutch to prevent inad-
vertent damage to the balance mechanism.

Maximum and minimum payloads that can be balanced, and tilt ranges, are dependent on the weight of
the camera and accessories and on the centre of gravity (C of G) height.

The graph (Fig 3) shows the range of load and C of G height that can be maintained in balance. The shaded
area of graph corresponds to those load/C of G combinations that can be balanced over the full tilt range.
The area to the right indicate the progressively reducing tilt range with greater load and higher

Cof G.

Where a load/C of G combination falls outside of the graph it will be necessary to increase or decrease the
weight or the C of G height - if possible - to enable the head to balance the load.

A digital display (11) indicates the setting of the balance mechanism on a scale of 0-100. The display is
active when the balance knob (5) is turned and extinguishes automatically approximately 15 seconds after
adjustments are complete. The display may be lit by pressing the illumination button (12). The battery for
the system is housed in a compartment in the base of the head, closed by a cover (20).

TF drag

Both the pan and tilt mechanisms incorporate the Vinten thin film (TF) system to ensure smooth movement
of the camera about these axes and are fitted with control knobs (18), (19) to adjust the drag setting. The
whip-pan facility is unaffected by the pan drag setting. Both drag knobs are provided with scales illuminated
by the button (12). The lights will go out after approximately 15 seconds.

Pan and tilt brakes

Friction brakes on each axis allow the head to be locked at any chosen position. The operating levers for
both brakes (6), (7) are located side-by-side on the right-hand side of the head.

Centre lock
A centre lock (4) allows the head to be locked in the horizontal position.
llluminated level bubble

A level bubble (9), illuminated by pressing the illumination button (12), is fitted to the rear of the head. The
same button also illuminates the pan and tilt drag knob scales and the LCD display. The light will go out
after approximately 15 seconds.

Pan bar

Pan bar mounting points (17) are located at the rear of the head, on either side of the camera mounting
platform. A telescopic pan bar is supplied and is attached using a pan bar clamp, with angular adjustment
available on the mount serrations. A second pan bar may be fitted.

15
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Wedge adaptor

The camera is attached to the head by means of a wedge adaptor (14), which is mounted on a graduated
sliding plate (13). The position of the slide plate is adjusted by a retractable knob (2) and a clamp (16) is
provided to hold the slide plate in position.

Four-hole mounting plate

The head is provided with a standard Vinten four-hole mounting plate (25), which includes a "Quickfix'
mounting and provision for use of a Mitchell adaptor (21).

Carrying handle

A retractable carrying handle (3) is provided on the right-hand side of the head. The handle is spring-loaded
to the closed position.

Positioning encoders

The Vector 950 OE head is fitted with high resolution Renishaw encoders on both pan and tilt axes, which
are accessed via a connector (26) on the left-hand side of the head. The quadrature square wave outputs
provide high-resolution real-time digital output of 1,900,000 counts for 360° of pan and 2,200,000 counts
for 360° of tilt.

Electronic unit

An electronic unit is fitted to the rear of the head, powered by a battery housed in a compartment (20) in

the base of the head. The unit comprises a two-row digital display (11) and two push-button buttons - an
illumination button (12), which illuminates the LCD display, levelling bubble and the pan and tilt drag knob
scales for 15 seconds, and a timer button (10). Pressed singly or in conjunction with each other, the buttons
provide control of the time, stopwatch and calibration functions.

For a detailed description of each function, see Digital display on page 20.

16
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Operation

Installing the head

WARNING! 1. DO NOT use shackles when using lifting equipment to raise or lower the
A head. Use slings or straps.

2. DO NOT attach lifting slings or straps to the carrying handle.

3. Ensure that slings or straps are securely attached to the head.

A suitable lifting point is located at the rear of the platform, accessed by
moving the sliding plate (13) to the fully forward position.

4. Only install the head onto a tripod or pedestal which is capable of sup-
porting the mass of the head and it’s full payload.

The Vector 950 OE head may be installed on a standard ‘Vinten’ tripod or pedestal using the four mounting
bolts and washers provided or by using a "Quickfix' adaptor.

Adaptors are available which enable the heads to be installed on tripods or pedestals fitted with other
mountings. These are listed in the Parts List under Optional accessories on page 25.

CAUTION! Fixing bolts that are too long will not clamp adequately.

Before installing the head, hold a fixing bolt in position and check that the threaded
end does not project more than 12 mm (15/32 in.) above the mounting face.

After mounting the head on a tripod, use the level bubble (9) to set it level. The level bubble may be illumi-
nated by pressing the illumination button (12). The light will go out after approximately 15 seconds.

Pan bars

Fit the pan bars on the mountings (17) and adjust the position of each one before tightening the clamps.
Adjust the length of the telescopic pan bar. Optional fixed and short fixed pan bars are available (see Main
assemblies in the Parts List on page 25).

Fitting a camera

WARNING! 1.DO NOT rely on the tilt brake when changing the payload. Always engage
A the centre lock.

2. Ensure that the weight and C of G height of the total payload is within the
range for which the head is designed.

3. If installing the camera to a pedestal mounted pan and tilt head, fully
depress the pedestal column before installing the camera.

To fit a camera, proceed as follows:

If not already fitted, install the wedge adaptor (14) in the middle position on the sliding plate (13)
(see Servicing on page 22).

Attach the wedge to the camera/lens.

Ensure that the centre lock (4) is engaged (see Locking the platform on page 20).

17



English

Slide the wedge adaptor operating lever (1) forward (parallel to the wedge) about 6 mm (1/4 in.)
against spring tension. Pull the operating lever out, away from the body of the wedge adaptor, as
far as it will go.

Insert the camera wedge into the wedge adaptor and push it forward into full engagement. Push in
the operating lever (1) until it lies parallel with the wedge adaptor body. During this operation re-
sistance of the spring-loaded over-centre mechanism will be felt. As the lever reaches the end of
its travel it will slide back (parallel to the wedge) to the locked position.

Confirm that the lever is in the locked position. This is indicated by coloured bands above the lever.
When the green band only is visible, the lever is locked. If any of the red band can be seen, the
lever is not locked.

Install the remainder of the payload (lens, zoom and focus controls, viewfinder, prompter etc.).
Connecting the head

The encoder connector (26) connects directly to the ‘Active Serial Box’ which attaches to the mounting
holes (22) on the underside of the head. For more information refer to the Active Serial Box Operators
Guide (Publication Part No. V4039-4980).

Pan(23) and tilt (24) axis data indicators illuminate when an Active Serial Box is connected and switched
on, signifying the axis encoders are powered and providing output data.

Stability

When mounting the pan and tilt head on a tripod, it is possible to set the tripod legs so that the centre-of-
gravity of the tilted payload falls outside of the footprint of the tripod, leading to instability.

are spread sufficiently so that the centre-of-gravity of the tilted payload

c WARNING! 1. Always use a mid-level or floor spreader to ensure that the tripod legs
remains within the footprint of the tripod.

2. Where possible, use the tie-down hook on the tripod for additional stabil-
ity.

Balancing the head

NOTE: It is important that the pan bar(s) and all camera accessories (lens, zoom and focus
controls, viewfinder, prompter etc.) are fitted in their operational position and the system
connected before balancing the head. Any equipment fitted or adjusted later will
unbalance the head.

Balancing the Vector 950 OE head achieves two objectives. Firstly, when a head is correctly balanced the
operator will need a minimum amount of even effort to move the head. Secondly, once balanced, the head
and its payload can be set to any tilt position and the head will maintain this position with ‘hands off’.

The graph (Fig 3) shows the range of load and C of G height that can be maintained in balance. The shaded
area of graph corresponds to those load/C of G combinations that can be balanced over the full tilt range.
The area to the right indicate the progressively reducing tilt range with greater load and higher

Cof G.

Fore and aft balance

When positioning the payload it is important to be aware of the potential danger of an unbalanced payload
falling away suddenly. Before disengaging the centre lock, set the balance adjustment knob (5) to its mid
point setting (50 on the digital display). Depending on the payload weight, it may be necessary to increase
or decrease this setting to enable the payload to be correctly balanced fore and aft.

Balance the payload fore and aft as follows:

18
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Ensure that the centre lock is engaged (see Locking the platform on page 20) and that the cam-
era and all accessories are fitted.

Turn the tilt drag adjustment knob (18) to minimum.

Push in and turn the balance adjustment knob (5) to its mid point setting.

WARNING! Be prepared to prevent the head falling away suddenly when disengaging
the centre lock. In the event of the head falling away violently, increase the
setting on the balance adjustment knob (5).

Holding the pan bar to steady the platform, disengage the centre lock (see Locking the platform
on page 20).

Release the sliding plate clamp (16) and pull out the sliding plate adjustment knob (2) until it en-
gages with the platform drive. Turn the knob to move the sliding plate fore and aft to achieve hor-
izontal balance.

NOTE: The sliding plate is graduated to facilitate balancing. If the balance setting of the payload
is known, turn the knob until that setting is reached.

The horizontal balance is correct when no perceptible tilting force can be felt on the pan bar with
the platform level. Apply the sliding plate clamp (16) and push in the adjustment knob (2) to its
stowed position.

If there is insufficient movement in the sliding plate to achieve balance, reposition the wedge adap-
tor (see Repositioning the wedge adaptor on page 23), refit the load and repeat the horizontal
balancing procedure.

The sliding plate is graduated. Make a note of the position to facilitate rebalancing this particular
payload.

Payload weight and C of G height adjustment

When fore and aft balance has been achieved, carry out the payload weight and C of G height adjustment
as follows:

NOTE: If the digital balance setting of the payload is known, push in and turn the balance knob
(5) until the digital display (11) shows that setting.

Using the pan bar, tilt the platform forward and backward. When correctly balanced, there should
be no perceptible tilting force on the pan bar at any angle of tilt and the head should remain in any
tilt position to which it is set.

NOTE: Setting the platform level will facilitate adjusting the balance setting

If the head tends to fall away when the platform is tilted, set the platform level and push in and turn
the balance adjustment knob (5) clockwise to increase the balance setting. If the head tends to
spring back to centre, set the platform level and push in and turn the balance adjustment knob (5)
counter-clockwise to decrease the balance setting.

When the payload weight and C of G height adjustment is complete, check that the fore and aft
balance remains satisfactory. Re-adjust the position of the sliding plate if necessary.

The digital display (11) will display the balance setting while balance is being adjusted. Make a note
of the final setting to facilitate rebalancing this particular payload.

After balancing, exercise the head through both axes to confirm that it operates smoothly.
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Locking the platform

The centre lock mechanism is operated by a plunger on the right-hand side of the head. To engage the
lock, hold the platform in the horizontal position and push the plunger (4) inwards until it latches and the
release lever (8) appears. Use the pan bar to rock the platform slightly whilst pushing the button.

To release the centre lock, rock the platform slightly and push down on the release lever (8).
Pan and tilt brakes

The pan (7) and tilt brakes (6) are operated by levers on the right of the head. The brakes are applied by
pushing the appropriate lever down and released by pulling the lever up.

The brakes should be applied whenever the camera is left unattended.
Pan and tilt drag

Both the pan and tilt mechanisms incorporate the Vinten thin film (TF) system to ensure smooth movement
of the camera about these axes and are fitted with control knobs to adjust the drag setting.

Both drag knobs (18), (19) are provided with illuminated scales, graduated from 0 to 9. To illuminate the
scales, press the button (12). The light will go out after approximately 15 seconds.

The drag adjustment knobs are mounted on the left-hand side of the head. The smaller pan drag knob (19)
is on the front lower part of the main body, with the larger tilt drag knob (18) in the centre on the tilt drag
housing.

To increase drag, turn the knob clockwise, towards a higher graduation. To decrease drag, turn the knob
anti-clockwise, towards a lower graduation.The whip-pan facility is unaffected by the pan drag setting.

Digital display
(Fig 4)

The digital display (11) comprises a two-row LCD display. It has three modes of operation, selected by the
buttons (10), (12). The display may be illuminated by pressing the illumination button (12).

Clock and stopwatch

The top row of the display is a 24-hour clock (11.1), which is always visible. This is the default mode. The
bottom row is a stopwatch, counting in seconds and minutes from 00:00 to 59:59.

To set the clock:
Press both buttons (10), (12) momentarily. The hours display will flash.
Use the timer button (10) to increment the hours.
Press the illumination button (12). The minutes display will flash.
Use the timer button (10) to increment the minutes.
Press the illumination button (12) to exit and start the clock.
To display, start, stop or clear the stopwatch:

Momentarily pressing the timer button (10) will display, start, stop or clear the stopwatch in that se-
quence.

Balance

Balance mode is active any time the balance adjustment knob (5) is turned (unless the stopwatch is run-
ning) and remains active for 15 seconds after adjustment has finished. In this mode the bottom row shows
the setting of the balance mechanism on a scale of 0.0 to 100.0 The BAL legend (11.3) is also lit. The top
row of the display shows the 24-hour clock.
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Calibration

This mode allows the balance display to be calibrated (see Balance mechanism digital display calibra-
tion on page 23). It is activated by pressing and holding both buttons (10), (12) for five seconds.

Low battery

The low battery indicator (11.2) will flash whenever the battery requires replacement (see Electron-
H ic unit battery replacement on page 22).
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Servicing

General

The Vector 950 OE pan and tilt head is robustly made to high engineering standards and little attention is
required to maintain serviceability save regular cleaning.

Refer to the appropriate section in the Maintenance Manual if any defect is apparent. Adjustments and re-
pairs should be carried out only by a competent person.

Routine maintenance

Replace the electronic unit battery whenever the low battery indicator flashes.
During use, check the following:
Check the effectiveness of the pan and tilt brakes. Reset as necessary.
Check the effectiveness of the slide plate clamp. Reset as necessary.

Check the operation of the balance mechanism digital display and the illumination of the LCD, level
bubble and drag knobs. Replace battery if necessary.

No further routine maintenance is required.
Cleaning

During normal use the only cleaning required should be a regular wipe over with a lint-free cloth. Dirt ac-
cumulated during storage or periods of disuse may be removed with a semi-stiff brush. Particular attention
should be paid to the wedge location faces of the wedge adaptor.

WARNING! Disconnect the head encoder cable before cleaning the head, to prevent
potential electric shock.

CAUTION! Use only detergent-based cleaners.

DO NOT use solvent- or oil-based cleaners, abrasives or wire brushes to remove
accumulations of dirt as these damage the protective surfaces.

Use out-of-doors under adverse conditions may require special attention and the head should be covered
when not in use. Salt spray should be washed off using fresh water at the earliest opportunity. Sand and
dirt act as an abrasive and should be removed using a semi-stiff brush or a vacuum cleaner.

Electronic unit battery replacement
(Fig 5)

The battery powers the digital display and illuminates the LCD, the level bubble and the drag knob scales.

The battery should be replaced whenever the low battery indicator flashes.

NOTE: Removal of the battery will not affect the calibration of the balance mechanism display.

Prise out the battery cover (20).

Pull the battery (20.1) out of the battery compartment as far as the wiring will allow.
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Pull the connector (20.2) off the terminals of the old battery and push it onto the terminals of the
new battery (20.1).

Install the battery (20.1) in the battery compartment, ensuring that the wiring is neatly stowed.
Refit the battery cover (20).

Press the illumination button (12) and ensure that the balance mechanism digital display (11), the
level bubble (9) and drag knob scales (18), (19) are lit for approximately 15 seconds.

Turn the balance knob (5) and ensure that the balance display (11) is active for approximately 15
seconds.

Reset the clock (see Clock and stopwatch on page 20).
Balance mechanism digital display calibration
(Fig 6)

The digital display (11) indicates the setting of the balance mechanism on a scale of 0 (minimum setting)
to 100 (maximum setting). In the unlikely event of this system requiring calibration, proceed as follows:

NOTE: If more than five minutes is allowed to elapse before completion, the system will shut
down and revert to its previous settings.

Level the platform and apply centre lock (4).
Press and hold both buttons (10), (12) until CAL is displayed on the top row of the display.

Push in and turn the balance knob (5) counterclockwise until its minimum end stop is reached, then
turn back two full turns. The bottom row of the display will flash 0.

Press and release the timer button (10). The bottom row of the display will flash 100.

Push in and turn the balance knob (5) clockwise until its maximum end stop is reached, then turn
back two full turns.

Press and release the timer button (10). Calibration is now complete and the display will revert to
the default clock mode.

After calibration, rebalance the head (see Balancing the head on page 18).
Adjustments

To enable the payload to be correctly balanced, the wedge adaptor may require repositioning.
The following adjustments may be necessary after prolonged use:
The platform slide clamp may require adjustment.
The pan and tilt brakes may require adjustment.
Repositioning the wedge adaptor
(Fig 1)

The wedge adaptor (14) is secured by four cap head screws (15) which pass through the wedge adaptor
into the sliding plate (13). The wedge adaptor may be fitted in three positions.

CAUTION! Overlong screws will prevent the sliding plate from operating. Always use the screws
provided (M6 x 30 mm).

To reposition the wedge adaptor:
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Engage the centre lock (see Locking the platform on page 20) and remove the payload.

Hold the body of the wedge adaptor (14) and use a 4 mm hexagon wrench to remove four securing
screws (15).

Reposition the wedge adaptor (14) on the sliding plate (13), ensuring that the narrow end of the
wedge adaptor faces forwards

Insert the four screws (15) in the holes in the wedge adaptor and tighten.

Platform slide clamp adjustment
(Fig 7)

The platform slide clamp should be set so that, in the up or clamped position it prevents the platform slide
from being moved, while in the down or released position it allows free adjustment of the slide. To adjust
the clamp, proceed as follows:

Pull the slide clamp lever (16) fully upwards.

Slacken the clamp screw (16.2).

Turn the slotted shaft (16.1) fully clockwise to apply the clamp.
Tighten the clamp screw (16.2).

Move the lever over its full range and ensure that, in the clamped position, it prevents the slide from
being moved, while in the released position it allows free adjustment of the slide. Re-adjust if nec-
essary.

Pan and tilt brake adjustment

The pan (7) and tilt brakes (6) are operated by levers on the right of the head. The brakes are applied by
pushing the appropriate lever down and released by pulling the lever up.

If the brakes become ineffective, adjustment should be carried out by qualified personnel in accordance
with the Maintenance Manual (Publication Part No. V3984-4990).

24



Parts List

The following list includes the main assemblies, user-replaceable spare parts and optional accessories.
For further information regarding repair or spare parts, please contact Vinten Broadcast Limited or your lo-

cal distributor.

For information on-line, visit our website at
www.vinten.com

Main assemblies

Vector 950 OE pan and tilt head
Wedge adaptor

Standard wedge plate

Short wedge plate

Telescopic pan bar and clamp
Fixed pan bar and clamp

Short fixed pan bar and clamp
Fixing bolt

Washer - for fixing bolt

Spanner - for fixing bolts

User-replaceable spare parts

Battery - 9V, 6LR61 (PP3, 6AM6, MN1604, E-BLOCK or equivalent)
Optional accessories

‘Active’ Serial Box

Heavy-duty Quickfix adaptor

Levelling adaptor Quickfix to 4-bolt flat base
Lightweight Mitchell adaptor

Heavy-duty Mitchell adaptor -
for Vinten pedestal mounting in conjunction with Hi-hat adaptor Part No. 3055-3

V3984-0001
3460-3
3053-3
3391-3

3219-82
3219-94
3219-93
L054-714
L602-122
J551-001

C550-023

V4039-0001
3490-3
3328-30
3103-3

3724-3
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Warranty Details and Terms and Conditions

Please read the Warranty Details and Terms and Conditions below.
Register your product to get One Extra Years Warranty and a Free
Vinten Quality Gift.

Please register now on-line at www.vinten.com/register—it's easy and fast.
The product serial number location (27) is shown in Fig 2.

Warranty

Vinten warrants, to the original purchaser only, that this product will be free from defects in materials and
workmanship under normal and proper usage for a period of one (1) year from the date of purchase. Vint-
en's obligation under this warranty is limited to replacing or repairing, at Vinten's option, products or parts
determined by Vinten to be defective in materials or workmanship. This Vinten parts and labour warranty
is subject to the terms and conditions set forth below.

Extended Warranty

By registering on-line, the warranty on Vinten hardware products described above is extended from one
(1) to two (2) years from the date of purchase subject to the terms and conditions below.

Terms and Conditions
Notification of Warranty Claims

All warranty claims must be made in writing and must include date and proof of purchase

Extent of liability

This warranty is given to the original purchaser of the goods only and cannot be assigned, except with the
prior written agreement of Vinten.

Subject to these terms and conditions, Vinten will repair or replace, free of charge, any product or defective
part provided that the defective part of the product has been returned to Vinten or its authorized agent,
freight pre-paid.

If any defective product has been superseded and cannot be repaired, replacement will be made with a
current model of the same quality and equivalent function.

Exclusion of Liability

This warranty does not cover any damage, defects or costs caused by: (1) modification, alteration, repair
or service of the product by anyone other than Vinten or its authorized representative; (2) physical abuse
to, overload of, or misuse of, the product, or operation of the productin a manner contrary to the instructions
accompanying the product; (3) any use of the product other than that for which it was intended; or (4) ship-
ment of the product to Vinten for service.

UNDER NO CIRCUMSTANCES SHALL VINTEN BE LIABLE FOR ANY SPECIAL, INCIDENTAL OR
CONSEQUENTIAL DAMAGES, INCLUDING, BUT NOT LIMITED TO, PERSONAL INJURY, PROPERTY
DAMAGE, DAMAGE TO OR LOSS OF EQUIPMENT, LOST PROFITS OR REVENUE, COSTS OF RENT-
ING REPLACEMENTS AND OTHER ADDITIONAL EXPENSES, EVEN IF VINTEN HAS BEEN ADVISED
OF THE POSSIBILITY OF SUCH DAMAGES. SOME JURISDICTIONS DO NOT ALLOW THE EXCLU-
SION OR LIMITATION OF INCIDENTAL OR CONSEQUENTIAL DAMAGES, SO THE ABOVE LIMITA-
TION OR EXCLUSION MAY NOT APPLY TO YOU.

ANY EXPRESS WARRANTY NOT PROVIDED HEREIN, AND ANY REMEDY WHICH, BUT FOR THE
WARRANTY CONTAINED HEREIN, MIGHT ARISE BY IMPLICATION OR OPERATION OF LAW IS
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HEREBY EXCLUDED AND DISCLAIMED INCLUDING THE IMPLIED WARRANTIES OF MERCHANTA-
BILITY AND OF FITNESS FOR A PARTICULAR PURPOSE. SOME JURISDICTIONS DO NOT ALLOW
LIMITATIONS ON IMPLIED WARRANTIES, SO THE ABOVE LIMITATION MAY NOT APPLY TO YOU.

THIS WARRANTY GIVES YOU SPECIFIC LEGAL RIGHTS AND YOU MAY ALSO HAVE OTHER
RIGHTS, WHICH MAY VARY FROM JURISDICTION TO JURISDICTION.
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Vorwort

Vielen Dank und Herzlichen Gliickwunsch zum Kauf lhres neuen
Vector 950 OE von Vinten

Da wir méchten, dass Sie alle Ausstattungsmerkmale lhres neuen Vector 950 OE optimal nutzen kénnen,
bitten wir Sie, diese Bedienungsanleitung aufmerksam zu studieren, um sich mit den vielen Funktionen
vertraut zu machen, von denen einige eventuell neu fir Sie sind. Ferner werden in der Bedienungsanlei-
tung wichtige Sicherheitshinweise gegeben, und Sie finden einen Abschnitt "Wartung", der Ihnen hilft, lhr
neues Stativ in optimalem Zustand zu halten.

Zur Nutzung weiterer Vorteile empfehlen wir Ihnen, dass Sie sich jetzt gleich bei Vinten registrieren. Besu-
chen Sie hierzu unsere Website www.vinten.com oder fiillen Sie das beiliegende Formular aus.

Merkmale und Leistungseigenschaften lhres neuen Vector 950 OE

Der Vector 950 OE wurde speziell mit Blick auf die hohen Anspriiche von Kameraleuten fir die Arbeit mit
umfassend einsetzbaren Studio- und OB-Kameras entwickelt. Der Vector 950 OE bietet neben einer her-
vorragenden Bedienung zahireiche einzigartige Merkmale.

¢ Geeignet fiir ein breites Spektrum von Kameras von 16 bis 120 kg bei einer Schwerpunkthéhe
von 150 mm; mit einem Keilplattenadapter ausgeriistet.

¢ Das einzigartige "Perfect Balance"-System bietet eine stufenlose Einstellung, wodurch Sie
unabhéngig von der Ddmpfungseinstellung eine perfekte Kamerabalance liber den gesamten
Neigungsbereich erzielen.

¢ Ein ausziehbarer Einsteller erlaubt eine weitreichende Plattformverschiebung, sodass Sie
die Position der Kamera bequem und préazise steuern kénnen.

¢ Das digitale Gewichtsausgleichs-Display hat eine numerische LCD-Anzeige, die den fiir die
Kamera gewéhlte Balancewert angibt. Dies ist besonders vorteilhaft, wenn Sie Ihre Kamera,
Objektive, Sucher oder Batterie regelméaBig wechseln, da Sie den fiir die jeweilige Konfigura-
tion passenden Wert rasch eingeben kénnen.

¢ Dank des Ansprechverhaltens der Dinnfilm-Dadmpfungssteuerung (TF) kénnen Sie das Ge-
schehen immer unmittelbar verfolgen. Der umfangreiche, stufenlos von sehr leicht bis ex-
trem schwer einstellbare Dampfungsbereich ist fir Einsatzbedingungen zwischen - 40°C und
+ 60°C geeignet. Mit dem Diinnfilm-Dampfungssystem sind Sie auBerdem in der Lage, du-
Berst schnelle Schwenkbewegungen, so genannte "ReiBschwenks", durchzufiihren und
ohne Riickfederung in die Ausgangsstellung zuriickzukehren.

¢ Mit Hilfe der beleuchteten Nivellierlibelle und der hintergrundbeleuchteten Anzeige kénnen
Sie auch bei schlechten Lichtverhéltnissen die Einstellungen rasch und problemlos vorneh-
men.

¢ Dank des integrierten Klappgriffs leicht zu transportieren.

¢ Hochauflésender Schwenk- und Neigungsgeberausgang

Wir bedanken uns noch einmal, dass Sie sich fiir den Vector 950 OE entschieden haben.

Wir sind Uberzeugt, dass er Ihnen viele Jahre zuverlassig gute Dienste leisten wird.

Wenn Sie |hr Produkt registrieren, erhalten Sie eine Einjahrige Garantieverlangerung und
zusatzlich ein Geschenk in Vinten-Qualitat.

Bitte registrieren Sie sich jetzt gleich online unter www.vinten.com/register - einfach und
schnell.

Einzelheiten zur Garantie und Allgemeine Geschéftsbedingungen finden Sie auf Seite 48.
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Sicherheitshinweise — Unbedingt zuerst lesen!

Deutsch—Ubersetzte Version der Originalanleitung

Die Originalanleitung in diesem Bedienungshandbuch wurde auf Englisch verfasst und anschlieBend in an-
dere Sprachen Ubersetzt. Falls Sie keine der Ubersetzten Sprachen verstehen, kontaktieren Sie bitte Vinten
oder Ihren Fachhandler; dort erhalten Sie eine Ubersetzung der urspriinglichen Anleitung (EU-Staaten).

Warnsymbole in dieser Bedienungsanleitung

Dort, wo die Gefahr einer Verletzung flr Sie oder andere besteht, sind Kommentare
durch das Wort WARNUNG! besonders hervorgehoben—unterstitzt durch das
dreieckige Warnsymbol.

Dort, wo die Gefahr von Schaden am Produkt, an anderer Ausriistung, dem Prozess
oder der Umgebung besteht, sind Kommentare durch das Wort VORSICHT! ge-
kennzeichnet.

Warnsymbole auf dem Produkt

A

Sobald Sie auf das dreieckige
Warnsymbol und das Symbol des
offenen Buchs treffen, lesen Sie bit-
te unbedingt in der vorliegenden

Falls das Risiko eines elektrischen
Schlags besteht, wird darauf mit ei-
ner entsprechenden Warnung so-
wie mit einem dreieckigen
Warnsymbol hingewiesen.

Bedienungsanleitung nach, bevor
Sie das Produkt benutzen oder ver-
suchen, Einstellungen oder Repa-

raturen vorzunehmen.

Regulierungsrechtliche Hinweise

Dieses Produkt erflillt folgende Europaischen Richlinien:
2004/108/EC (Elektromagnetische Kompatibilitatsrichtlinie)

Die Einhaltung dieser Richtlinie impliziert die Ubereinstimmung mit den folgenden europaischen Normen:
EN 55103-1: Elektromagnetische Vertraglichkeit (Stéraussendung)

EN 55103-2: Elektromagnetische Empfindlichkeit (Storfestigkeit)

Dieses Produkt ist fiir folgende elektromagnetische Umgebung vorgesehen:

E4 kontrollierter EMV-Bereich, einschlielich Fernsehstudios.

FCC:
CFR 47:2006 Class A
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EEAG-Richtlinie

Die EU-Richtlinie 2002/96/EG regelt den Umgang, die Riickgewinnung und das Recyc-
ling elektrischer und elektronischer Geréate. Dieses Produkt unterliegt den EEAG-Entsor-
gungsvorschriften. Details finden Sie unter www.vinten.com/recycle.

Technische Daten

Gewicht (einschlieBlich Keilplattenadapter und Teleskopschwenkarm) 17,6 kg
Hohe bis Montageflache des Keilplattenadapters24,8 cm
Lange 22,5cm
Breite 34,2 cm
Typische Traglast 16-120 kg - Siehe Traglastdiagramm (Fig 3)
Neigungsbereich 60 kg Traglast bis +90°, 120 kg Traglast bis +60°
Schwenkbereich 360°
Neigungsgeberauflésung 2 207 598 Impulse pro 360°
Schwenkgeberaufldsung 2000 723 Impulse pro 360°
Unterstiitzte Protokolle RS232/RS422
Anforderungen an externe Spanungsversorgung 12-V-Gleichstrom (von Aktiver Serieller Box zugefiihrt)
Anforderungen an interne Spanungsversorgung - Achslagegeber 5-V-Gleichstrom +5% 120 mA
Betriebstemperaturbereich - 40°C bis + 60°C
Maximale Luftfeuchtigkeit wahrend des Betriebs < 80% rel. Luftfeuchtigkeit
Pedestal-/Stativbefestigung 4-Loch-Flachboden

"Quickfix"'-Adapter
Mitchell-Adapter

Verwendung

Der Vector 950 OE-Schwenk-/Neigekopf ist fiir den Einsatz in Fernsehstudios und an Originalschauplatzen
konzipiert und kann eine Kamera mit Zubehor bis zu einem Gesamtgewicht von 120 kg tragen und aus-
gleichen; darliber hinaus gibt er digitale Positionsdaten furr Vinten Active-Systeme aus. Das Produkt wurde
fur die Bedienung durch TV-Kameraleute entworfen.
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WARNUNG! 1. Verwenden Sie dieses Produkt NICHT, wenn Sie nicht sicher sind, wie es
bedient wird.

2. Verwenden Sie dieses Produkt NICHT zu einem anderen als dem angege-
benen Verwendungszweck.

3. Wartungsarbeiten, die liber die in dieser Bedienungsanleitung beschrie-
benen MaBnahmen hinausgehen, diirfen nur von kompetentem Fachperso-
nal entsprechend den in der Wartungsanleitung festgelegten Verfahren
durchgefiihrt werden.

Weitere Informationen

Fur weitere Informationen oder Empfehlungen zu diesem Schwenk-/Neigekopf, wenden Sie sich bitte an
Ihren ortlichen Vinten-Fachhandler (siehe Umschlagriickseite) oder besuchen Sie unsere Webseite.

Fur Einzelheiten zu Instandhaltung und Ersatzteilen, siehe das Vector 950 OE Schwenk-/Neigekopf War-
tungshandbuch inkl. lllustrierte Ersatzteilliste (Publikations-Teilenr. V3984-4990). Dies ist bei Vinten oder
bei lhrem 6rtlichen Vinten-Fachhandler erhaltlich. Informationen im Internet finden Sie auf unserer Web-
seite unter

www.vinten.com
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Vector 950 OE
Schwenk-/Neigekopf (Rechte Seite) (
Fig 1)
Keilplattenadapter-Einstellhebel
Gleitplatten-Einstellgriff
Tragegriff
Zentriersperrstift
Balance-Einstellknopf
Neigungssperrenhebel
Schwenksperrenhebel
Zentriersperren-Entriegelungshebel
Beleuchtete Nivellierlibelle
Timer-Knopf
Digitaldisplay
Beleuchtete Taste
Skalierte Gleitplatte
Keilplattenadapter
Befestigungsschraube des Keilplattenadapters

Vector 950 OE
Schwenk-/Neigekopf (Linke Seite) (
Fig 2)
Klemmhebel der Gleitplatte
Schwenkarmbefestigung
Neigungsdédmpfungs-Einstellknopf
Schwenkdampfungs-Einstellknopf
Batteriefachdeckel
Keilnut des Mitchell-Adapters
Montagebohrungen der Halterung
Schwenkdatenanzeige
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SIS
a2

Neigungsdatenanzeige
4-Loch-Kopfbefestigung
Geberstecker

36



Deutsch

Einfahrung

Der Vector 950 OE (Fig 1 und Fig 2) ist die Kombination eines manuell betatigten Schwenk-/Neigekopfes
und eines elektronischen Lagegebers fir die elektronische Positionierung in Echtzeit, der im Zusammen-
spiel mit einer "aktiven" seriellen Box und eines passenden Objektivs ungewollte Bildbewegungen bei einer
Aufnahme gréBtenteils eliminiert.

Der Vector 950 OE Schwenk-/Neigekopf verfliigt auBerdem Uber ein einzigartiges und patentiertes Feder-
Gewichtsausgleichsystem, Dinnfilm-Dampfungseinheiten (TF) fir Schwenk- und Neigungsbewegungen,
sowie eine einstellbare Kamerabefestigungsplatte.

Perfekte Balance

Das Feder-Gewichtsausgleichssystem besteht aus vier Federn, die auf einen mit der Befestigungsplatt-
form gekoppelten dreidimensionalen Nocken wirken. Der Ausgleichsmechanismus wird mit einem Knopf
eingestellt(5), der rechts unten auf der Vorderseite des Hauptgeh&uses sitzt und das Last-Kraft-Verhéltnis
zwischen dem Nocken und den Federn verandert. Der Knopf muss zum Verstellen hineingedrickt und ge-
dreht werden und besitzt eine Kupplungsvorrichtung, um eine versehentliche Beschadigung des Aus-
gleichsmechanismus zu verhindern.

Die maximale und minimale Traglast, die ausgeglichen werden kann, sowie der Neigungsbereich hdngen
vom Gewicht der Kamera und des Zubehérs sowie von der Schwerpunkthéhe ab.

Das Diagramm (Fig 3) zeigt den Lastbereich und die Schwerpunkthdhe, die in Balance gehalten werden
kénnen. Der farbig unterlegte Teil des Diagramms entspricht den Last/Schwerpunkthéhe-Kombinationen,
die Uber den gesamten Neigungsbereich ausbalanciert werden kénnen. Der Bereich auf der rechten Seite
zeigt den bei gréBerer Last und steigender Schwerpunkthéhe zunehmend kleiner werdenden Neigungs-
bereich.

Wenn eine Last/Schwerpunkth6he-Kombination nicht in den Wertebereich des Diagramms féllt, muss das
Gewicht oder die Schwerpunkthéhe wenn méglich reduziert werden, damit der Kopf die Last ausbalancie-
ren kann.

Auf einem Digitaldisplay (11) wird die Einstellung des Ausgleichsmechanismus auf einer Skala von 0 bis
100 angezeigt. Das Display wird bei Betatigung des Balance-Einstellknopfes (5) eingeschaltet und erlischt
automatisch ca. 15 Sekunden nach Abschluss der Einstellungen. Das Display kann durch Driicken der Be-
leuchtungstaste (12) beleuchtet werden. Die Batterie fiir das System befindet sich in einem Fach im Sockel
des Kopfes (20).

Diinnfilm-Dampfungssystem (TF)

Die Schwenk- und Neigungsmechanismen sind mit dem Dinnfilm-Dampfungssystem (TF) ausgestattet,
das eine sichere Kamerafiihrung entlang dieser Achsen ermdglicht und mit Bedienkndpfen zum Einstellen
der Dampfung ausgestattet ist.(18)(19) Die ReiBschwenkmdglichkeit wird durch die Schwenkdampfungs-

einstellung nicht beeintrachtigt. Zu beiden Dampfungs-Einstellknépfen gehéren Skalen, die per Knopf-
druck (12) beleuchtet werden. Die Beleuchtung erlischt nach ca.15 Sekunden.

Feststellbremsen fur die Schwenk- und Neigungsfunktion

Auf beiden Achsen lasst sich der Kopf mittels Reibungsbremsen in jeder beliebigen Position arretieren. Die
Betatigungshebel fir beide Bremsen (6), (7) sitzen nebeneinander auf der rechten Seite des Kopfes.

Zentriersperre

Mit Hilfe einer Zentriersperre (4) kann der Kopf in horizontaler Stellung verriegelt werden.
Beleuchtete Nivellierlibelle

Eine Nivellierlibelle(9), die durch Driicken der Beleuchtungstaste (12) beleuchtet wird, befindet sich auf der

Ruckseite des Kopfes. Mit dieser Taste werden auch die Skalen fur die Schwenk-und Neigungsddmpfung
sowie das LCD-Display beleuchtet. Die Beleuchtung erlischt nach ca.15 Sekunden.
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Schwenkarm

An der Ruckseite des Kopfes, auf beiden Seiten der Kamerabefestigungsplattform, befinden sich Schwenk-
arm-Befestigungspunkte (17). Ein Teleskopschwenkarm gehért zum Lieferumfang und dieser wird mittels
einer Schwenkarmklemme befestigt, mit der Moglichkeit zur Winkelverstellung an den Befestigungsker-
ben. Dariiber hinaus kann ein zweiter Schwenkarm montiert werden.

Keilplattenadapter

Die Befestigung der Kamera erfolgt mit Hilfe eines Keilplattenadapters (14), der auf einer skalierten Gleit-
platte (13) montiert ist. Die Position der Gleitplatte wird mit einem ausziehbaren Knopf(2) verstellt; mit einer
Klemme (16) wird die Gleitplatte gehalten.

4-Loch-Befestigungsplatte

Der Kopf ist mit einer standardmaBigen 4-Loch-Befestigungsplatte (25) von Vinten ausgestattet, die tber
eine "Quickfix"-Befestigung verfligt und fiir die Verwendung eines Mitchell-Adapters (21) vorbereitet ist.

Tragegriff

Auf der rechten Seite des Kopfes befindet sich ein ausziehbarer Tragegriff(3). Der Griff wird mit einer Feder
zurlickgezogen.

Lagegeber

Der Vector 950 OE ist sowohl an der Schwenkachse als auch an der Neigungsachse mit hochaufldsenden
Renishaw-Lagegebern ausgestattet, die Uber einen Steckverbinder (26) auf der linken Seite des Kopfes
angeschlossen werden. Die um 90° phasenverschobenen Rechteckwellen stellen einen hochauflésenden
Echtzeit-Digitalausgang von 1 900 000 Impulsen fir einen 360°-Schwenk und 2 200 000 Impulse fir eine
360°-Neigung bereit.

Elektronikeinheit

Auf der Rickseite des Kopfes sitzt eine Elektronikeinheit, die von einer Batterie im Sockel (20) des Kopfes
gespeist wird. Die Elektronikeinheit verfligt Uber ein zweizeiliges Digitaldisplay (11) und zwei Drucktasten
- eine Taste (12) beleuchtet jeweils 15 Sekunden lang das LCD-Display, die Nivellierlibelle sowie die Ein-
stellkndpfe der Schwenk-und Neigungsdampfung; mit der anderen Taste (10) wird der Timer betéatigt. Wer-
den die Tasten einzeln oder im Zusammenspiel betatigt, kbnnen Uhrzeit, Stoppuhr und Kalibrierfunktionen
eingestellt werden.

Eine ausfuhrliche Beschreibung jeder Funktion finden Sie unter Digitaldisplay auf Seite 43.
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Bedienung

Montage des Kopfes

Hebeausriistung anzuheben oder abzusenken. Verwenden Sie Seilstropps

c WARNUNG! 1. Verwenden Sie KEINE Schékel, um den Kopf unter Verwendung von
oder Gurte.

2. Befestigen Sie Seilstropps oder Gurte NICHT am Tragegriff.

3. Stellen Sie sicher, dass Seilstropps oder Gurte korrekt am Kopf befestigt
sind.

Auf der Riickseite der Plattform befindet sich ein Hebepunkt, der zugéng-
lich ist, wenn die Gleitplatte (13) ganz nach vorn verstellt wird.

4. Montieren Sie den Kopf nur auf ein Stativ oder Pedestal, dass fiir das
Gewicht des Kopfes und seiner gesamten Traglast ausgelegt ist.

Der Vector 950 OE Schwenk-/Neigekopf kann unter Verwendung der vier mitgelieferten Befestigungs-
schrauben und Unterlegscheiben oder mit Hilfe eines "Quickfix"-Adapters auf einem standardméfigen Sta-
tiv oder Pedestal von Vinten montiert werden.

Es stehen Adapter zur Verfligung, so dass der Kopf auch mit Stativen oder Pedestals, die mit anderen Kopf-
aufnahmen ausgestattet sind, verwendet werden kann. Diese sind in der Teileliste unter Sonderzubehor
auf Seite 47 aufgefihrt.

VORSICHT! Befestigungsschrauben, die zu lang sind, sorgen nicht fir die erforderliche
Klemmkraft.

Prifen Sie vor Einbau des Kopfes durch Anhalten einer Befestigungsschraube,
dass das Gewinde nicht mehr als 12 mm liber die Befestigungsflache herausragt.

Richten Sie den Kopf nach der Montage auf einem Stativ mit der Nivellierlibelle (9) horizontal aus. Die Ni-
vellierlibelle kann durch Dricken der Beleuchtungstaste (12) beleuchtet werden. Die Beleuchtung erlischt
nach ca.15 Sekunden.

Schwenkarme

Montieren Sie die Schwenkarme an den Befestigungen (17) und stellen Sie ihre Position vor dem Fest-
ziehen der Klemmen ein. Passen Sie die Lange des Teleskopschwenkarms an. Optional sind festste-
hende und kurze feststehende Schwenkarme erhéltlich (sieche Hauptprodukte in der Teileliste auf Seite
47).

Anbringen der Kamera

WARNUNG! 1. Verlassen Sie sich beim Wechsel des Ladegewichts NICHT auf die Fest-
stellbremse der Neigungsachse. Aktivieren Sie immer die Zentriersperre.
2. Stellen Sie sicher, dass Gewicht und Schwerpunkthéhe des Gesamtlade-
gewichts die Traglast, fiir die der Kopf ausgelegt ist, nicht liberschreiten.

3. Wenn die Kamera auf einem an einem Pedestal angebrachten Schwenk-/
Neigekopf montiert werden soll, schieben Sie vor der Montage der Kamera
die Pedestalséule vollsténdig ein.
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Zum Anbringen einer Kamera gehen Sie wie folgt vor:

Wenn noch nicht vorhanden, montieren Sie den Keilplattenadapter (14) in Mittelstellung auf der
Gleitplatte (13) (siehe Wartung auf Seite 44).

Befestigen Sie die Keilplatte an der Kamera/Linse.

Stellen Sie sicher, dass die Zentriersperre (4) aktiviert ist (siehe Verriegeln der Plattform auf Sei-
te 42).

Schieben Sie den Einstellhebel des Keilplattenadapters (1) etwa 6 mm (1/4 in.) gegen die Feder-
spannung vorwarts (parallel zur Keilplatte). Ziehen Sie den Einstellhebel so weit wie méglich her-
aus, weg vom Gehdause des Keilplattenadapters.

Schieben Sie die Kamerakeilplatte in den Keilplattenadapter hinein und driicken Sie ihn bis zum
vollstédndigen Einrasten nach vorn. Driicken Sie den Einstellhebel (1) hinein, bis er parallel zum
Keilplattenadaptergeh&use liegt. Wéahrend dieses Vorgangs ist ein Widerstand des gefederten
Kniehebelmechanismus spurbar. Wenn der Hebel ans Ende seines Arbeitswegs gelangt, gleitet er
(parallel zur Keilplatte) zuriick in die Verriegelungsstellung.

Stellen Sie sicher, dass sich der Hebel in Verriegelungsstellung befindet. Dies wird durch farbige
Streifen Uiber dem Hebel angezeigt. Ist nur der griine Streifen sichtbar, ist der Hebel verriegelt. Ist
der rote Streifen ganz oder teilweise zu sehen, ist der Hebel nicht verriegelt.

Installieren Sie den Rest des Ladegewichts (Linse, Zoom- und Focusregler, Sucher, Prompter,
usw.).

AnschlieBen des Kopfes

Der Stecker des Lagegebers(26) wird direkt mit der "Aktiven Seriellen Box" verbunden, die tber die Mon-
tagebohrungen(22) auf der Unterseite des Kopfes befestigt ist. Weitere Informationen entnehmen Sie bitte
der Bedienungsanleitung der Aktiven Seriellen Box (Publikationsnummer V4039-4980).

Die Anzeigen der Schwenk-(23) und Neigungsachsen (24) leuchten auf, wenn eine aktive serielle Box an-
geschlossen und eingeschaltet ist und zeigen so an, dass die Achslagegeber aktiviert sind und Daten aus-
geben.

Stabilitat

Bei der Montage des Schwenk-/Neigekopfes auf einem Stativ kénnen die Stativbeine so eingestellt wer-
den, dass der Schwerpunkt der geneigten Traglast zu weit auBerhalb liegt und deshalb zu Instabilitat fihrt.

WARNUNG! 1. Verwenden Sie immer eine Mittelspinne bzw. eine Bodenspinne. Dadurch
wird sichergestellt, dass die Stativbeine ausreichend gespreizt sind und
der Schwerpunkt der geneigten Traglast innerhalb des Stativbereichs
bleibt.

2. Verwenden Sie wenn mdéglich den Feststellhaken an Stativ, um fiir
zusitzliche Stabilitat zu sorgen.

Ausbalancierung des Kopfes

HINWEIS: Es ist wichtig, dass die Schwenkarm(e) und das gesamte Kamerazubehor (Linse,
Zoom- und Focusregler, Sucher, Prompter, usw.) funktionsbereit montiert sind und
das System angeschlossen ist, ehe der Kopf ausbalanciert wird. Alle Gerite, die
nachtréaglich montiert oder eingestellt werden, bringen den Kopf wieder aus dem
Gleichgewicht.

Das Ausbalancieren des Vector 950 OE Schwenk-/Neigekopfes dient zwei Zielen. Erstens benétigt der Be-
diener, wenn der Kopf korrekt ausbalanciert ist, nur minimale Kraft, um diesen zu bewegen. Zweitens bleibt
der Kopf samt Traglast nach dem Ausbalancieren ohne manuelle Korrektur in jeder Stellung.
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Das Diagramm (Fig 3) zeigt den Lastbereich und die Schwerpunkth&he, die in Balance gehalten werden
kénnen. Der farbig unterlegte Teil des Diagramms entspricht den Last/Schwerpunkthéhe-Kombinationen,
die Uber den gesamten Neigungsbereich ausbalanciert werden kénnen. Der Bereich auf der rechten Seite
zeigt den bei gréBerer Last und steigender Schwerpunkthéhe zunehmend kleiner werdenden Neigungs-
bereich.

Langsbalance

Bei der Positionierung der Traglast ist das Unfallrisiko zu beachten, das besteht, wenn eine nicht ausba-
lancierte Traglast pl6tzlich wegkippt. Bringen Sie vor dem Lésen der Zentriersperre den Balance-Einstell-
knopf (5) in Mittelstellung (50 auf dem Digitaldisplay). Je nach Gewicht der Traglast ist es eventuell
erforderlich, die Einstellung zu erhéhen oder zu senken, um die Traglast in Langsrichtung korrekt auszu-
balancieren.

Balancieren Sie die Traglast in Langsrichtung wie folgt aus:

Stellen Sie sicher, dass die Zentriersperre aktiviert ist (siehe Verriegeln der Plattform auf Seite
42), und dass die Kamera und alle Zubehérteile montiert sind.

Drehen Sie den Neigungsdampfungs-Einstellknopf (18) in seine Minimaleinstellung.

Driicken und drehen Sie den Balance-Einstellknopf(5) in seine Mittelstellung.

lich wegkippen kann. Falls der Kopf abrupt wegkippt, erhéhen Sie die Ein-

c WARNUNG! Denken Sie daran, dass der Kopf nach dem Lésen der Zentriersperre plétz-
stellung des Balance-Einstellknopfes (5).

Halten Sie den Schwenkarm fest, um die Plattform zu stabilisieren und 16sen Sie gleichzeitig die
Zentriersperre (siehe Verriegeln der Plattform auf Seite 42).

Ldsen Sie die Gleitplattenklemme (16) und ziehen Sie den Gleitplatten-Einstellknopf (2) heraus,
bis er im Plattformantrieb einrastet. Drehen Sie den Knopf, um die Gleitplatte zur horizontalen Aus-
balancierung in Langsrichtung zu verschieben.

HINWEIS: Um das Ausbalancieren zu vereinfachen, ist die Gleitplatte skaliert. Wenn die
Gleichgewichtseinstellung der Traglast bekannt ist, drehen Sie den Knopf auf diesen
Wert.

Das horizontale Gleichgewicht ist erreicht, wenn bei ebener Plattform keine splirbare Neigungs-
kraft am Schwenkarm auftritt. Ziehen Sie die Gleitplattenklemme (16) fest und driicken Sie den
Einstellknopf (2) wieder hinein.

Reicht die Bewegung der Gleitplatte nicht aus, um das Gleichgewicht herzustellen, verédndern Sie
die Stellung des Keilplattenadapters (siehe Neuausrichtung des Keilplattenadapters auf Seite
46), bringen Sie die Last erneut an und wiederholen Sie die horizontale Ausbalancierung.

Die Gleitplatte ist skaliert. Notieren Sie die Position, um das erneute Ausbalancieren dieser Trag-
last zu vereinfachen.

Einstellung von Traglastgewicht und Schwerpunkthéhe

Wenn das Gleichgewicht in Langsrichtung hergestellt wurde, stellen Sie Traglastgewicht und Schwerpunkt-
héhe wie folgt ein:

HINWEIS: Wenn die digitale Gleichgewichtseinstellung der Traglast bekannt ist, driicken und
drehen Sie den Balance-Einstellknopf(5), bis auf dem Digitaldisplay (11) dieser
Einstellung angezeigt wird.
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Neigen Sie die Plattform mithilfe des Schwenkarms vor und zurlick. Bei korrekter Ausbalancierung
sollte bei keinem Neigungswinkel eine spirbare Neigungskraft am Schwenkarm auftreten und der
Kopf sollte in jeder eingestellten Neigungsposition bleiben.

HINWEIS: Das Gleichgewicht kann leichter eingestellt im werden, wenn die Plattform exakt
horizontal ausgerichtet ist

Wenn der Kopf beim Neigen der Plattform nach auBen kippt, richten Sie die Plattform exakt hori-
zontal aus; driicken Sie dann den Balance-Einstellknopf (5) hinein und drehen Sie ihn im Uhrzei-
gersinn, um die Gleichgewichtseinstellung zu erhéhen. Wenn der Kopf zur Mitte zurtickspringt,

richten Sie die Plattform exakt horizontal aus; driicken Sie dann den Balance-Einstellknopf (5) hin-
ein und drehen Sie ihn gegen den Uhrzeigersinn, um die Gleichgewichtseinstellung zu verringern.

Wenn die Einstellung von Traglastgewicht und Schwerpunkthéhe abgeschlossen ist, priifen Sie, ob
die Balance in Langsrichtung nach wie vor korrekt ist. Wenn nétig, passen Sie die Position der
Gleitplatte erneut an.

Waéhrend der Gleichgewichtseinstellung zeigt das Digitaldisplay(11) die jeweiligen Werte an. No-
tieren Sie die endgliltige Einstellung, um das erneute Ausbalancieren dieser Traglast zu vereinfa-
chen.

Bewegen Sie nach dem Ausbalancieren den Schwenk-/Neigekopf entlang beider Achsen, um die
einwandfreie Funktion zu Uberprifen.

Verriegeln der Plattform

Der Zentriersperrmechanismus wird Uber einen Stift auf der rechten Seite des Kopfes betétigt. Um die
Sperre zu aktivieren, halten Sie die Plattform in horizontaler Stellung und driicken Sie den Stift (4) hinein,
bis er einrastet und der Entriegelungshebel (8) erscheint. Bewegen Sie die Plattform mithilfe des Schwenk-
arms leicht hin und her, wahrend Sie den Knopf driicken .

Zur Freigabe der Zentriersperre bewegen Sie die Plattform leicht hin und her und driicken Sie den Entrie-
gelungshebel (8) nach unten.

Feststellbremsen fiir die Schwenk- und Neigungsfunktion

Die Feststellbremsen fir die Schwenk-(7) und Neigungsfunktion (6) werden tUber Hebel auf der rechten
Seite des Kopfes betétigt. Die Feststelloremsen werden durch Dricken des entsprechenden Hebels nach
unten aktiviert, und durch Dricken des Hebels nach oben geldst.

Die Bremsen sollten stets aktiviert werden, wenn die Kamera unbeaufsichtigt ist.
Schwenk- und Neigungsdampfung

Die Schwenk- und Neigungsmechanismen sind mit dem Duinnfilm-Dampfungssystem (TF) ausgestattet,
das eine sichere Kamerafiihrung entlang dieser Achsen ermdglicht und mit Bedienkndpfen zum Einstellen
der Dampfung ausgestattet ist.

Beide Dampfungs-Einstellknépfe(18), (19) sind mit beleuchteten Skalen von 0 bis 9 versehen. Zur Be-
leuchtung der Skalen driicken Sie die Taste (12). Die Beleuchtung erlischt nach ca.15 Sekunden.

Die Dampfungs-Einstellkndpfe befinden sich auf der linken Seite des Kopfes. Der kleinere Schwenkdamp-
fungs-Einstellknopf (19) sitzt unten auf der Vorderseite des Hauptgehauses, der gréBere Neigungsdamp-
fungs-Einstellknopf (18) in der Mitte des Neigungsdampfungsgehauses.

Um die Dampfung zu erhdéhen, drehen Sie den Knopf im Uhrzeigersinn. Um die Dampfung zu reduzieren,
drehen Sie den Knopf gegen den Uhrzeigersinn. Die Rei3schwenkfunktion wird von der Einstellung der
Schwenkdampfung nicht beeinflusst.
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Digitaldisplay
(Fig 4)

Das Digitaldisplay (11) besteht aus einer zweizeiligen LCD-Anzeige. Es besitzt drei Funktionsarten, die mit
den Tasten (10), (12) gewéahlt werden. Das Display kann durch Driicken der Beleuchtungstaste (12) be-
leuchtet werden.

Uhr und Stoppuhr

In der oberen Zeile des Displays wird die Uhrzeit im 24-Stunden-Format (11.1) permanent angezeigt. Dies
ist der Standardmodus. Die untere Zeile ist eine Stoppuhr, mit der die Zeit in Sekunden und Minuten von
00:00 bis 59:59 festgehalten wird.

So wird die Uhr eingestellt:
Driicken Sie kurz beide Tasten (10), (12). Die Stundenanzeige blinkt.
Verwenden Sie die Timer-Taste (10), um die Stunden vorzustellen.
Driicken Sie die Beleuchtungstaste (12). Die Minutenanzeige blinkt.
Verwenden Sie die Timer-Taste (10), um die Minuten vorzustellen.

Driicken Sie die Beleuchtungstaste (12), um den Einstellvorgang zu beenden und die Uhr anzu-
zeigen.

So wird die Stoppuhr angezeigt, gestartet, gestoppt und die Anzeige beendet:

Durch kurzes Dricken der Timer-Taste (10) wird Stoppuhr angezeigt, gestartet, gestoppt und die
Anzeige beendet (in dieser Reihenfolge).

Gewichtsausgleich

Bei jeder Betatigung des Balance-Einstellknopfes (5) (sofern die Stoppuhr nicht 1auft) wird die Balancean-
zeige aufgerufen und bleibt nach Beendigung der Einstellung noch 15 Sekunden sichtbar. In diesem Mo-
dus wird in der unteren Zeile die Einstellung des Ausgleichsmechanismus auf einer Skala von 0.0 bis 100.0
angezeigt. Die Abkilrzung "BAL" (11.3) wird ebenfalls eingeblendet. Die obere Zeile des Displays zeigt die
Uhrzeit im 24-Stunden-Format an.

Kalibrierung

In diesem Modus kann die Balanceanzeige kalibriert werden (siehe Kalibrierung des Ausgleichsmecha-
nismus-Digitaldisplays auf Seite 45). Um den Modus zu aktivieren, halten Sie beide Tasten (10), (12) funf
Sekunden lang gedriickt.

Batterieanzeige

Die Batterieanzeige (11.2) blinkt, wenn die Batterie gewechselt werden muss (siehe Austausch
B der Batterie fiir die Elektronikeinheit auf Seite 44).
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Wartung

Allgemeines

Bei dem Vector 950 OE Schwenk-/Neigekopf handelt es sich um ein robustes Gerat, das nach hohen Ko
struktionsstandards entwickelt wurde. Abgesehen von regelmaBiger Reinigung sind keine besonderen
MaBnahmen zur Erhaltung der Funktionsfahigkeit erforderlich.

Bei Auftreten eines Defekt, siehe den entsprechenden Abschnitt im Wartungshandbuch. Einstellungen un
Reparaturen sollten ausschlieBlich von qualifiziertem Personal durchgefiihrt werden.

RoutinemaBige Wartung

Wechseln Sie die Batterie der Elektronikeinheit, wenn die Batterieanzeige blinkt.
Uberpriifen Sie wahrend des Gebrauchs:

die einwandfreie Funktion der Feststellbremsen fur die Schwenk- und Neigungsfunktion. Stellen
Sie diese gegebenenfalls nach.

die einwandfreie Funktion der Gleitplattenklemme. Stellen Sie diese gegebenenfalls nach.

Prifen Sie die Funktion der Ausgleichsmechanismus-Digitalanzeige und die Beleuchtung von
LCD, Nivellierlibelle und der Dampfung-Einstellknépfe. Wechseln Sie falls erforderlich die Batterie

Eine weitergehende Wartung ist nicht erforderlich.
Reinigung

Bei normaler Nutzung beschrénken sich die erforderlichen ReinigungsmaBnahmen auf regelméaBiges Al
wischen mit einem faserfreien Tuch. Schmutz oder Staub, die sich wahrend der Lagerung oder in Zeiten
des Nichtgebrauchs angesammelt haben, kdnnen mit einer weichen Blrste entfernt werden. Achten Sie
hierbei besonders auf die Keilplattenmontageflachen des Keilplattenadapters.

WARNUNG! Ziehen Sie vor der Reinigung des Kopfes das Kabel des Lagegebers ab, um
einen elektrischen Schlag zu verhindern.

VORSICHT! Verwenden Sie nur milde Reinigungsmittel, die auf Seife basieren.

Verwenden Sie zum Entfernen von Schmutzansammlungen KEINE Reinigungsmittel
auf Losungsmittel- oder Olbasis, Scheuermittel oder Drahtbiirsten, da diese die
Schutzoberflache beschadigen kdnnen.

Die Nutzung im AuBeneinsatz unter widrigen Bedingungen kann besondere MaBnahmen erfordern; in dit
sem Fall sollte der Kopf bei Nichtverwendung stets abgedeckt sein. Salzriickstdnde sollten umgehend m
frischem Wasser abgewaschen werden. Sand und Schmutz wirken wie ein Scheuermittel und sollten mi
einer halbstarren Burste oder einem Staubsauger entfernt werden.

Austausch der Batterie fiir die Elektronikeinheit
(Fig 5)

Die Batterie speist die Digitalanzeige sowie die Beleuchtung von LCD, Nivellierlibelle und der Dampfung
Einstellkndpfe.

44



Deutsch

Wenn die Batterieanzeige blinkt, sollte die Batterie gewechselt werden.

HINWEIS: Der Austausch der Batterie hat keinen Einfluss auf die Kalibrierung der
Ausgleichsmechanismusanzeige.

Hebeln Sie den Batteriefachdeckel los(20).
Ziehen Sie die Batterie (20.1) soweit aus dem Batteriefach heraus, wie dies die Kabel erlauben.

Ziehen Sie den Stecker (20.2) von den Polen der alten Batterie ab und driicken Sie ihn auf die Pole
der neuen Batterie (20.1).

Legen Sie die Batterie (20.1) in das Batteriefach ein und stellen Sie dabei sicher, dass keine Kabel
eingeklemmt werden.

Bringen Sie den Batteriefachdeckel wieder an (20).

Driicken Sie die Beleuchtungstaste (12) und Uberprifen Sie, ob das Ausgleichsmechanismus-Di-
gitaldisplay(11), die Nivellierlibelle(9) und die Skalen der Dampfungs-Einstellknopfe (18), (19) un-
geféhr 15 Sekunden lang beleuchtet werden.

Drehen Sie den Balance-Einstellknopf (5) und tberprifen Sie, ob das Balancedisplay(11) ungefahr
15 Sekunden lang aktiviert ist.

Stellen Sie die Uhr neu (siehe Uhr und Stoppuhr auf Seite 43).
Kalibrierung des Ausgleichsmechanismus-Digitaldisplays
(Fig 6)

Das Digitaldisplay(11) zeigt die Einstellung des Ausgleichsmechanismus auf einer Skala von 0 (Minimal-
einstellung) bis 100 (Maximaleinstellung) an. Fiir den unwahrscheinlichen Fall, dass dieses System kali-
briert werden muss, gehen Sie wie folgt vor:

HINWEIS: Wenn bis zum Abschluss mehr als 5 Minuten vergehen, fahrt das System herunter
und wechselt in die vorherigen Einstellungen.

Richten Sie die Plattform exakt horizontal aus und betatigen Sie die Zentriersperre(4).

Halten Sie beide Tasten (10), (12) gedrickt, bis in der oberen Zeile des Displays "CAL" angezeigt
wird.

Driicken und drehen Sie den Balance-Einstellknopf(5) bis zum Anschlag gegen den Uhrzeigersinn;
drehen Sie ihn dann um zwei volle Umdrehungen zurtick. In der unteren Zeile des Displays blinkt 0.

Driicken Sie kurz die Timer-Taste (10). In der unteren Zeile des Displays blinkt 100.

Driicken und drehen Sie den Balance-Einstellknopf(5) bis zum Anschlag im Uhrzeigersinn; drehen
Sie ihn dann um zwei volle Umdrehungen zurtick.

Driicken Sie kurz die Timer-Taste (10). Die Kalibrierung ist jetzt abgeschlossen und auf dem Dis-
play wird wieder die Uhrzeit angezeigt.

Balancieren Sie nach der Kalibrierung den Kopf neu aus (siehe Ausbalancierung des Kopfes auf Seite
40).

Einstellungen

Damit das Ladegewicht korrekt ausbalanciert werden kann, muss der Keilplattenadapter eventuell neu po-
sitioniert werden.

Nach langerem Gebrauch missen unter Umsténden die folgenden Einstellungen durchgefiihrt werden:
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Eventuell muss die Plattformgleitklemme nachgestellt werden.

Eventuell missen die Feststellbremsen fur beide Achsen nachgestellt werden.
Neuausrichtung des Keilplattenadapters
(Fig 1)

Der Keilplattenadapter (14) wird durch vier Innensechskantschrauben (15) gesichert, die durch den Keil-
plattenadapter in die Gleitplatte (13) eingreifen. Der Keilplattenadapter kann in drei Positionen montiert
werden.

VORSICHT! Uberlange Schrauben verhindern die Bewegung der Gleitplatte. Verwenden Sie
stets die mitgelieferten Schrauben (M6 x 30 mm).

Zur Neuausrichtung des Keilplattenadapters:

Aktivieren Sie die Zentriersperre (siehe Verriegeln der Plattform auf Seite 42) und entfernen Sie
die Traglast.

Halten Sie das Gehause des Keilplattenadapters (14) fest und entfernen Sie mit einem 4 mm
Sechskantschlissel die vier Sicherungsschrauben (15).

Richten Sie den Keilplattenadapter (14) auf der Gleitplatte (13) neu aus und stellen Sie dabei si-
cher, dass das schmale Ende des Keilplattenadapters nach vorn weist.

Setzen Sie die vier Schrauben (15) in die Locher im Keilplattenadapter ein und ziehen Sie sie fest.
Einstellung der Plattformgleitklemme
(Fig 7)

Die Plattformgleitklemme sollte so eingestellt werden, dass sie in Aufwérts- oder Spannstellung ein Bewe-
gen der Plattformgleitflache verhindert, wahrend sie in Abwérts- oder Freigabestellung eine freie Einstel-
lung der Gleitflache ermdglicht. Zum Einstellen der Klemme gehen Sie wie folgt vor:

Ziehen Sie den Gleitklemmenhebel (16) vollstandig nach oben.
Lockern Sie die Klemmschraube (16.2).

Drehen Sie die geschlitzte Spindel (16.1) vollstandig im Uhrzeigersinn, um die Klemme anzubrin-
gen.

Ziehen Sie die Klemmschraube (16.2) fest.

Bewegen Sie den Hebel lber seinen gesamten Hebelweg und stellen Sie sicher, dass er in ge-
spannter Stellung verhindert, dass sich die Gleitflache bewegt, wéhrend er in Freigabestellung die
freie Einstellung der Gleitflache ermdglicht. Falls erforderlich, wiederholen Sie die Einstellung.

Einstellung der Feststellbremsen fiir beide Achsen

Die Feststellbremsen fir die Schwenk-(7) und Neigungsfunktion (6) werden tUber Hebel auf der rechten
Seite des Kopfes betétigt. Die Feststellbremsen werden durch Dricken des entsprechenden Hebels nach
unten aktiviert, und durch Dricken des Hebels nach oben geldst.

Wenn die Bremsen wirkungslos werden, sollten sie von qualifiziertem Personal entsprechend dem War-
tungshandbuch (Publikationsnr. V3984-4990) nachgestellt werden.
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Teileliste

Die folgende Liste umfasst die wichtigsten Einheiten, durch den Anwender austauschbare Ersatzteile und
optionales Zubehér. Fur weitere Informationen zu Reparaturen und Ersatzteilen wenden Sie sich bitte an
Vinten Broadcast Limited oder lhren Vinten-Handler vor Ort.

Informationen im Internet finden Sie auf unserer Webseite unter

www.vinten.com

Hauptprodukte

Vector 950 OE Schwenk-/Neigekopf V3984-0001
Keilplattenadapter 3460-3
Standardkeilplatte 3053-3
Kurze Keilplatte 3391-3
Teleskopschwenkarm und Klemme 3219-82
Feststehender Schwenkarm und Klemme 3219-94
Feststehender Kurzschwenkarm und Klemme 3219-93
Befestigungsschraube L054-714
Unterlegscheibe - fiir Befestigungsschraube L602-122
Schlissel - fur Befestigungsschrauben J551-001

Vom Anwender auswechselbare Ersatzteile

Batterie - 9V, 6LR61 (PP3, 6AM6, MN1604, E-BLOCK oder gleichwertig) C550-023
Sonderzubehor

"Aktive" Serielle Box V4039-0001
Hochleistungs-Quickfix-Adapter 3490-3
Nivellieradapter Quickfix an 4-Loch-Flachboden 3328-30
Leichtgewicht Mitchell Adapter 3103-3

Heavy-Duty Mitchell-Adapter - zur Befestigung auf Vinten-Pedestalen in Verbindung mit Distanzstiickad-
apter Teilenr. 3055-3 3724-3
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Einzelheiten zur Garantie und Aligemeine Ge-
schaftsbedingungen

Bitte lesen Sie die untenstehenden Garantiehinweise und Bedingungen.
Wenn Sie lhr Produkt registrieren, erhalten Sie eine einjahrige Garantieverlangerung
und zuséatzlich ein Geschenk
in Vinten-Qualitat.

Bitte registrieren Sie sich jetzt gleich online unter www.vinten.com/register - einfach
und schnell.

Die Position der Seriennummer des Produkts (27) ist in Fig 2 dargestellt.

Garantie

Vinten Ubernimmt fir einen Zeitraum von einem (1) Jahr ab Kaufdatum ausschlieBlich gegentber dem ur-
springlichen Kaufer die Garantie, dass dieses Produkt bei normalem und ordnungsgemaBem Gebrauch
frei von Herstellungs- und Materialfehlern ist. Im Rahmen dieser Garantie beschrénkt sich die Verpflichtung
von Vinten auf den Austausch oder die Reparatur der Produkte oder Teile, bei denen Vinten Herstellungs-
oder Materialfehler festgestellt hat. Hierbei liegt es im Ermessen von Vinten, ob ein Austausch oder eine
Reparatur erfolgt. Die von Vinten gegebene Garantie auf Teile und Arbeitsleistungen unterliegt den unten-
stehenden Bedingungen.

Erweiterte Garantie

Durch eine Online-Registrierung verlangert sich die oben beschriebene Garantie auf Vinten-Produkte um
ein (1) Jahr auf (2) Jahre ab Kaufdatum gemas den untenstehenden Bedingungen.

Bedingungen
Meldung von Garantieanspriichen

Alle Garantieanspriiche miissen schriftlich erfolgen sowie das Kaufdatum und einen Kaufnachweis enthal-
ten.

Haftungsumfang

Diese Garantie gilt ausschlieBlich fiir den urspriinglichen Kaufer der Waren und kann nicht tibertragen wer-
den, es sei denn, dies wurde zuvor schriftlich durch Vinten genehmigt.

Gemaf den vorliegenden Bedingungen Ubernimmt Vinten kostenfrei die Reparatur oder den Austausch
samtlicher Produkte oder fehlerhafter Teile, wobei das fehlerhafte Produktteil an Vinten oder einen autori-
sierten Handler frachtfrei zurlickzusenden ist.

Sollte ein fehlerhaftes Produkt nicht mehr im Programm sein und nicht repariert werden kénnen, erfolgt ein
Austausch mit einem aktuellen Modell in gleicher Qualitat und &hnlicher Funktionsweise.

Haftungsausschluss

Diese Garantie schlieBt samtliche Schaden, Méngel oder Kosten aus, die verursacht wurden durch: (1)
eine nicht durch Vinten oder dessen autorisierte Handler durchgefiihrte Modifizierung, Anderung, Repara-
tur oder Wartung des Produkts, (2) missbréuchliche und falsche Verwendung oder Uberladung des Pro-
dukts bzw. eine nicht den beiliegenden Produktanweisungen entsprechende Bedienung des Produkts, (3)
jegliche Verwendung des Produkts, die nicht dem beabsichtigten Zweck entspricht, oder (4) die Riicksen-
dung des Produkts an Vinten zu Wartungszwecken.
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IN KEINEM FALL UBERNIMMT VINTEN DIE HAFTUNG FUR KONKRETE, BEILAUFIG ENTSTANDENE
ODER MITTELBARE SCHADEN, INSBESONDERE PERSONENSCHADEN SACHSCHADEN, SCHA-
DEN AN ODER VERLUST VON GERATEN, GEWINN- ODER EINNAHMENVERLUSTEN KOSTEN FUR
DIE ANMIETUNG VON ERSATZGERATEN UND ANDERE ZUSATZKOSTEN, AUCH WENN VINTEN
VON DER MOGLICHKEIT SOLCHER SCHADEN INFORMIERT WORDEN IST. EINIGE GERICHTSBAR-
KEITEN ERLAUBEN DEN AUSSCHLUSS ODER DIE BEGRENZUNG VON BEILAUFIG ENTSTANDE-
NEN ODER MITTELBAREN SCHADEN NICHT, DAHER KANN ES SEIN, DASS OBIGE
EINSCHRANKUNGEN ODER AUSSCHLUSSE FUR SIE NICHT GELTEN.

ALLE HIERIN NICHT AUSDRUCKLICH FESTGELEGTEN GARANTIEN UND SAMTLICHE RECHTSMIT-
TEL, DIE - AUSGENOMMEN DES HIERIN FESTGELEGTEN GARANTIEUMFANGS - SICH STILL-
SCHWEIGEND ODER KRAFT GESETZES ERGEBEN KONNEN, EINSCHLIESSLICH ALLER
GESETZLICHEN GEWAHRLEISTUNGEN FUR HANDELSUBLICHE QUALITAT ODER EIGNUNG FUR
EINE BESTIMMTE NUTZUNG, WERDEN HIERMIT AUSGESCHLOSSEN UND ABGELEHNT. EINIGE
GERICHTSBARKEITEN ERLAUBEN DIE BEGRENZUNG DER GESETZLICHEN GEWAHRLEISTUN-
GEN NICHT, SO DASS DIE OBIGEN EINSCHRANKUNGEN FUR SIE UNTER UMSTANDEN NICHT
GELTEN.

DIESE GARANTIE GIBT IHNEN BESONDERE RECHTE UND UNTER UMSTANDEN STEHEN IHNEN
JE NACH DER FUR SIE GELTENDEN GERICHTSBARKEIT WEITERE RECHTE ZU.
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Prefacio

Le agradecemos y felicitamos por la compra de su nuevo Vector
950 OE
de Vinten

Queremos que saque el maximo partido a su nuevo Vector 950 OE y, por ello, le recomendamos que lea
esta guia del operador para que se pueda familiarizar con el gran numero de funciones de que dispone,
algunas de las cuales pueden resultarle novedosas. También se proporciona informaciéon fundamental so-
bre salud y seguridad, asi como una seccion de mantenimiento que le permitira mantener su nuevo pro-
ducto en perfectas condiciones.

Para obtener ventajas adicionales, registrese ahora en linea en Vinten visitando nuestro sitio web www.vin-
ten.com o rellenando el impreso de registro adjunto.

Caracteristicas y ventajas de su nuevo Vector 950 OE

El Vector 950 OE se ha disefiado especificamente para satisfacer las exigencias de los operadores de ca-
mara que trabajan con camaras de estudio y exteriores de plenas prestaciones. El Vector 950 OE ofrece
un elevado nivel de control con numerosas caracteristicas unicas.

¢ Adecuado para una amplia gama de camaras, desde 16 a 120 kg (35-264,5 Ib) con un centro
de gravedad de 150 mm (6 pulg) y suministrado con un adaptador de cunas.

¢ El sistema exclusivo de equilibrado perfecto proporciona infinitas posibilidades de ajuste,
permitiéndole alcanzar un equilibrio perfecto de la camara en el alcance de la inclinacién
completo, independientemente del ajuste de la resistencia al arrastre.

¢ Un regulador retractil permite el movimiento extensible de la camara hacia delante y hacia
atras, de tal forma que podra posicionar la camara de forma facil y precisa.

¢ La pantalla digital de equilibrado ofrece una pantalla numérica LCD que indica el nivel de
equilibrado elegido para equilibrar la camara. Esto resulta especialmente util si cambia regu-
larmente su combinacion de camara, objetivo, lente visor o pila, ya que puede "marcar" ra-
pidamente el nimero que se ajusta a esa combinacion particular.

¢ Puede seguir la accidon mientras tiene lugar con el control correspondiente de resistencia al
arrastre por pelicula fina. Proporciona un amplio rango de resistencias al arrastre ajustables
y sin friccion, desde muy ligera hasta extremadamente fuerte, adaptable para condiciones de
funcionamiento desde - 40 °C hasta + 60 °C. El sistema de resistencia al arrastre por pelicula
fina permite también un movimiento panoramico extremadamente rapido o "panoramica de
barrido" de una posicién a otra, recuperandose de inmediato y sin retroceso.

¢ Puede realizar ajustes facilmente en condiciones de baja iluminacion utilizando el nivel de
burbuja iluminado y la pantalla con iluminacion de fondo.

¢ Facil de transportar, con un asa plegable integrada.
¢ Salida de alta resolucion del codificador del movimiento panoramico y de inclinacién

Deseamos agradecerle una vez mas que haya elegido el Vector 950 OE.

Estamos seguros de que le proporcionara un rendimiento fiable durante
muchos afos.

Registre su producto para obtener un afo adicional de garantia y
un obsequio de calidad Vinten.

Registrese ahora en linea en www.vinten.com/register. Es facil y rapido.

Informacion sobre la garantia, términos y condiciones pueden encontrarse en la pagina 70.
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Seguridad: lea este apartado primero

Inglés—Instrucciones originales

Las instrucciones originales que se indican en esta guia del operador se han redactado en inglés y poste-
riormente se han traducido a otros idiomas. Si no entiende ninguno de los idiomas a los que se ha tradu-
cido, pédngase en contacto con Vinten o con su distribuidor para obtener una traduccion de las
instrucciones originales (para paises de la UE).

Simbolos de advertencia incluidos en esta guia del operador

Si existe riesgo de lesiones personales o a terceros, aparecen comentarios resalta-
dos con la palabra ADVERTENCIA—junto con el simbolo del triangulo de adverten-
cia.

Si existe riesgo de que se produzcan dafos en el producto, en equipos asociados,
procesos o aparatos periféricos, aparecen comentarios resaltados con la palabra
PRECAUCION

Simbolos de advertencia existentes en el producto

Si encuentra los simbolos del trian- Si existe riesgo de descarga eléc-
gulo de advertencia y del libro trica, aparecen comentarios junto

abierto, es obligatorio que consulte con el simbolo del triangulo de ad-
esta guia del operador antes de uti- vertencia de peligro por voltaje.

lizar este producto o de intentar
realizar algun ajuste o reparacion.

Informacién legal

Este producto cumple con la siguiente directiva europea:
2004/108/CE (Directiva de compatibilidad electromagnética)

El cumplimiento con esta directiva implica la conformidad con las siguientes normas europeas:
EN 55103-1: Perturbaciones electromagnéticas (emision)

EN 55103-2: Susceptibilidad electromagnética (inmunidad)

Este producto esta previsto para el siguiente ambiente electromagnético:

E4: ambiente CEM controlado, estudios de television incluidos.

FCC:
CFR 47:2006 Clase A
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Directiva WEEE

La Directiva WEEE 2002/96/CE cubre el tratamiento, la recuperacion y el reciclaje de
equipos eléctricos y electronicos. Este producto esta sujeto a las regulaciones sobre re-
siduos WEEE. Visite el sitio www.vinten.com/recycle para obtener informacién adicio-

nal.
I
Datos técnicos

Peso (adaptador de cufas y el brazo panoramico telescépico incluidos) 17,6 kg (38,8 Ib)
Altura hasta el lado de montaje del adaptador de cufas 24,8 cm (11,3 pulg)
Longitud 22,5 cm (8,9 pulg)
Anchura 34,2 cm (13,5 pulg)
Carga util tipica16-120 kg (35-264,5 Ib) - Ver grafico de equilibrado (Fig 3)
Alcance de la inclinacion 60 kg de carga util a +90°, 120 kg de carga util a +60°
Alcance del movimiento panoramico 360°
Resolucién del codificador del movimiento de inclinacion 2.207.598 recuentos por 360°
Resolucién del codificador del movimiento panoramico 2.000.723 recuentos por 360°
Protocolos compatibles RS232/RS422
Corriente externa requerida 12 V CC (suministrada por la caja de control activa)
Corriente interna requerida - codificadores de eje 5V CC 5% 120 mA
Margen de temperatura de funcionamiento -40°Ca+60°C (- 40 °F a + 140 °F)
Humedad maxima de funcionamiento < 80% HR
Fijacion del pedestal/tripode Base plana de cuatro orificios
Adaptador "Quickfix"

Adaptador Mitchell

Utilizacion

El cabezal panoramico y basculante Vector 950 OE esta disefado para el uso en estudios de television y
en exteriores para sostener y equilibrar una camara y equipos auxiliares con un peso maximo de 120 kg
(264,5 Ib), y para proporcionar informacion digital sobre la posicion a los sistemas Vinten Active. Este pro-
ducto esta previsto para ser utilizado por operadores de camara de television.
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f jADVERTENCIA! 1. NO intente utilizar este producto si no entiende como manejarlo.

2. NO utilice este producto para otro fin diferente al especificado en el
apartado Utilizacion.

3. Los trabajos de mantenimiento que no se detallan en esta guia del
operador solo debera realizarlos personal competente de acuerdo con
los procedimientos indicados en el manual de mantenimiento.

Informacion adicional

Para obtener mas informacién o asesoramiento sobre este cabezal panoramico y basculante, pdngase en
contacto con Vinten, su distribuidor local Vinten (consulte la contraportada) o bien visite nuestro sitio web.

Para obtener detalles sobre el mantenimiento y las piezas de repuesto, consulte el manual de manteni-
miento y la lista de piezas ilustrada del cabezal panoramico y basculante Vector 950 OE (n.° de referencia
de la publicacion V3984-4990). Puede obtener este documento de Vinten o de su distribuidor local Vinten.
Para obtener informacién en linea, visite nuestro sitio web en

www.vinten.com
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Publicacion relacionada

Cabezal panoramico y basculante Vector 950 OE
Manual de mantenimiento
N.2 de referencia de la publicacion V3984-4990
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Cabezal panoramico y basculante Vector 950 OE
(lado derecho)

(Fig 1)
Palanca de accionamiento del adaptador de cuhas
Asa de ajuste de la placa de deslizamiento
Asa de transporte
Contacto de presion del bloqueo central
Mando de equilibrado
Palanca del freno del movimiento de inclinacion
Palanca del freno del movimiento panoramico
Palanca de liberacion del bloqueo central
Nivel de burbuja iluminado
Boton temporizador
Pantalla digital
Botén de iluminacion
Placa de deslizamiento graduada
Adaptador de cuhas
Tornillo de montaje del adaptador de cuias

Cabezal panoramico y basculante Vector 950 OE
(lado izquierdo)
(Fig 2)

Palanca del dispositivo de sujecion de la placa de deslizamiento
Montura del brazo panoramico
Mando de ajuste de la resistencia al arrastre del movimiento de inclinacion
Mando de ajuste de la resistencia al arrastre del movimiento panoramico
Tapa de la pila
Ranura adaptador Mitchell
Orificios de montaje del soporte

Indicador de datos del movimiento panoramico
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(24)

Indicador de datos del movimiento de inclinacion
Placa de montaje de cuatro orificios

Conector del codificador
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Introduccion

El Vector 950 OE (Fig 1y Fig 2) combina un cabezal panoramico y basculante de manejo manual con co-
dificadores electrénicos para proporcionar un posicionamiento electrénico digital preciso en tiempo real, lo
que combinado con una caja de control activa y un objetivo adecuado reduce en gran parte el movimiento
no deseado de la imagen de una toma.

El cabezal panoramico y basculante Vector 950 OE incluye también un mecanismo unico y patentado de
equilibrado de resorte, un conjunto de resistencia al arrastre por pelicula fina para los movimientos pano-
ramico y de inclinacién y una placa de montaje ajustable para la camara.

Equilibrado perfecto

El mecanismo de equilibrado de resorte esta compuesto por cuatro resortes actuando contra una leva tri-
dimensional conectada a la plataforma de montaje de la camara. El mecanismo de equilibrado se ajusta

con un mando (5) situado en la parte inferior frontal derecha del cuerpo principal, que varia el rendimiento
mecanico entre la leva y los resortes. El mando funciona "presionando y girando" y dispone de un embra-
gue para evitar dafios involuntarios en el mecanismo de equilibrado.

Las cargas utiles maxima y minima que pueden equilibrarse y los alcances de la inclinacién dependen del
peso de la camara y los accesorios y de la altura del centro de gravedad (C de G).

El grafico (Fig 3) muestra el rango de carga y la altura del centro de gravedad que pueden mantenerse en
equilibrio. La zona sombreada del grafico indica aquellas combinaciones de carga/centro de gravedad que
pueden equilibrarse a lo largo de todo el alcance de la inclinacién. La zona a la derecha indica el alcance
de la inclinacion progresivamente reducido con mayor carga y

centro de gravedad mas alto.

Si una combinacién de carga/centro de gravedad queda fuera del grafico sera necesario aumentar o re-
ducir el peso o la altura del centro de gravedad, cuando sea posible, para permitir que el cabezal equilibre
la carga.

Una pantalla digital (11) indica el ajuste del mecanismo de equilibrado en una escala de 0-100. La pantalla
se activa cuando se gira el mando de equilibrado (5) y se apaga automaticamente 15 segundos después
de realizar los ajustes. La pantalla puede iluminarse presionando el botén de iluminacién (12). La pila del
sistema estd alojada en un compartimento en la base del cabezal, cerrada con una tapa (20).

Resistencia al arrastre por pelicula fina

Los mecanismos panoramicos y de inclinacién del cabezal incorporan el sistema de pelicula fina (TF) de
Vinten para asegurar el movimiento suave de la cdmara sobre estos ejes. Estos mecanismos estan insta-
lados con mandos de control (18), (19) para realizar los ajustes de la resistencia al arrastre. La capacidad
de panoramica de barrido no se ve afectada por el ajuste de la resistencia al arrastre del movimiento pa-
noramico. Ambos mandos de resistencia al arrastre disponen de escalas iluminadas por el botén (12). Las
luces se apagaran después de aprox. 15 segundos.

Frenos del movimiento panoramico y de inclinacion

Los frenos por fricciéon ubicados en cada eje permiten bloquear el cabezal en cualquier posicién elegida.
Las palancas de accionamiento de los dos frenos (6), (7) estan situadas una al lado de la otra en el lado
derecho del cabezal.

Bloqueo central
Un bloqueo central (4) permite bloquear el cabezal en posicidn horizontal.

Nivel de burbuja iluminado

Un nivel de burbuja (9) que se ilumina presionando el botén de iluminacién (12) esta montado en la parte
trasera del cabezal. El mismo botén también ilumina las escalas de los mandos de resistencia al arrastre
del movimiento panoramico y de inclinacién y la pantalla LCD. La luz se apagara después de aprox. 15
segundos.
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Brazo panoramico

Los puntos de montaje del brazo panoramico (17) estan ubicados en la parte trasera del cabezal, en am-
bos lados de la plataforma de montaje de la camara. Se suministra un brazo panoramico telescopico que
esta fijado mediante un dispositivo de sujecidn de brazo panoramico con ajuste angular disponible en los
dientes de la montura. Es posible fijar un segundo brazo panoramico.

Adaptador de cuhas

La camara esta fijada al cabezal mediante un adaptador de cufias (14) que esta montado sobre una placa
de deslizamiento graduada (13). La posicién de la placa de deslizamiento se ajusta mediante un mando
retractil (2) y un dispositivo de sujecion (16) mantiene la placa de deslizamiento en posicion.

Placa de montaje de cuatro orificios

El cabezal esta equipado con un placa de montaje estandar de Vinten de cuatro orificios (25), que incluye
una montura "Quickfix" y la posibilidad de utilizar un adaptador Mitchell (21).

Asa de transporte

En el lado derecho del cabezal se encuentra un asa de transporte retractil (3). El asa esta cargada por
resorte en posicion cerrada.

Codificadores de posicion

El cabezal Vector 950 OE esta equipado con codificadores Renishaw de alta resolucién tanto en el eje de
movimiento panoramico como en el de inclinacion, a los que se accede a través de un conector (26) en la
parte izquierda del cabezal. Las salidas de onda cuadrada en cuadratura proporcionan una salida digital
de alta resolucion en tiempo real de 1.900.000 recuentos por 360° de movimiento panoramico y 2.200.000
recuentos por 360° de movimiento de inclinacion.

Unidad electronica

En la parte trasera del cabezal estd montada una unidad electrénica, alimentada con una pila alojada en
un compartimento (20) situado en la base del cabezal. La unidad se compone de una pantalla digital de
dos lineas (11) y dos botones pulsadores: un botén de iluminacién (12), que ilumina la pantalla LCD, el
nivel de burbuja y las escalas de los mandos de resistencia al arrastre del movimiento panoramico y de
inclinacion durante 15 segundos, y un botén temporizador (10). Pulsados por separado o en conjunto, es-
tos botones sirven para controlar las funciones de tiempo, cronémetro y calibrado.

Para obtener una descripcion detallada de cada funcién consulte Pantalla digital en la pagina 65.
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Utilizacion

Instalacion del cabezal

jADVERTENCIA! 1. NO utilice grilletes cuando utilice equipamiento de elevaciéon para
elevar o descender el cabezal. Utilice eslingas o correas.

2. NO monte eslingas o correas de elevacion en el asa de transporte.

3. Asegurese de que las eslingas o correas estan montadas en el cabe-
zal de forma segura.

Un punto de elevacion adecuado esta situado en la parte trasera de la
plataforma, al que se accede moviendo la placa de deslizamiento (13) a
la posicién mas avanzada.

4. Instale el cabezal sélo en un tripode o pedestal capaz de soportar el
peso del cabezal y toda su carga util.

El cabezal Vector 950 OE puede instalarse en un tripode o pedestal estandar de Vinten utilizando los cua-
tro tornillos de montaje y arandelas suministrados o utilizando un adaptador "Quickfix".

Se encuentran disponibles adaptadores que permiten instalar los cabezales en tripodes o pedestales do-
tados de otras monturas. Estos se encuentran enumerados en la lista de piezas que puede encontrar Ac-
cesorios opcionales en la pagina 69.

iPRECAUCION! Los tornillos de sujecién demasiado largos no sujetaran adecuadamente.

Antes de instalar el cabezal, coloque un tornillo de sujecién en la posicion
adecuada y compruebe que el extremo roscado no sobresalga mas de 12 mm
(15/32 pulg) por encima del lado de montaje

Después de montar el cabezal en un tripode utilice el nivel de burbuja (9) para ajustar el nivel. El nivel de
burbuja puede iluminarse presionando el botdn de iluminacion (12). La luz se apagara después de aprox.
15 segundos.

Brazos panoramicos

Instale los brazos panoramicos en las monturas (17) y ajuste la posicién de cada uno antes de apretar los
dispositivos de sujecion. Ajuste la longitud del brazo panoramico telescépico. Estan disponibles brazos
panoramicos opcionales fijos y fijos cortos (consulte Conjuntos principales en la lista de piezas en la
pagina 69).

Montaje de una camara

iADVERTENCIA! 1. NO se fie del freno del movimiento de inclinacion durante el cambio
de la carga util. Enclave siempre el bloqueo central.

2. Cerciorese de que el peso y la altura del centro de gravedad de la
carga util total se encuentran dentro del rango para el que esta especi-
ficado el cabezal.

3. Siinstala la camara en un cabezal panoramico y basculante montado
en un pedestal, presione completamente la columna del pedestal antes
de instalar la camara.
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Para montar una camara, proceda de la siguiente forma:

Si no estuviera montado aun, instale el adaptador de cufias (14) en la posicion central de la placa
de deslizamiento (13) (véase Mantenimiento en la pagina 66).

Acople la cuha a la camara/objetivo.

Cerciérese de que el bloqueo central (4) esté enclavado (véase Bloqueo de la plataforma en la
pagina 64).

Deslice la palanca de accionamiento del adaptador de cuias (1) hacia delante (paralela a la cufa)
aprox. 6 mm (1/4 pulg) contra la tension de resorte. Tire hacia fuera todo lo posible de la palanca
de accionamiento, separandola del cuerpo del adaptador de cuias.

Introduzca la cufa de la camara en el adaptador de cufias y empuijela hacia delante hasta que
encaje completamente. Empuje hacia dentro la palanca de accionamiento (1) hasta que quede pa-
ralela al cuerpo del adaptador de cuias. Durante esta operacion, se percibira la resistencia del
mecanismo de sobrecentrado cargado por resorte. Cuando la palanca alcance el final de su reco-
rrido, se deslizara hacia atras (paralela a la cuia) hasta la posicién de bloqueo.

Compruebe que la palanca se encuentra en la posicion de bloqueo. Esta posicion se indica por las
bandas de colores situadas por encima de la palanca. Si sélo se ve la banda verde, la palanca esta
bloqueada. Si puede verse cualquier zona de la banda roja, la palanca no esta bloqueada.

Instale el resto de la carga util (objetivo, controles de zoom y foco, lente visor, apuntador, etc.).
Conexion del cabezal

El conector del codificador (26) conecta directamente con la "caja de control activa " que se monta en los
orificios de montaje (22) en la parte inferior del cabezal. Para obtener mas informacion, consulte la guia
del operador de la caja de control activa (n.2 de referencia de la publicacién V4039-4980).

Los indicadores de datos del eje de movimiento panoramico (23) y de inclinacion (24) se iluminan cuando
la caja de control activa se conecta y se enciende, lo que significa que los codificadores de los ejes estan
funcionando y proporcionando datos de salida.

Estabilidad

Cuando se monta el cabezal panoramico y basculante en un tripode es posible ajustar las patas del tripode
de manera que el centro de gravedad de la carga util inclinada quede fuera del espacio del tripode, produ-
ciendo inestabilidad.

para asegurarse de que las patas del tripode estan suficientemente
separadas, de manera que el centro de gravedad de la carga util incli-
nada quede dentro del espacio del tripode.

c iADVERTENCIA! 1. Utilice siempre un separador de nivel medio o tridngulo de suelo

2. Si es posible, utilice un gancho de fijacion en el tripode para conse-
guir mayor estabilidad.

Equilibrado del cabezal

NOTA: Es importante que el (los) brazo(s) panoramico(s) y todos los accesorios de la camara
(objetivo, controles de zoom y foco, lente visor, apuntador, etc.) estén montados en su
posicién de funcionamiento y que el sistema esté conectado antes de equilibrar el
cabezal. Cualquier equipo montado o ajustado posteriormente provocara el
desequilibrio del cabezal.

Equilibrando el cabezal Vector 950 OE se logran dos objetivos. En primer lugar, si un cabezal esta correc-
tamente equilibrado el operador necesitara un esfuerzo minimo uniforme para mover el cabezal. En se-
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gundo lugar, una vez equilibrado, el cabezal y su carga util pueden ajustarse en cualquier posicion de in-
clinacion y el cabezal permanecera en esta posicion sin necesidad de sujetarlo.

El grafico (Fig 3) muestra el rango de carga y la altura del centro de gravedad que pueden mantenerse en
equilibrio. La zona sombreada del grafico indica aquellas combinaciones de carga/centro de gravedad que
pueden equilibrarse a lo largo de todo el alcance de la inclinacién. La zona a la derecha indica el alcance
de la inclinacion progresivamente reducido con mayor carga y

centro de gravedad mas alto.

Equilibrado delantero y posterior

Al colocar la carga util, es importante prestar atencién al posible peligro de que una carga util desequili-
brada caiga subitamente. Antes de desenclavar el bloqueo central, ajuste el mando de ajuste de equilibrio
(5) en su punto medio (50 en la pantalla digital). Dependiendo del peso de la carga util puede ser necesario
aumentar o reducir este ajuste para permitir que la carga util se equilibre correctamente en la parte delan-
tera y posterior.

Equilibre la carga util en la parte delantera y posterior de la siguiente forma:

Asegurese de que el bloqueo central esté enclavado (véase Bloqueo de la plataforma en la pa-
gina 64) y de que la camara y todos los accesorios estén montados.

Gire el mando de ajuste de la resistencia al arrastre del movimiento de inclinacién (18) hasta el
minimo.

Presione y gire el mando de ajuste de equilibrio (5) hasta su punto de ajuste medio.

enclavar el bloqueo central. Si el cabezal cayese violentamente,

c iADVERTENCIA! Esté preparado para impedir que el cabezal caiga subitamente al des-
aumente el ajuste con el mando de ajuste de equilibrio (5).

Sujetando el brazo panoramico para afianzar la plataforma, desenclave el bloqueo central (véase
Bloqueo de la plataforma en la pagina 64).

Libere el dispositivo de sujecion de la placa de deslizamiento (16) y tire hacia fuera del mando de
ajuste de la placa de deslizamiento (2) hasta que se acople con el accionamiento de la plataforma.
Gire el mando para mover la placa de deslizamiento hacia delante y hacia atras con el fin de lograr
un equilibrio horizontal.

NOTA: La placa de deslizamiento esta graduada para facilitar el equilibrado. Si se sabe el ajuste
de equilibrado de la carga util, girar el mando hasta que se alcance este ajuste.

El equilibrio horizontal es correcto cuando no puede percibirse fuerza de inclinacion alguna en el
brazo panoramico con el nivel de plataforma. Accione el dispositivo de sujecién de la placa de des-
lizamiento (16) y presione el mando de ajuste (2) hasta su posicion de colocacion.

Si no hubiera suficiente movimiento en la placa de deslizamiento para lograr el equilibrio, coloque
de nuevo el adaptador de cuhas (véase Nuevo posicionamiento del adaptador de cufas en la
pagina 68), ajuste de nuevo la carga y repita el procedimiento de equilibrado horizontal.

La placa de deslizamiento esta graduada. Anote la posicion para facilitar un nuevo equilibrado de
esta carga util particular.

Ajuste del peso de la carga util y altura del centro de gravedad

Cuando se haya logrado el equilibrado delantero y posterior, realice el ajuste del peso de la carga util y de
la altura del centro de gravedad de la siguiente manera:

NOTA: Si se sabe el ajuste digital de equilibrado de la carga util, presione y gire el mando de
equilibrado (5) hasta que la pantalla digital (11) muestre ese ajuste.
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Utilizando el brazo panoramico, incline la plataforma hacia delante y hacia atras. Una vez esté co-
rrectamente equilibrado, no debe percibirse fuerza de inclinacién alguna en el brazo panoramico
en ningun angulo de inclinacion y el cabezal debe permanecer en cualquier posicion de inclinacion
en que se ajuste.

NOTA: Ajustar el nivel de plataforma facilitara el ajuste del equilibrio

Si el cabezal tiende a caer cuando la plataforma esta inclinada, ajuste el nivel de plataforma y pre-
sione y gire el mando de ajuste de equilibrio (5) hacia la derecha para incrementar el ajuste de
equilibrio. Si el cabezal tiende a volver hacia el centro, ajuste el nivel de plataforma y presione y
gire el mando de ajuste de equilibrio (5) hacia la izquierda para disminuir el ajuste de equilibrio.

Cuando se haya completado el ajuste del peso de la carga util y de la altura del centro de grave-
dad, compruebe que el equilibrio hacia delante y hacia atras continua siendo correcto. Si fuera ne-
cesario, ajuste de nuevo la posicion de la placa de deslizamiento.

La pantalla digital (11) mostrara el ajuste de equilibrio mientras se realiza el equilibrado. Anote el
ajuste final para facilitar un nuevo equilibrado de esta carga util particular.

Después de realizar el equilibrado, mueva el cabezal a través de los dos ejes para confirmar que
funciona suavemente.

Bloqueo de la plataforma

El mecanismo de blogueo central se maneja con un contacto de presion situado en el lado derecho del
cabezal. Para enclavar el bloqueo, sujete la plataforma en posicion horizontal y presione el contacto de
presion (4) hasta que encaje y aparezca la palanca de liberacion (8). Utilice el brazo panoramico para ba-
lancear ligeramente la plataforma mientras presiona el botén.

Para liberar el bloqueo central, balancee ligeramente la plataforma y presione la palanca de liberacion (8).
Frenos del movimiento panoramico y de inclinacion

Los frenos del movimiento panoramico (7) y de inclinacién (6) se accionan con palancas situadas en la
parte derecha del cabezal. Los frenos se accionan presionando la palanca correspondiente hacia abajo y
se liberan tirando de la palanca hacia arriba.

Los frenos deben estar accionados cada vez que se deje la camara sin supervision.

Resistencia al arrastre del movimiento panoramico y de inclina-
cion

Los mecanismos panoramicos y de inclinacién del cabezal incorporan el sistema de pelicula fina (TF) de
Vinten para asegurar el movimiento suave de la cdmara sobre estos ejes. Estos mecanismos estan insta-
lados con mandos de control para realizar los ajustes de la resistencia al arrastre.

Los dos mandos de resistencia al arrastre (18), (19) estan provistos de escalas iluminadas graduadas de
0 a 9. Parailuminar las escalas presione el botén (12). La luz se apagara después de aprox. 15 segundos.

Los mandos de ajuste de la resistencia al arrastre estdn montados en el lado izquierdo del cabezal. El
mando pequefio de resistencia al arrastre del movimiento panoramico (19) esta en la parte frontal inferior
del cuerpo principal, con el mando grande de resistencia al arrastre del movimiento de inclinacion (18) en
el centro de la carcasa de la resistencia al arrastre del movimiento de inclinacion.

Para aumentar la resistencia al arrastre, gire el mando hacia la derecha para una graduacién mayor. Para
reducir la resistencia al arrastre, gire el mando hacia la izquierda para una graduacién menor. La capaci-
dad de panoramica de barrido no se ve afectada por el ajuste de la resistencia al arrastre del movimiento
panoramico.
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Pantalla digital
(Fig 4)

La pantalla digital (11) estd compuesta por una pantalla LCD de dos lineas. Tiene tres modos de funcio-
namiento que se seleccionan con los botones (10), (12). La pantalla puede iluminarse presionando el bo-
tén de iluminacion (12).

Reloj y cronémetro

La linea superior de la pantalla es un reloj de 24 horas (11.1) que siempre esta visible. Este es el modo
por defecto. La linea inferior es un cronémetro que cuenta en segundos y minutos desde 00:00 a 59:59.

Para ajustar el reloj:
Presione ambos botones (10), (12) brevemente. Las horas comenzaran a parpadear.
Utilice el botén temporizador (10) para aumentar las horas.
Pulse el boton de iluminacion (12). Los minutos comenzaran a parpadear.
Utilice el botén temporizador (10) para aumentar los minutos.
Pulse el botén de iluminacion (12) para salir e iniciar el reloj.
Para mostrar, iniciar, detener o limpiar el cronémetro:

Pulsando brevemente el botén temporizador (10) mostrara, iniciara, detendra o limpiara el cronoé-
metro en esta secuencia.

Equilibrado

El modo de equilibrado esta activo siempre que el mando de ajuste de equilibrio (5) esté girado (a menos
que esté funcionando el cronémetro) y permanece activo durante 15 segundos después de finalizado el

ajuste. En este modo la linea inferior muestra el ajuste del mecanismo de equilibrado en una escala de 0.0
a 100.0 La leyenda BAL (11.3) también esta encendida. La linea superior de la pantalla muestra el reloj

de 24 horas.

Calibracion

Este modo permite calibrar la pantalla de equilibrado (véase Calibracién de la pantalla digital del me-
canismo de equilibrado en la pagina 67). Se activa pulsando y manteniendo pulsados ambos botones
(10) y (12) durante 5 segundos.

Nivel bajo de la pila

El indicador de nivel bajo de la pila (11.2) parpadea siempre que sea necesario sustituir la pila (véa-
B se Sustitucion de la pila de la unidad electronica en la pagina 66).
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Mantenimiento

Aspectos generales

El cabezal panoramico y basculante Vector 950 OE esta fabricado con una alta resistencia de acuerdo con
los mas altos estandares técnicos y se requieren pocos cuidados para mantenerlo utilizable, exceptuando
una limpieza periddica.

Consulte el apartado correspondiente el manual de mantenimiento si se produjera cualquier deficiencia.
Sélo personal competente debera realizar los ajustes y las reparaciones.

Mantenimiento rutinario

Sustituya la pila de la unidad electrénica siempre que parpadee el indicador de nivel bajo de la pila.
Durante el uso, compruebe lo siguiente:

Compruebe la efectividad de los frenos del movimiento panoramico y de inclinacion. Reajustelos
segun sea necesario.

Compruebe la efectividad del dispositivo de sujecién de la placa de deslizamiento. Reajustelo se-
gun sea necesario.

Compruebe el funcionamiento de la pantalla digital del mecanismo de equilibrado y la iluminacion
de la pantalla LCD, del nivel de burbuja y de los mandos de resistencia al arrastre. Sustituya la pila
en caso necesario.

No se requieren otras tareas de mantenimiento rutinario.
Limpieza

Con un uso normal, la Unica limpieza requerida es pasar un pafo sin pelusa con regularidad. La suciedad
acumulada durante el almacenamiento o los periodos en que no se utilice el pedestal se puede eliminar
con un cepillo semirrigido. Preste especial atencién a los frontales de colocacion de la cuiias del adaptador
de cuhas.

iADVERTENCIA! Desconecte el cable del codificador del cabezal antes de limpiar el
cabezal para evitar una posible descarga eléctrica.

iPRECAUCION! Utilice solamente productos de limpieza a base de detergente.

NO utilice productos de limpieza a base de disolventes o aceite, abrasivos ni
cepillos metalicos para eliminar las acumulaciones de suciedad, ya que dahan
las superficies protectoras.

La utilizacion en exteriores en condiciones adversas puede requerir una atencion especial y el cabezal
debe cubrirse cuando no se use. La niebla salina debe lavarse con agua lo antes posible. La arena y la
suciedad actian como un abrasivo y deben eliminarse utilizando un cepillo semirrigido o una aspiradora.

Sustitucion de la pila de la unidad electrénica
(Fig 5)

La pila alimenta la pantalla digital e ilumina la pantall